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Introduktion

Tak fordi du kebte en F3SS-sikkerhedssensor med enkelt strale.
Overhold altid de fglgende punkter, nar du bruger F3SS:
 Sorg for, at de medarbejdere, der betjener F3SS, har kendskab til den maskine, F3SL er installeret pa.

* Laese hele denne brugervejledningen, og veer sikker pa, at du forstar oplysningerne i den, inden du forsgger
at betjene F3SS

» Opbevar brugervejledningen pa et sikkert og praktisk sted, og brug den, nar der er behov for det.

Regulativer og standarder

(1) F3SS erikke typegodkendt i henhold til artikel 44-2 i den japanske lovgivning om sundhed og sikkerhed i
industrien. Den kan derfor ikke bruges som sikkerhedsudstyr i forbindelse med trykke- og skaeremaskiner i
Japan.

(2) F3SS erioverensstemmelse med de fglgende regulativer og standarder.
IEC standard

- IEC 61496-1 (Type 4 ESPE)
- IEC 61496-2 (Type 4 AOPD)

Bemaerk!

Hvis du bruger F3SS under de forhold eller i de miljger, der er anfort nedenfor, skal du tage hensyn til
systemsikkerheden og serge for en margin for alle data og funktioner.

(1) Anvendelse af F3SS under forhold eller i miljger, der ikke er beskrevet i denne brugervejledning.

(2) Anvendelse af F3SS til enheder og installationer, der kreever seerlige sikkerhedsforanstaltninger (f.eks.
styring af atomkraft, luftfart, biler, forbraendingsanlaeg, medicinske systemer, rumudvikling og store
forlystelsesmaskiner).

Sikkerhedsforholdsregler

Generelle konventioner for sikkerhedsoplysninger

| denne brugervejledning anvendes faglgende konventioner for sikkerhedsforholdsregler, der bidrager til sikker
og korrekt brug af F3SS. De anferte forholdsregler er af afggrende betydning for sikkerheden, og de skal altid

Angiver en potentielt farlig situation, der kan medfere dgdsfald eller
alvorlig legemsbeskadigelse.

efterleves.
& ADVARSEL

® Angiver handlinger, der ikke er tilladt.
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1 Vigtige egenskaber og krav

1-1 Generel beskrivelse af F3SS

F3SS-sikkerhedssensoren med enkelt lysstrale er en tilstedeveerelsesdetekteringsenhed til generelle formal.
F3SS er designet specifikt il helkropbeskyttelse og ma ikke bruges til betjeningspunktbeskyttelse.

1-2 Fuld overholdelse af sikkerhedsregler

Hvorvidt en bestemt maskinapplikation og F3SS-installation i fuldt omfang overholder sikkerhedsreglerne,
afhaenger af en raekke faktorer, herunder af den korrekte anvendelse, installation, vedligeholdelse og betjening
af F3SS. Ansvaret for disse faktorer pahviler udelukkende indkgberen, installatgren og arbejdsgiveren.

1-3 Arbejdsgiverens ansvarsomrader

Arbejdsgiveren er ogsa ansvarlig for udvaelge og uddanne de medarbejdere, der kraeves for at installere, betjene
og vedligeholde maskinen og dens beskyttelsessystemer. Et F3SS-system ber kun installeres, afprgves og ved-
ligeholdes af en kvalificeret person. En kvalificeret person er "en eller flere personer, som i kraft af besiddelsen
af en anerkendt eksamen, et uddannelsescertifikat eller omfattende viden, uddannelse eller erfaring har demon-
streret sin evne til at Igse de problemer, der har med emnet og arbejdet at gare".(ANSI B30.2-1983)

Maskinens operatar skal give ledelsen besked, hvis maskinen, maskinmonteringer eller sikkerhedsudstyr ikke
fungerer korrekt. Brug aldrig maskinen, hvis den ikke fungerer korrekt.

1-3-1 Yderligere krav
Den fglgende liste indeholder yderligere krav, som skal veere opfyldt, inden du bruger F3SS-sikkerhedlysstralen.
» Brug aldrig F3SS til betjeningspunktbeskyttelse.

» Den maskine, F3SS installeres pa, skal veere i stand til at stoppe beveegelsen pa samtlige steder i dens
vandring eller arbejdsgang. Brug ikke F3SS pa en presse med fuldomdrejningskobling. Dette produkt kan
derfor ikke bruges som sikkerhedsudstyr i forbindelse med trykke- og skeeremaskiner i Japan.

» F3SS giver ikke beskyttelse mod flyvende objekter.

» Brug ikke F3SS pa enheder med inkonsistent stoptid eller utilstraekkelige styringsenheder eller -
mekanismer.

* Brug ikke F3SS i miljger, hvor omfattende rag, partikuleert stof eller aetsende kemikalier kan forringe F3SS’
effektivitet.

» Hvis F3SS anvendes som sikkerhedsenhed, er arbejdsgiveren ansvarlig for at sikre, at alle geeldende
nationale, overstatslige og lokale sikkerhedsregler, bestemmelser og regulativer overholdes.

« Alle sikkerhedsrelaterede elementer i maskinstyringskredslgbet, herunder pneumatiske, elektriske og
hydrauliske styringselementer, skal vaere styringspalidelige. Styringspalidelighed er defineret som faelger:
“...enheden, systemet eller graensefladen skal vaere designet, konstrueret og installeret pa en sadan made,
at en fejl i en enkelt komponent i enheden, greensefladen eller systemet ikke vil forhindre den normale
stophandling i at finde sted, men vil forhindre maskinens fortsatte arbejdsgang..."

» Det kan veere ngdvendigt med yderligere beskyttelse (for eksempel mekanisk afskaermning), hvis F3SS ikke
beskytter alle adgangspunkter til det farlige omrade.

* Alle bremser og andre stopmekanismer og styreenheder skal fungere korrekt. Hvis maskinens
stopmekanismer og de tilknyttede styreenheder ikke fungerer korrekt, vil maskinen muligvis ikke stoppe pa
en sikker made, selvom F3SS fungerer korrekt.

» Testprocedurerne skal altid udferes, efter at der har veeret udfert vedligeholdelse pa maskinens
styreenheder eller pa F3SS. Testproceduren (Appendiks A) findes i denne brugervejledning. Brugeren skal
(mindst hver tredje maned, oftere ved kontinuert brug) udfgre de forebyggende vedligeholdelsesprocedurer,
der anbefales i denne brugervejledning.

» Udfgr ikke andre test eller reparationer end dem, der er beskrevet i denne brugervejledning. Alle elektriske
ledningsfgringer skal installeres i overensstemmelse med de lokale bestemmelser og regler for elektricitet.

+ Brugeren skal fglge alle denne brugervejlednings procedurer for korrekt betjening af F3SS.

» Overholdelsen af disse krav er uden for OMRONSs kontrol. Arbejdsgiveren alene har ansvaret for at sikre
overholdelsen af de ovenstaende krav samt af alle andre procedurer, betingelser og krav, der er specifikke
for arbejdsgiverens maskiner.
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2 Virkemade

2-1 Systemspecifikationer for F3SS

F3SS er en langtreekkende infrargd enkeltstrale-sikkerhedsstyreenhed, som er designet til omkreds- og adgangsbe-
skyttelse. Hvis stralen brydes, sendes der et stopsignal til den beskyttede maskine. Et "redundant" mikroprocessor-
design kombineret med omfattende fejltilstand og effektanalyse giver en sikker og styringspalidelig virkemade.

Et F3SS-system bestar af én sender og én modtager. Der kraeves ingen forbindelseskabler eller en separat
indkapsling af styreenheden. Den maksimale afstand mellem sender og modtager er 60 m (200 ft.).

2-1-1 Tekniske specifikationer*

Virkeomrade 0,3-60 m

Antal straler 1 (enkeltstrale)

Stralediameter 31 mm

Minimumobjektoplasning Uigennemsigtigt objekt, 231 mm eller mere

Orienteringsvinkel Sender og modtager: +2;5°maksimum ved et virkeomrade pa over 3 m

(IEC61496-2).
Lyskilde (stralingens bglgeform) | Infrared LED (880 nm)

Spandingsforsyning 24 VVDC +10%, rippel (p-p) 5% eller mindre

Stigetid efter strom ON Inden for 4 sekunder

Stremforbrug Sender: maks. 170 mA.
Modtager: maks. 800 mA.

Driftmade Hver af de fglgende driftmade kan veelges ved hjeelp af modtagerens
DIP-switch:

Automatisk start
Start-interlock
Start/genstart-interlock

Kontroloutput PNP-transistorudgang x 2 udgange, belastningsstram 250 mA eller
mindre (afledningsspaending 1V eller mindre ) (der ses bort fra
speendingsfald som folge af kabelforleengelse), ON ved lys ON.

Kredslgbsbeskyttelse Outputbelastningen er kortslutningsbeskyttet, den omformede
strgmforsyningstilslutning er beskyttet.
Responstid (ON-->OFF) 35 ms eller kortere
Omgivende temperatur 0-55°C ved drift og opbevaring (uden dannelse af is eller kondens)
Luftfugtighed 35-95% RH ved drift og opbevaring (uden dannelse af kondens)
Vibrationsmodstand Fejlfunktion og holdbarhed: 10-55 Hz, dobbelt amplitude 0,7 mm, i
retning X, Y og Z, 20 scanninger
Slagstyrke Fejlfunktion og holdbarhed: 100 m/s2, 1000 gange i retning X,Y og Z
Taethedsklasse IEC60529 IP65
Tilslutningsmetode Tilslutning via klemmeraekke pa den interne printplade.
Vagt (indpakket) 2,5kg
Materiale Hus Aluminium
Daek- | Aluminium
sel
Tilbehor Monteringshardware, betjeningsvejledning, kapper til ubenyttede
ledningskanaler
Godkendelsesstandarder IEC(EN)61496-1 TYPE4 ESPE *1

IEC61496-2 TYPE4 AOPD *2

*1. ESPE (Electro-Sensitive Protective Equipment)
*2. AOPD (Active Opto-electronic Protective Devices)
*Specifikationerne kan blive eendret uden forudgaende varsel.
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SENSORSTRALE

Figur 2-1 Typisk installation
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3 Beskrivelse af styreenheder
3-1 Adgang til styreenhederne

Der opnas adgang til alle switche og klemmeraekker, som er placeret pa den interne printplade, ved at fierne de
fire skruer, der holder senderens og modtagerens bagbeklaedning pa plads. Printpladen glider ca. halvvejs ud
af kabinettet for at gere det nemt at fa adgang til den. Der er installeret en stoppeklods for at forhindre, at
printpladen glider helt ud af kabinettet.

Sender- og modtagermodeller har to porte (gevindskarne PG9) til kabelindtag. Den ene er placeret pa bunden,
mens den anden er placeret pa bagbeklaedningen. Der medfglger et gevindskaret stik til den ubenyttede port.

3-1-1 Senderens indikatorlamper
Senderens frontpanel har to indikatorlamper:

Ravgul Angiver, at senderen er startet korrekt.

Red Angiver, at der blev registreret en senderfejl (en DIP-switch var sat til en ugyldig indstilling
eller blev aendret, efter at sensoren blev teendt), efter at der blev teendt for stremmen.

3-1-2 Modtagerens indikatorlamper
Modtagerens frontpanel har fire indikatorlamper:

Gron Kgr. Den infrargde strale er ikke brudt.

Rod Stop. Den infrargde strale er brudt eller ude af justering.

Gul Interlock. Systemet har last. Fejlen skal rettes, inden systemet kan nulstilles.
Ravgul Signalstyrke. Bruges som justeringshjaelp. Status fortolkes som folger:

Lyser: Kraftig signalstyrke

Blinker: Svag signalstyrke

Slukket: Ude af justering eller strale blokeret.

En blinkende signalstyrkeindikator kan vaere acceptabelt pa store afstande, eller nar der
anvendes spejle i en installation.

Modtagerens bagside har to diagnostiske indikatorlamper, F1 og F2. Disse lamper blinker med forskellige
frekvenser som en hjeelp ved fejlfinding. De fejl, der angives ved antallet af blink, er beskrevet i denne
brugervejlednings afsnit om fejlfinding.

@ @ @ @
o=\ o=\
indikator (gul "_‘ I— OFF-tilstandsindikator (red) m
be{ oe
@ G| Modtagerniveau- @ ©) |~ Fejlindikator (red)

indikator (ravgul)
ON-tilstandsindikator (gren)
Senderindikator
(= i funktion) (ravgul)

Modtager Sender

Figur 3-1
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3-1-3 Modtagerens driftmadeswitche
Systemet kan indstilles til tre forskellige driftmader:

Start/genstart- Efter at sensoren er teendt, kraeves der et startsignal (iryk & slip), for at systemet
interlock kan skifte til normal drift. Hvis den infrargde stréle er blokeret, skal der gives et
startsignal til modtageren, fgr outputreleeerne nulstilles, efter at en straleblokering
er blevet fiernet. Dette er den driftmade, som oftest anvendes til omkredsbeskyt-
telse.

Start-interlock Efter at sensoren er teendt, kraeves der et startsignal (tryk & slip), for at systemet
kan skifte til normal drift. Hvis den infrarade strale er blokeret, kreeves der ikke et
startsignal til modtageren, for at outputrelaeerne nulstilles.

Automatisk genstart Efter at sensoren er taendt, skifter systemet til normal drift. Hvis den infrargde
strale er blokeret, kreeves der ikke et startsignal til modtageren, for at
outputrelaeerne nulstilles.

Detaljerede oplysninger om indstilling af driftmaderne finder du i installationsafsnittet.

3-1-4 Switche for sender- og modtagerkoder

Den infrargde strale fra en F3SS-sender skal veere indstillet til en af fire mulige koder. Stralen kodes for at undga
krydstale fra enheder i naerheden og for at forbedre immuniteten over for svejseglimt og omgivelsernes lyskilder.

Sender og modtager skal indstilles til den samme kode for at kunne "tale” med hinanden. Detaljerede
oplysninger om indstilling af switchene finder du i installationsafsnittet.

3-1-5 Sikkerhedsudgange

Sensoren har to sikkerhedsudgange i form af to solid-state releeudgange. Hver outputkilde leverer (PNP) op til
0,25 amp ved 24VDC (spaendingsniveauet varierer med forsyningsspaendingen).

3-1-6 Fjernstartafbryder (valgfrit)

Startafbryderen er en momentan afbryder, der normalt er lukket, og som opretter forbindelse mellem Start-
klemmen og Start Retur-klemmen i modtagerens klemmeraekke. Der sendes et gyldigt startsignal, nar der
trykkes pa afbryderen og den derefter slippes igen. Modtagerens startkredslgb sender ca. 5mA DC-strgm
gennem afbryderens kontakter og en impuls pa ca. 100mA, 20mS, nar afbryderens kontakter til at begynde med
er lukket.

- | driftmaden Automatisk start kraeves der ikke en startafbryder, og man kan derfor lade klemmen vaere
aben.

- | driftmaderne Start-interlock og Start/genstart-interlock kreeves der en startafbryder for at afslutte
Interlock. | alle driftmader kan en startafbryder bruges til at nulstille en interlock, der skyldes en fejl, nar
forst fejlen er fiernet.
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4 |Installation

4-1 Brugerens ansvarsomrader

X ADVARSEL

Du skal leese disse oplysninger i deres helhed, inden du gar i gang med installationsproceduren. En F3SS bgr
kun installeres, kontrolleres og vedligeholdes af en kvalificeret person. Det er vigtigt, at brugeren kender instal-
lationskravene, den sikre monteringsafstand, styreenheder og funktioner, inden han eller hun anvender F3SS.

Hvis F3SS anvendes som sikkerhedsenhed, er brugeren ansvarlig for at sikre, at de geeldende nationale,
overstatslige og lokale sikkerhedsregler, bestemmelser og regulativer overholdes. Desuden skal brugeren
sgrge for, at alle maskinoperatgrer, vedligeholdelsespersonale, elektrikere, tilsynsfgrende osv. er bekendt
med og forstar alle instruktioner vedrarende brugen af F3SS, de maskiner, den er installeret pa, samt de
relevante sikkerhedsregler.

4-1-1 Brugerens ansvarsomrader

Brugeren har ansvaret for at udfegre al den vedligeholdelse, OMRON kraever, pa F3SS, og for at sikre, at den
beskyttede maskine testes, beskyttes og besigtiges som angivet af maskinens producent.

4-2 Installationsprocedure

Det anbefales, at du anvender den felgende fremgangsmade, nar du installerer et F3SS-system:

1. Lzes oplysningerne i denne brugervejlednings afsnit 1, Vigtige egenskaber og krav, grundigt, og folg
anvisningerne.

2. Beregn den mindste sikre monteringsafstand mellem F3SS og det farlige betjeningspunkt. Foretag
ogsa de ngdvendige beregninger for at sikre, at interferens fra reflekterende overflader ikke giver
anledning til en sikkerhedsrisiko.

. Indstil sender og modtager til den passende transmissionskode og driftmade.
. Monter sender og modtager pa det sted, der blev bestem pa trin 2.

. Foretag de nodvendige elektriske tilslutninger og tilslutninger af styreenheder.
. Tilslut stremmen, og foretag justering.

N o g~ W

. Test, at F3SS fungerer korrekt. Se journalerne for afprgvnings- og testprocedurerne i appendiks A.

4-3 Seerlige krav ved omkredsbeskyttelse

Omkredsbeskyttelse er en udbredt anvendelse for F3SS og betegner en installation, hvor en F3SS placeres
omring den ydre omkreds af en maskine eller en robot, der skal beskyttes. Dette kan eventuelt give plads nok
til, at en operater kan sta mellem F3SS og maskinen.

Ved omkredsbeskyttelsesinstallationer skal ledningsfgringen for den beskyttede maskine eller robot foretages
pa en sadan made, at enhver registreret afbrydelse af F3SS-stralen vil medfaere, at den farlige bevaegelse
stoppes gjeblikkeligt. Maskinen eller robotten mé& kun blive genstartet ved aktivering af en startafbryder.
Startafbryderen skal veere placeret uden for omradet med den farlige bevaegelse, og den skal placeres pa et
sted, hvor den, der betjener afbryderen, kan observere det farlige omrade. Dette forhindrer, at en maskine
genstarter automatisk, nar afbrydelsen af stralen ikke laengere registreres af F3SS.

- ADVARSEL

Omkredsbeskyttelsesinstallationer ma ikke tillade en maskine eller en robot at genstarte automatisk. Brug en
startafbryder, som er placeret uden for det farlige omrade, men inden for synsvidde af det.
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4-4 Mindste sikre monteringsafstand og and monteringshgjde

X ADVARSEL

En korrekt beregning af den sikre monteringsafstand er en vigtig del af installationen. Du ma aldrig
simpelthen installere en F3SS pa et bekvemt sted uden at tage hensyn til at sikkerhedsafstanden. Hvis
sender og modtager monteres for teet ved det farlige betjeningspunkt, vil maskinen muligvis ikke stoppe tids
nok til at forhindre, at operatgren kommer til skade.

De bedste oplysninger om sikre monteringsafstande og monteringshgjder findes i den forberedende
europeaeiske standard EN999:1998 afsnit 6.1.4 og 6.1.5.

Afsnit 6.1.5 anbefaler, at man kun overvejer at anvende enkelthgjdestraler, hvis de er parallelle med
jordniveauet og stralen brydes af en persons krop i oprejst position.

| tilfaelde, hvor risikovurderingen tillader, at en enkelthgjdestrale anvendes alene, skal minimumafstanden
beregnes ved hjeelp af fglgende formel:

S=(KxT)+C
Hvor:
S = minimumafstanden fra farezonen til registreringspunktet, -linjen, -planet eller —zonen.

K = en parameter i mm (tommer) pr. sekund, som er udledt af data for den hastighed, kroppen eller kropsdelene
bevaeger sig med. Det anbefales at anvende en veerdi pa mindst 1600 mm/sek. (63 tommer/sek.). Hgjere
hastigheder kan muligvis anvendes. For nu at citere fra ANSI-standard B11.19-1990: "Veerdien for
handhastighedskonstanten K er blevet bestemt i forskellige studier, men selvom disse studier angiver en
hastighed pa 1600 mm/sek. (63 tommer/sek.) til mere end 2450 mm/ sek. (100 tommer/sek.), betragtes de ikke
som endegyldige. Brugeren skal tage alle faktorer i betragtning — herunder operatgrens fysiske evner — nar han
eller hun bestemmer den veerdi for K, der skal anvendes."

T = systemets totale stopydelse (sekunder). T skal omfatte responstiden for styreenheder, koblinger,
bremsesystemer og F3SS (35 ms) samt den tid, det tager for maskinen at stoppe den farlige bevaegelse. Laeg
en procentfaktor til i overensstemmelse med anbefalingerne fra maskinens producent for at tage forbehold for
svaekkelse af koblings- og bremsesystemet.

C = en yderligere afstand i mm (tommer), som er baseret pa intrusion mod farezone forud for aktiveringen af det
beskyttende udstyr. For F3SS er denne afstand 1200 mm (48 tommer)

Eksempel:

S =(1600 mm/sek. x 0,250 sek.) + 1200 mm
=400 mm + 1200 mm
= 1600 mm (63,75 tommer)

Hvis der anvendes en enkelt strale, er man i industrien kommet frem til, at en monteringshgjde pa 750 mm
(29 tommer) fra jorden eller referenceniveauet er en praktisk lgsning pa problemerne med utilsigtet adgang ved
at treede over eller kravle under stralen.

Hvis der anvendes flere enkeltstraler, angiver den falgende tabel de stralemonteringshgjder, som man er
kommet frem til, at det er praktisk at anvende:

Tabel 4-1 Praktiske stralemonteringshgjder

Antal straler Hojde over referenceniveauet, f.eks. gulvet: mm (tommer)
2 400, 900(16, 36 )
3 300, 700, 1100(12, 28, 43)
4 300, 600, 900, 1200(12, 24, 36, 48 )




4 Installation

4-5 Indstilling af switche

Sender

-

Modtager (16 t?mmer)

7 900 mm
(36 tommer)

Figur 4-1 Installationseksempel med anvendelse af spejle

4-5 Indstilling af switche

4-5-1 Switche for sender- og modtagerkoder
Senderen og modtageren skal indstilles til den samme kode. Andre switch-indstillinger end dem, der er anfgrt

nedenfor, vil fare til fejltilstand.

Kode # Senderens DIP-switch Position for modtagerens DIP-switch
Position (SW1) (Sw1) (SW2)
2 3 4 3 4 3 4
A OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
B OFF ON ON ON OFF ON OFF
Cc ON OFF ON OFF ON OFF ON
D ON ON OFF ON ON ON ON

4-5-2 Driftmadeswitche

Driftmaderne er beskrevet under “Modtagerens driftmadeswitche” pa side 5. Position 1 og 2 pa SW1 og SW2 i

modtageren bruges til at indstille driftmaden. Switch-indstillingerne kan ses nedenfor:

Position for modtagerens DIP-switch (SW1 & SW2)

Driftmade 1 2
Automatisk start ON ON
Start-interlock OFF ON
Ikke gyldig ON OFF
Start/genstart-interlock OFF OFF




4-5 Indstilling af switche 4 Installation

Nar du skal finde ud af, hvilken driftmade du skal veelge, kan det veere nyttigt at bruge de funktionelle
rutediagrammer, som kan ses nedenfor.

START/GENSTART-INTERLOCK

Indikatorer Faststof-
sikkerheds-
Drift | Stop |Interlock|Justering| udgang-
F3SS-status Gren | Rad Gul |Ravgul | stremkilde
Slukket for strammen v Stremforsyning "Off" O O O O Off
Teend for strammen | Forhindring af stramtifforsel-tistand ©C|@® |0 | . Off
X
o c
Abn og luk derefter ) 3
startafbryderkontakterne ¥ | Genstartsignal ® O10 & on
| Maskinens MPCE-kontakter Sensorstrale ryddet o
Lukket Maskinstart ¥ | Maskine i drift @ ©]© & on
-
Maskine i drift ¥ | Maskindrifttilstand @ O O On
. Sensorstrale blokeret
Bryd sensorstrale | Beskyttelses-interlocktilstand O . . O off
Maskinens MPCE-kontakter _ | Sensorstrale blokeret
Aben Maskinstop Y Beskyttelses-interlocktilstand O . . O Off
Sensorstrale ryddet Nulstilling af genstart-interlock (kraever O . . Off
\ genstart, inden maskinen vil starte)
Abn og luk derefter Genstartsignal @) O O
On
startafbryderkontakterne | | (genoptager maskindrifttilstand)

@ Indikator lyser () Indikator slukket

Figur 4-2 Funktionelt rutediagram for driftmaden Start/genstart-interlock

DRIFTMADEN START-INTERLOCK

Indikatorer Faststof-
sikkerheds-
_ Drift Stop |Interlock [Justering udgang-
F3SS-status Grgn Rad Gul Ravgul stremkilde
Slukket for stremmen ' Stremforsyning "Off" O O O O Off
Teend for stremmen \j Forhindring af stremtilfersel-tilstand O . @) o Off
[0}
x
Abn og Iuk derefter £
startafbryderkontakterne ¥ | Genstartsignal ® O O g On
] Maskinens MPCE-kontakter Sensorstrale ryddet ?
Lukket Maskinstart Y | Maskinstart © 010 3 on
>
-
Maskine i drift y | Maskindrifttilstand @) O O on
Bryd sensorstrale ¥ | Sensorstrale blokeret O @ O O Off
Maskinens MPCE-kontakter .
o S trale blokeret
Aben Maskinstop / ensorstrale blokere O @) O O Off
Sensorstrale ryddet Y Sensorstrale ryddet @) O O On
|

@ Indikator lyser () Indikator slukket

Figur 4-3 Funktionelt rutediagram for driftmaden Start-interlock
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FUNKTIONELT RUTEDIAGRAM FOR AUTOMATISK START

Indikatorer Faststof-
sikkerheds-
. . dgang-
_ Drift Stop |Interlock [Justering u ;
F3SS-status Gren | Red Gul | ravgul stremkilde
Slukket for strammen ¥ | Stremforsyning "Off" O O O O Off
Taend for stremmen  J Strgm teendt @ O % On
3
| Maskinens MPCE-kontakter Sensorstrale ryddet >
Lukket Maskinstart Y | Maskinstart @ O O > On
@
Maskine i drift Y Maskindrifttilstand @) O O % On
Bryd sensorstrale Y Sensorstrale blokeret O @) O O Off
Maskinens MPCE-kontakter .
Aben Maskinstop v Sensorstrale blokeret O . O O Off
Sensorstrale ryddet  J Sensorstrale ryddet @) O O On
J

@ |Indikator lyser () Indikator slukket

Figur 4-4 Funktionelt rutediagram for driftmaden Automatisk start
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DIP-switch

N Bagbeklaednin

)
2

~[A ||
-l
-l

ER
2
5

™~ pcB

123456 7/[T

™ Klemmeraekke

N
PCB taget ud

Modtager

DIP-switch

Bagbeklaednin

™~ pcB

~

™~

RTN +24VDC

™ Klemmeraekke

-~
PCB taget ud

Sender

Figur 4-5 Switche og klemmer
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4 Installation 4-6 Elektriske tilslutninger

4-6 Elektriske tilslutninger

X ADVARSEL

Alle elektriske tilslutninger ma kun udfgres af kvalificeret personale og i overensstemmelse med de lokale
bestemmelser og regler for elektricitet. Sluk for al strgm til maskinen og styringsenheden, inden
tilslutningerne foretages. Tillad aldrig metalspaner eller metalsplinter at komme ind i en F3SS-indkapsling,
hvor de kan forstyrre F3SS’ funktioner.

Tip: Ved ledningsfering til F3SS-komponenter kan du lade kablerne veere netop sa lange, at printpladen kan
treekkes sa langt ud, som dens stopklodser tillader. For at gare tilslutning og service enklere anbefaler OMRON,
at der bruges 18 AWG-kabel til at tilslutte F3SS til en maskines styringssystem.

4-6-1 Senderens elektriske tilslutninger

De eneste tilslutninger, der kan foretages inde i senderen, er tilslutninger til indgangseffekten. Kiemmerne til
indgangseffekten er placeret pa klemmeraskke J3 nederst pa printpladen. Printpladerne er maerket for at sikre
korrekte tilslutninger.

Tabel 4-2 Senderens klemmeraekke

Klemme- | Klemme- Funktion lllustration af klemmerakke
raekke navn
J3 +24VDC | +24VDC Klemmeraekken set ovenfra/forfra
RTN 0V (GND) Q S
RTN +24VDC
—r—i

4-6-2 Modtagerens elektriske tilslutninger og tilslutninger af styreenheder

Styringstilslutninger og elektriske tilslutninger foretages inde i modtageren pa klemmeraekke J5 i printpladens
nederste hjgrne. Klemmernes placeringer og funktioner er som falger:

Tabel 4-3 Modtagerens klemmeraekke

Klemme- | Klemme- Funktion lllustration af klemmerakke
raekke nummer
J5 1 Output 1 (+) Klemmeraekken set ovenfra/forfra
2 Output 1/2 (-) O0O000 0 O
1 2 3 4 5 6 7
3 Output 2 (+) ®®®®®®®
4 Start (-)
5 Start (+)
6 +24 VDC
7 0V (GND)
4-6-3 Installation af modtageren ved store kabellangder

For en modtager, der installeres ved hjeelp af et kabel, der er laengere end 9mm (30 fod), og med en belastning
pa mindre end 50 mA. Der skal installeres en belastningsmodstand (1 K ohm, 1 watt — falger med hardwarekittet)
mellem output (+) og output (-) ved solid state-udgangens destinationspunkt.

12



4-7 Tilslutning til maskinens styringskredslgb 4 Installation

4-6-4 Sikkerhedstilslutning til jord

Bade sender og modtager skal jordes for at opretholde EMC-immuniteten. Dette gares ved at tilslutte
sikkerhedsjordledningen inde i senderens og modtagerens kabinet ved hjeelp af den medfglgende gsken og
fastgere den under den medfelgende bolt og speendeskive, som fastgares til en T-mgatrik. Til dette formal er det
praktisk at bruge en 8 mm (5/16 tommer) topngagle.

4-7 Tilslutning til maskinens styringskredsligb

- ADVARSEL

Kontakt den beskyttede maskines producent for at fa oplysninger om, hvordan ledningsferingen mellem en
F3SS og maskinens styringskredslgb skal foretages. Det er af afggrende betydning, at F3SS tilsluttes
korrekt, da den ellers ikke vil give maskinens operatgrer den maksimale beskyttelse, hvilket kan fare til
alvorlig legemsbeskadigelse. Ledningsfgringen til maskinens styringskredslgb er udelukkende
arbejdsgiverens ansvar.

4-7-1 Tilslutning til solid state-udgange
Denne enhed har to solid state-udgange. Hver udgang leverer (PNP) op til 0,25 amp ved 24VDC.

Hver solid state-udgang overvages af begge de interne, uafhaengige mikrostyringsenheder, nar udgangene er i
den stremfarende tilstand. Overvagningen udfgres ved momentant at pavirke solid state-udgangen med en
impuls i en kort periode. Den minimale impulsbredde er 50 ysek., og den maksimale impulsbredde er 200 psek.
Impulsbredden vil automatisk gges ved en ggning af belastningkapacitansen. Denne testimpuls finder sted ca.
hvert andet minut. Enhver kredslgbsfejl vil blive registreret, og begge udgange vil blive tvunget over i den ikke-
stramfgrende tilstand.

Solid state-udgange ber kun tilsluttes en styringspalidelig PLC med sikkerhedsfunktioner eller et
styringspalidelig maskinstyringssystem med sikkerhedsfunktioner. Begrebet "styringspalidelig" er defineret pa
side 1.

4-7-2 Tilslutningsmetode

Den fglgende tilslutningsl@sning anvender begge outputrelaeer til at styre maskinen. Dette er den anbefalede
ledningsfgringsmetode for alle anvendelser.

Find de to MPCE-elementer (Machine Primary Control Elements) i maskinens styringskredslgb. Metoden til at
stoppe den farlige maskinbevaegelse vil variere afhaengigt af maskintypen. De forskellige styringsmetoder
omfatter hydrauliske systemer, pneumatiske systemer, koblingssystemer og mekaniske bremsesystemer.
Derfor findes der adskillige MPCE-varianter, herunder releeer, kontaktorer, solenoider og elektromekaniske
ventiler.

Hvis du er usikker pa, hvilket tilslutningssted, der skal anvendes til maskinens styringssystem, skal du kontakte
maskinens producent for at fa vejledning.

13




4 Installation 4-7 Tilslutning til maskinens styringskredslab

Ved anvendelse af driftmaden Start-interlock eller Start/genstart-interlock

Sender Modtager

=L

Jordgsken

Jordesken

+DC24V [6]
OV (GND ) [7]

T, START(+) [5]
START (—) [4]

+DC24V[DC24V]
0V (GND) [RTN]
kontroludgang 1/2 [2]

Kontroludgang 1 (+) [1]
Kontroludgang 2 (+) [3]

3 Q9 &
S8 8L

MPCE2

E1=

Beskrivelsen i firkantede parenteser angiver klemmenavn eller klemmenummer.
E1: 24VDC stremforsyning (model S82K anbefales)

S1: Startafbryder (til ophaevelse af interlock) : NC-kontakt

MPCE1 og MPCE2: DC-drevet kontaktor med hgj felsomhed (model J7AN osv.)

/\ ADVARSEL

Buedaemperenheder ber kun installeres pa tveers af spolerne i
maskinens styrereleeer.

Installer aldrig buedaemperenheder direkte pa tveers af F3SS'
kontroludgangskontakter. En buedaemperenheder, der er installeret
pa tveers af kontakterne, kan svigte ved en kortslutning, hvilket vil
fare til en ikke-sikker tilstand.

<2> Disse relaekontakter skal vaere direkte styrede kontakter.

3> Hvis belastningen er mindre end 50 mA, skal der installeres en
modstand pa tveers af belastningen.
Se side B-11.

Bemezerk: DC-strgmforsyningen skal isoleres fra hovedstram-
forsyningen og andre enheder.

Figur 4-6 Tilslutningsmetode (driftmaden Start-interlock eller Start/genstart-interlock)
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4-7 Tilslutning til maskinens styringskredslgb 4 Installation

Ved anvendelse af driftmaden Automatisk start

Sender Modtager

=L

+DC24V[DC24V]
OV (GND) [RTN]
Jordgsken
Jordesken
START (+) [5]
START (—) [4]
+DC24 V6]
0V (GND) [7]
Kontroludgang 1 (+) [1
Kontroludgang 2 (+) [3

09
S

COM(-) til kontroludgang 1/2 [2]

E1=

T

Beskrivelsen i firkantede parenteser angiver klemmenavn eller klemmenummer.
E1: 24VDC stremforsyning (model S82K anbefales)
MPCE1 og MPCE2: DC-drevet kontaktor med hgj falsomhed (model J7AN osv.)

/\ ADVARSEL

Buedaemperenheder bgr kun installeres pa tveers af spolerne i
maskinens styrerelaeer.

Installer aldrig buedeemperenheder direkte pa tvaers af F3SS'
kontroludgangskontakter. En buedeemperenheder, der er installeret
pa tveers af kontakterne, kan svigte ved en kortslutning, hvilket vil
fore til en ikke-sikker tilstand.

<2> Disse relaekontakter skal vaere direkte styrede kontakter.

<> Hvis belastningen er mindre end 50 mA, skal der installeres en
modstand pa tveers af belastningen. Se side B-11.

Bemaerk: DC-stregmforsyningen skal isoleres fra hovedstrem-
forsyningen og andre enheder.

Figur 4-7 Tilslutningsmetode (driftmaden Automatisk start)
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4 Installation 4-7 Tilslutning til maskinens styringskredslgb

Eksempel pa tilslutning til type C9SA-301 sikkerhedsreleeenhed (geelder ogsa for kategori 4)

Sender Modtager

Funktionsdiagram

Lampe ON
Model F3SS Blokeret ]

|

Nulstilingsafbryder S1 ’_“ |
Kontaktemne K1 & K2 b _‘ ’_

! I

Kontaktemne K1 & K2 a : :

! 1
Kontaktere KM1 &KM2 b _

Kontakteme KM1 & KM2 a

PLC-input

i ]
I I
zl Z B = € E = g PLC-output |
3 £ 2= S| 3 = = = | |
2 = L o5 2 = & g .
2 a - - 13) o o o b= KM3 .
> z I x a S & 8 <
< [©] o)) o) 8
N N < < + o ° ° Kl
o > [ [ 3 2 E]
_?_ © » n “ch £ % Beskrivelsen i firkantede parenteser angiver
4 2 £ klemmenavn eller klemmenummer.
= S1:Nulstillingsafbryder (NO-kontakt)
% KM1 og KM2:Magnetkontaktor (model LP1D)
o KM3:Faststofkontaktor(model G3J)
M:3-faset motor
E1 og E2:24VDC stremforsyning (model S82K)
E1=
PLC
IN | [ouT
Feedbackloop KM3

KM1

L
Eam=
Eam
Eam~

S1 KM2

E2 =

AERO—(———O—C BRI

]
T [o} K1
SA
% K2\ m
5

Bemeerk: Ved tilslutning til modellerne F3SS og G9SA-301 ma du ikke bruge den Start/genstart-interlockfunktion, der er indbygget i F3SS-modellen.
Brug kun den interlockfunktion, der er indbygget i G9SA-301-modellen.

KM1A-——

Figur 4-8 Tilslutningsmetode (eksempel pa tilslutning til en type C9SA-301 sikkerhedsrelaeenhed [geelder ogsa for kategori 4])
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4-8 Fysisk montering 4 Installation

4-8 Fysisk montering
4-8-1 Installation af flere F3SS-enheder

Sender Modtager__ )
Til maskine 1
D - > —
Al
Sender Modtager

S Til maskine 2
> —_—

Figur 4-9 Usikker installationsmetode

Figur 4-9 viser to sender/modtagerpar. Det gverste par anvender stralekode A, og det nederste par anvender
stralekode B. De optiske kanaler er angivet med streger. Hvert system styrer hver sin maskine.

Betragt nu den situation, hvor senderen B blokeres. Maskine 2 stopper. Nu skifter sender A til at sende
stralekode B. Dette repraesenteres af den stiplede linje. Maskine 1 er stoppet, men maskine 2 er genstartet pa
grund af den optiske rute, der er etableret af den stiplede linje. Hvis to F3SS-systemer installeres pa denne
made, skal de styre den samme maskine.

Den anbefalede Igsning er at installere dem pa en sddan made, at der ikke er nogen optisk rute svarende til den
stiplede linje. Dette kan ggres med den installation, der er vist pa Figur 4-10.

Sender Modtager
Til maskine 1
D > >
A
Modtager Sender

Til maskine 2 <|:|

Figur 4-10 Anbefalet monteringsretning
Denne installation giver ingen af modtagerne mulighed for at se lyset fra to sendere, og installationen er derfor
sikker.
4-8-2 Interferens med reflekterende overflader

Reflekterende overflader (f.eks. blankt metal, blank maling, folie, plastik) i neerheden af den infrarade strale kan
medfgre, at der er to ruter til modtageren. Installer et F3SS-system pa en sddan made, at der ikke er nogen
reflekterende overflader inden for senderens og modtager stralevinkel.

Den formel, der bruges til at finde den sikre afstand fra en reflekterende overflade, ser saledes ud:
d = R/2(tan 2a)
Hvor:
d = minimumafstanden til den reflekterende overflade
R = afstanden mellem sender og modtager
a = den halve vinkel for F3SS (2,5° for afstande > 3 m (9,8 ft.))
Eksempel:
R=30m
d = 30/2(tan 2(2,5°))
=15tan 5°
= 15(0,0875)
=1,3m (4,37 ft.)
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4 Installation 4-8 Fysisk montering

De folgende fire figurer illustrerer rigtig og forkert montering for reflekterende overflader.

Indfaldsretning

Stralevinkel, a

Brydning

Central strale Lysstrale brudt

Sender Modtager

Reflekterende overflade I:l

| Fareomradets omkreds |

Figur 4-11 Eksempel pa rigtig montering med korrekt justering.

| dette eksempel registreres brydningen af stralen helt klart. Det reflekterende objekt befinder sig uden for
stralevinklen.

I

Brydning

Central strale Lysstrale brudt

Sender Modtager

Refleksion
Reflekterende overflade -

| Fareomradets omkreds |

Figur 4-12 Eksempel pa usikker montering

Pa grund af refleksionen registreres brydningen af stralen ikke. Det reflekterende objekt befinder sig inden for
stralevinklen.

Sensorzone

Brydning

Sender Refleksion Modtager

Reflekterende overflade

| Fareomradets omkreds |

Figur 4-13 Eksempel pa usikker montering

Pa grund af refleksionen registreres brydningen af stralen ikke. Interferens med reflekterende overflader kan
ogsa opsta over og under sensorstralen.

Modtager

Stralevinkel, a

Reflekterende overflade I:l

| Fareomradets omkreds |

Figur 4-14 Eksempel pa den veerst taenkelige justering
Eksemplet viser minimumafstanden fra den reflekterende overflade x til den ene side af stralens centerlinje.
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4-8 Fysisk montering 4 Installation

4-8-3 Monteringssteder for beslag

Det beslag, der fglger med F3SS, er designet til at give et bredt udvalg af monteringsmuligheder, og det kan
enten fastggres til bunden af senderen og modtageren (giver de mest omfattende justeringsmuligheder) eller
direkte pa hver af enhedernes bagside.

ADVARSEL

Forkert justering kan gge interferensen med reflekterende overflader. Den fysiske justering af senderen og
modtageren bgr foretages med stor omhyggelighed efter installationen, og derefter bar den kontrolleres med
jeevne mellemrum.

(nar de strammes
forhindrer monterings- T-matrik . .
skruerne T-motrikkerne Glider i not T-motrik Mosnterlngsbe_slag
i at glide) Noter til Slots paendesklve.r
for T-metrikker N o fMonterlngsskrue
] ==
. B - Se
1ene ® oot
\ © 58 el
© © :
\ -
) ©)
_ @
Sigtekorn Monteringsskruer (4)
SET NEDEFRA SET BAGFRA

Figur 4-15 Monteringsbeslag

4-8-4 Justering
F3SS er udstyret med to hjeelpemidler til justering over store afstande.

En "sigtekornenhed" er indbygget agverst i senderens og modtagerens kabinet som en hjeelp til den fysiske
justering.

Desuden har modtageren en synlig, ravgul visible justeringsindikator, som giver fglgende oplysninger.

Tabel 4-4 Justeringsindikatorlampen

Hvis den ravgule lampe: Betyder det:
Lyser Steerkt signal
Blinker Svagt signal

Er slukket Ude af justering eller strale blokeret

Bemaerk: Hvis der anvendes spejle, anbefales det at bruge laserjusteringsvaerktgjet F39-LLK (tilbehear) for at
gere det nemmere at foretage justeringen.
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5 Fejlfinding og vedligeholdelse

5-1 Fejlfinding

5 Fejlfinding og vedligeholdelse

5-1 Fejlfinding

De to diagnostiske indikatorer F1 og F2 er placeret pa4 modtagerens bagside. Disse indikatorer vil blinke et

bestemt antal gange som en angivelse af den mulige kilde til et problem. Kun de koder, der kan hjaelpe brugeren

med at rette en fejl, er anfgrt i teksten nedenfor.

Tabel 5-1 Fejlfinding med blinkindikatorerne F1 og F2

Antal blink pa F1

Beskrivelse af fejl

Lasningsforslag

skal.

eller F2
1 Modtageren registrerede mere end én | Kontroller koderne pa systemer i
gyldig transmissionskode naerheden. Indstil dem til andre koder
2 eller9 Kode eller driftméade ikke gyldig ved Kontroller indstillingerne pa de interne
start DIP-switche. Veelg gyldige indstillinger.
3 En DIP-switch er blevet aendret, efter Kontroller DIP-switchindstillingerne.
at stremmen er tilsluttet. Ugyldig DIP- Sluk for strammen, og teend igen.
switchindstilling.
5 Et outputrelee svarer ikke, som det Kontroller outputreleeerne. Hvis det er

ngdvendigt med en udskiftning, skal de
returnere enheden til OMRON.

Alle andre koder

Fejlen kan ikke rettes af brugeren.

Kontakt OMRON

5-2 Vedligeholdelse

Afpravningsproceduren (appendiks B) ber udferes mindst hver tredje maned eller oftere alt afhaengigt af brugen

af maskinen. Proceduren bgr kun udferes af kvalificeret personale. Inspektionsjournalerne bar opbevares
sammen med de gvrige dokumenter, der vedrgrer maskinen.

Der kan samle sig olie, stav og fedt pa senderens og modtagerens plastiklinse, hvilket kan pavirke F3SS’
funktion. Disse problemer kan undgas ved regelmaessig rengering. Renggr linserne med et mildt

renggringsmiddel eller et glasrensemiddel. Brug en ren, blad, bomuldsfri klud eller barste til at tarre af. Malede

overflader kan renggres med et mildt affedtningsmiddel eller et mildt renggringsmiddel.
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6-1 Tilbehar 6 Tilbehor

6 Tilbehor

6-1 Tilbehor

Tabel 6-1 Tilbeher til F3SS

Modelnummer Beskrivelse
F39-MSG Glasspejl til frontoverflade

F39-MSS Spejl i poleret rustfrit stal

F39-LM45 Beslag til montering over spejle i en vinkel pa 45°
F39-LLK Laserjusteringsveerktg;j

F39-LSP Monteringskit til F3SS-sensor

F39-LA Monteringskit til F39-MSG- eller F39-MSS-spejl

21



Appendiks A — Testprocedurer

A-1 Test, der skal udfares

Appendiks A — Testprocedurer

A-1 Test, der skal udfores

De falgende test skal udfares ved installationen og efter alle former for vedligeholdelse, reparation eller e&endring
af F3SS eller maskinen. Testen sikrer, at F3SS og maskinens styringssystemet fungerer korrekt, sa de kan
stoppe maskinen. Hvis testen ikke udferes korrekt, kan det fare til alvorlige legemsbeskadigelser for

medarbejderne.

Den falgende testprocedure skal udfares af kvalificeret personale, efter at monteringen, justeringen og
ledningsfgringen er udfgrt, og fer F3SS bruges il at styre maskinen. Ved test af F3SS skal der bruges et

uigennemsigtigt objekt med den rigtige starrelse.

Enhed

Tilstand

Kommentarer

1.Deaktiver den maskine, der skal beskyttes. Tilslut stremmen til F3SS.

O Bestaet
QO Ikke bestaet

2.Foretag en visuel besigtigelse af maskinen for at sikre, at adgang til det
farlige omrade kun kan finde sted via F3SS-sensorstralen. Hvis det ikke
er tilfaeldet, kan det vaere nadvendigt at anvende yderligere beskyttelse,
herunder mekaniske afspaerringer. Kontroller, at alle yderligere
beskyttelsesenheder og afspaerringer er installeret og fungerer korrekt.

U Bestaet
QO Ikke bestaet

3.Kontroller, at monteringsafstanden for F3SS er sterre end eller lig med
den beregnede maksimumsikkerhedsafstand fra det farlige
betjeningspunkt.

O Bestaet
QO Ikke bestaet

4.Unders@g, om der er tegn pa eksterne beskadigelse af F3SS,
maskinen samt de elektriske kabler og ledningsfgringen. Hvis der bliver
fundet skader, skal du afldse maskinen og orientere den tilsynsfarende.

O Bestaet
QO Ikke bestaet

5.Derefter skal du bryde sensorstralen med et testobjekt af passende
starrelse for at kontrolleres F3SS-enhedens effektivitet. Kontroller, at den
rede indikator er teendt, og at den grenne indikator er slukket, nar
testobjektet befinder sig pa et vilkarligt sted i sensorstralen. Vaer ogsa
opmeerksom pa muligheder for ubeskyttet adgang til farepunktet.

U Bestaet
QO Ikke bestaet

6.Start maskinen. Mens maskinen er i gang, skal du bryde sensorstralen
med et testobjekt. Maskinen begr stoppe gjeblikkeligt. Indsaet aldrig
testobjektet i farlige dele af maskinen. Mens maskinen er stoppet, skal du
bryde sensorfeltet med testobjektet. Kontroller, at maskinen ikke vil
starte, mens testobjektet er i sensorstralen.

O Bestaet
QO Ikke bestaet

7.Kontroller, at bremsesystemerne fungerer korrekt. Hvis maskinen ikke
stopper hurtigt nok, skal du justere bremsesystemet eller age afstanden
fra sensorstralen til det farlige betjeningspunkt.

O Bestaet
QO Ikke bestaet

8.Hvis sikkerhedsenhederne eller maskinen dumper blot én af disse test,
ma maskinen ikke seettes i drift. Afmaerk eller afspeer gjeblikkeligt maski-
nen for at forhindre, at den anvendes, og orienter den tilsynsfgrende.

U Bestaet
O Ikke bestaet

Kommentarer:

- ADVARSEL

F3SS bar testes ved at bryde stralen mindst én gang pr. skift eller mindst én gang i dggnet.
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A-1 Test, der skal udfgres Appendiks A — Testprocedurer

ADVARSEL

Hvis F3SS og maskinerne ikke fungerer fuldstaendig som beskrevet i testproceduren, ma maskinen ikke
betjenes. Hvis maskinens sikkerhedsenheder, bremsesystemer og styreenheder ikke fungerer korrekt, kan
de ikke stoppe farlige maskinbevaegelser. Det kan fare til alvorlige legemsbeskadigelser for medarbejderne.
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B-1 Journal for afprevningsprocedure

Appendiks B — Afprevningsprocedure

B-1 Journal for afprevningsprocedure

Den fglgende afpravningsprocedure skal udfgres af kvalificeret personale under den oprindelige installation af
F3SS og mindst hver tredje maned eller oftere alt afhaengigt af maskinerne og virksomhedens retningslinjer.

Tip: lav en kopi af formularen for afprgvningsprocedure, og brug kopien som en afprgvningsjournal, der
opbevares sammen med de andre dokumenter, der vedrgrer maskinen. Vaer forsigtig, nar du arbejder i
naerheden af de farlige spaendingsniveauer, som kan forekomme under denne procedure.

Identifikation af maskine: Dato:
Enhed Tilstand Kommentarer
1.Kontroller, at den beskyttede maskine er kompatibel med den type O Bestaet

maskiner, der kan bruges sammen med en F3SS.

QO Ikke bestaet

2 Kontroller, at monteringsafstanden for F3SS er stgrre end eller lig med
minimumsikkerhedsafstanden fra betjeningspunktet.

O Bestaet
QO Ikke bestaet

3.Kontroller, at alle former for adgang til farepunktet, der ikke er beskyttet
af en F3SS, er beskyttet pa andre mader, f.eks. ved hjeelp af lager,
afskeermning, tradnet eller andre godkendte metoder. Kontroller, at alle
yderligere beskyttelsesenheder, interlock-afbrydere og mekaniske
afspaerringer er installeret og fungerer korrekt.

U Bestaet
QO Ikke bestaet

4.Kontroller, at F3SS kun kan nulstilles fra en position, som er uden for
det farlige maskinomrade, men inden for synsvidde af det.

O Bestaet
QO Ikke bestaet

5.Besigtig de elektriske tilslutninger mellem den beskyttede maskines
styringskredslgb ogF3SS. Kontroller, at tilslutningerne til maskinen er
korrekte, sa et stopsignal fra F3SS medfgrer, at maskinen stopper
gjeblikkeligt pa ethvert sted i maskinens arbejdsgang eller vandring.

O Bestaet
QO Ikke bestaet

6.Skriv testresultaterne ind i maskinens journal. Udfer derefter
testproceduren.

U Bestaet
QO Ikke bestaet

Kommentarer:

Teknikerens underskrift:
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OMmRON

No.ESCS 1054
Pages: 1 of 2

EC DECLARATION OF CONFORMITY

We hereby declare that the following product is in conformity with the
requirements of the below referred EC Direclives:

B en

Type: F3SS-A Series
Beamsafe Sensor: F35S-A series
Reflection Mirror: F39-M series
Mirror Mounting: F39-L series

No. of Directive: 98/37/EC
Title of Directive: Machinery

No. of Directive: 89/336/EEC
Title of Directive: Electromagnetic Compatibility

The above referenced products conform to the following standards:

1. Safety of machinery : Electro-sensitive protective equipment
IEC 61496-1: 1997
IEC 61496-2: 1997

2. Electromagnetic Compatibility
EMS: IEC 61496-1: 1997
IEC 61496-2; 1997
EMI: EN 50081-2: 1993



OMmRON

Ho.ESCS105A
Pages: 2 of 2

Description of Product

Electro-sensitive equipment designed specifically to detect persons in order to
ensure their safety.

ESPE Type 4 according to IEC 61496-1

AOPD Type 4 according to IEC 61496-2

Category B, 1 to 4 according to EN 954-1

Certificates
(1) Machinery Directive — Certificates for EC Type-Examination
Notified Body: TUEV Rheinland
Registration No.: BB 9911039 01
Report No.: E 9911719 E 01
Manufacturer

Name: Omron Corporation, Sensing Devices and Components Division H.Q.,
Industrial Sensors Division
Address: Shiokoji-horikawa, Shimogyo-ku, Kyoto 600-8530 JAPAN
g

Signed: S
'fusd}hﬁf:u Morishita,
Division Manager

Representative in EU
Name: Omron Europe B.\V.
Address: Robert-Bosch Str. 1, P.O, Box 1165-D71154 Nufringen, GERMANY

Date: f(bum.\-%\L %L{:'i

Signed:

Roberto Maietti,
General Manager
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