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OMRON

Risparmiate spazio, cablaggio, tempo

D i m e n S i 0 n i C 0 m p a t t e Da piu cavi... a un unico cavo Collegame;l‘rt(; semplice: un solo cavo!
f u n Z i 0 n a I i t é e S t e S e Grazie al bus MECHATROLINK-Il integrato, basta un

solo cavo per collegare fra di loro i vari servosistemi.
Pertanto, non solo si risparmia in termini di
cablaggio e di tempi di installazione, ma si riduce
anche in modo significativo il rischio di errori di
collegamento. Maggiore affidabilita, in quanto il
collegamento con un solo cavo risulta molto pil
robusto di una soluzione a cablaggio multiplo.

MECHATROLINK-I

Principali caratteristiche e vantaggi: | ﬂ :i a ii;

Per adattarsi a ogni tipologia applicativa, « Servosistema di dimensioni compatte con un

. . . . . ingombro minimo paria 15x4 cm
i servoazionamenti Serie G integrano
« Autotuning per un avvio semplice e rapido

funzionalita aggiuntive per uno sviluppo pid « Il bus MECHATROLINK-1! integrato riduce

rapido, flessibile ed efficiente delle macchine. il cablaggio e consente di effettuare la
configurazione e la diagnostica dei
servomotori in modo remoto

Tra queste funzioni, citiamo: una migliore « Elevata coppia di spunto: 300% per 3 s
risposta in velocita, ampia gamma di « Controllo della posizione, della velocita e della
coppia

servomotori e l'autotuning intuitivo e rapido,
« Alimentazione separata di potenza e controllo

che rendono questi sistemi adatti a molte « Posizionamento rapido e preciso
applicazioni, con la qualita e l'assistenza « Gamma di servomotori da 50 W e 1,5 kW
Omron di sempre. » Encoder di tipo assoluto e incrementale
» Servomotori di tipo cilindrico e cubico
fino a 3.000 giri/min
» Compatibilita con i servomotori SmartStep 2

» Soppressioni delle vibrazioni

Autotuning rapido e semplice Prima dell'autotuning

| grafici mostrano un profilo di movimento con un servosistema
Serie G in un'applicazione con un rapporto di inerzia pari a 16:1. Vepcita (omapdadfuelacks
.. - - R =y Copfia A
Le semplici regolazioni, che richiedono appena un minuto, | [
sono possibili mediante il software CX-Drive. 1 - i
. . . . o = e 1
Ne risulta un eccellente controllo, che garantisce che il servosistema R LR i 129 B -
e, conseguentemente la macchina, funzioni in modo ottimale, Bt - t =

senza che conoscenze specifiche siano richieste all'utente.

Quando il sistema € in marcia, la funzione integrata di autotuning

automatico, in tempo reale si occupa della gestione del rapporto di
inerzia del carico, garantendo sempre il funzionamento ottimale del
sistema assicurando cosi un’elevata qualita. Copp

Dopo I'autotuning

B

f
Inoltre, numerosi filtri di soppressione e filtri notch sono disponibili / \ ]f -
per eliminare le vibrazioni della macchina, a prescindere dalla sua \v* i il

i
L‘-‘—-_

direzione. Coanda di velocita L
Velpcita




Serie G + NCF: posizionamento
ottimale per un massimo di 16 assi

Sistema di posizionamento completo
e compatto

Quando si utilizzano contemporaneamente il modulo
CJ1W-NCF71 ed il servosistema Serie G, € possibile
disporre, in uno spazio minimo, di un sistema PTP
completo e potente. Tale configurazione consente un
posizionamento a 16 assi con interpolazione lineare
e circolare e un posizionamento ad interrupt. L'NCF

e la Serie G offrono la soluzione ideale perle
applicazioni che richiedono spazi minimi.

Trasparenza totale da un controllo remoto

Quando la Serie G & controllata da un modulo di
posizionamento NCF, il servoazionamento risulta
completamente trasparente ad un PC remoto. Ci0 si
ottiene grazie al bus MECHATROLINK-II dalla Serie G
al PLC e attraverso qualsiasi collegamento seriale o
Ethernet tra PLC e PC. Pertanto, vi € una integrazione
totale con la Smart Platform Omron.
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PLCopen

Standard globale per i programmi di controllo

a livello industriale, PLCopen fornisce un'interfaccia
di programmazione standardizzata per armonizzare
i metodi di progettazione e il funzionamento del
controllo a livello industriale.

smae i
B

_" PLCopen

Rt = ummotion |
' ~ —jeontrol |

REED-

NCF - principali caratteristiche
e vantaggi

» Posizionamento punto a punto a 16 assi
sul bus ML1I

« Scalabilita del sistema con i modelli
da 2, 4 e 16 assi

« Configurazione semplice, veloce e affidabile

« Ottimizzata per le applicazioni di
posizionamento

 Cablaggio semplificato per tutti gli
azionamenti

« Integrazione con Smart Platform Omron

CJ1IW-NC271
CJIW-NC471
CJ1IW-NCF71

l - r’ |
2 assi l

4 assi

16 assi
!II' N1 . °
e Fino a 16 assi
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Dimensioni

Servoazionamenti
R88D-GNO1H-ML2 / GNO2H-ML2 (200 V, 100... 200 W)
40 70 132
4 )
Due fori M4
hf
2 8 ‘ s:
[N -
6| 28:05
40
R88D-GNO04H-ML2 (200 V, 400 W)
55 ) 70 132
4 Due fori M4
: | 3
- ‘ ‘9:
RN i P—
6| 43105
55
R88D-GNO8H-ML2 (200 V, 750 W)
65 ‘ 70 172
4 Due fori M4
— 111 ———
f 3
3 - 3 og
I
i —
— L P —
75 50:05
65
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R88D-GN10H-ML2 / GN15H-ML2 (200 V, 1 kW... 1,5 kW)

85

oouu

Legenda

70

172

150

Due fori M4

140105

7,5 70405

85

Servomotore

Servomotore Serie G ———

Tipo di motore

R88M-GP10030H-BOS2

Assente: Tipo cilindrico

P: Tipo cubico
Potenza

050 50 W

100 100 W
200 200 W
400 | 400 W
750 | 750 W
900 | 900W
1KO 1 kW

1K5 | 1,5 kW

Velocita nominale (giri/min)

10 1000
20 2000
30 3000

t Caratteristiche parte terminale dell'albero

Assente

Albero dritto, senza chiavetta

S2

Dritto, con chiavetta, foro filettato

Specific

he della guarnizione per olio

Assente

Guarnizione per olio non presente

(0)

Guarnizione per olio

———— Specifiche del freno

Assente

Nessun freno

B

Freno

Specifiche tensione ed encoder
H: 230 V con encoder incrementale
T: 230 V con encoder assoluto

10
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Caratteristiche

Servomotori cilindrici da 3000/2000/1000 giri/min

Valori tipici

Tensione applicata 230V
Servomotore modello R88M-[] G05030(1{G10030[1|G20030([ ]| G40030[ /| G75030[1|G1K030T|G1K530T|G1K020T|G1K520T| G90010T
Potenza nominale W 50 100 200 400 750 1000 1500 1000 1500 900
Coppia nominale Nm 0,16 0,32 0,64 1,3 2,4 3,18 4,77 4,8 7,15 8,62
Coppia massima istantanea N m 0,45 0,90 1,78 3,67 7,05 9,1 12,8 13,5 19,6 18,4
Corrente nominale A (rms) 11 1,6 2,6 4 7,2 9,4 5,6 9,4 7,6
Corrente max. istantanea A (rms) 3,4 4.9 7,9 12,1 21,4 28,5 17,1 28,5 17,1
Velocita nominale minT 3000 2000 1000
Velocita massima min’T 5000 4.500 5.000 3000 2000
Costante di coppia Nm/A (rms) 0,14 0,19 0,41 0,51 0,64 0,44 0,51 0,88 0,76 1,13
Momento di inerzia del rotore (JM) kg-m2x10'4 0,025 0,051 0,14 0,26 0,87 1,69 2,59 6,17 11,2
Momento di inerzia del carico Multiplo di (JM) 30 20 15 10
consentito (JL)
Power Rate kW/s 10,4 20,1 30,3 [ 625 66 60 | 88 37,3 458 [ 66,3
Encoder applicabile Encoder incrementale (10000 impulsi) -
Encoder incrementale/assoluto (17 bit)
Carico radiale consentito N 68 245 392 490 | 686
Carico assiale consentito N 58 98 147 196
Peso approssimativo kg (senza freno) 0,3 0,5 0,8 1,2 2,3 4,5 51 6,8 8,5
kg (con freno) 0,5 0,7 1,3 1,7 3,1 5,1 6,5 8,7 10,1 | 10
) Tensione nominale 24 Vc.c. +/-5% 24 Ve.c. +/-10%
& [Momento di inerzia del freno di [kg-m*x10™* 0,002 0,018 0,075 0,25 0,33 1,35
< |Stazionamento J
3 Consumo di potenza (a 20°C) w 7 9 10 18 19 14 19
_'5 Assorbimento di corrente (a 20°C) (A 0,3 0,36 0,42 0,74 0,81 0,59 0,79
ﬁé Coppia attrito statico N.m (minimo) 0,29 1,27 2,45 4,9 7,8 4,9 13,7
2 [Tempo di salita per la coppia di ms (max.) 35 50 70 50 80 100
g stazionamento
O |Tempo di rilascio ms (max.) 20 15 20 15 70 50
o [Time Rating Continua
& |Classe di isolamento Classe B Classe F
g Temperatura ambiente di stoccaggio/esercizio 0... +40°C/ -20... 65°C 0... +40°C/ -20... 80°C
2 Umidita relativa di stoccaggio/esercizio 85% di umidita relativa max. (senza formazione di condensa)
.S |Classe di vibrazioni V-15
-% Resistenza di isolamento 20 MQ min. a 500 Vc.c. tra i terminali di alimentazione e il terminale FG
% |Custodia Interamente chiuso, autoraffreddato, IP65 (escluse I'apertura dell'albero ed estremita dei fili conduttori)
S Resistenza alle vibrazioni Accelerazione vibrazioni 49 m/s? |Accelerazione vibrazioni 24,5 m/s?
Montaggio A flangia

Caratteristiche coppia-velocita

R88M-G05030H/T (50 W) R88M-G10030H/T (100 W) R88M-G20030H/T (200 W) R88M-G40030H/T (400 W)
(Nom) (Nem) (N-m) (Nm)
05 doas 045 101093 0,93 20 1178 1,78 (4500) 40134 3,6(3800)
Impiego intermittente Impiego intermittente Impiego intermittente 15 Impiego intermittente
025 10,16 016 051032 032 10 10,64 20713 17
Impiego continuo 0,1 Impiego continuo 0,28 Impiego continuo 0,38 Impiego continuo 0,78
0 1000 2000 3000 4000 5000 O 1000 2000 3000 4000 5000 0 1000 2000 3000 4000 5000 0 1000 2000 3000 4000 5000
(giri/min) (giri/min) (giri/min) (giri/min)
R88M-G75030H/T (750 W) R88M-G1K030T (1 kW) R88M-G1K530T (1,5 kW) R88M-G1K020T (1 kW)
(N-m) (N-m) (N-m) (N-m)
801705 7,05 (3600) 109, 9,1 (3600) 15 ]12,9 12,9 (3500) 154135 13,5 (2200)

101  Impiego intermittente

Impiego intermittente

Impiego intermittente Impiego intermittente

40 1 40 5]

24 3,18 3,18 48 751477 4,77 5|48 55
Impiego continuo 0 Impiego continuo Impiego continuo 36 Impiego continuo 32
0 1000 2000 3000 4000 5000 0 1000 2000 3000 4000 5000 0 1000 2000 3000 4000 5000 0 1000 2000 3000 (giri/min)
(giri/min) (giri/min) (giri/min)
R88M-G1K520T (1,5 kW) R88M-G90010T (900 W)
(N-m)

Nm 20184 184(1600)
201196 19,6 (2200)

Impiego intermitten Impiego intermitteqte

7,15

143 p
17,15 10

Impiego continuo

0 1060 2060 3060 (giri/min) 0 1000 2000 (giri/min)
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Servomotori cubici 3000 giri/min

Valori tipici
Tensione applicata 230V
Servomotore modello R88M-[] GP10030(! GP200300] GP400300]
Potenza nominale w 100 200 400
Coppia nominale Nm 0,32 0,64 1,3
Coppia massima istantanea Nm 0,86 1,8 3,65
Corrente nominale A (rms) 1 1,6 2,5
Corrente max. istantanea A (rms) 3,1 4,9 7,5
Velocita nominale min! 3000
Velocita massima min-"! 5000
Costante di coppia Nm/A (rms) 0,34 0,42 0,54
Momento di inerzia del rotore (JM) kg~m2x1 04 0,1 0,35 0,64
Momento di inerzia del carico consentito (JL) Multiplo di (JM) 20
Power rate kW/s 10,2 11,5 | 25,5
Encoder applicabile Encoder incrementale (10000 impulsi)
Encoder incrementale/assoluto (17 bit)
Carico radiale consentito N 68 245
Carico assiale consentito N 58 98
Peso approssimativo kg (senza freno) 0,7 1,3 1,8
kg (con freno) 0,9 2 2,5
2 Tensione nominale 24 Vc.c. +4/-10%
% Momento di inerzia del freno di stazionamento J  [kg-m?x10™ 0,03 0,09
S |Consumo di potenza (a 20°C) w 7 10
% Assorbimento di corrente (a 20°C) A 0,29 0,41
@ Coppia attrito statico N.m (minimo) 0,29 1,27
% Tempo di salita per la coppia di stazionamento ms (max.) 50 60
S Tempo di rilascio ms (max.) 15
Time rating Continua
o |Classe diisolamento Classe B
ﬁ Temperatura ambiente di stoccaggio/esercizio 0...+40°C/ -20...80°C
S |Umidita relativa di stoccaggio/esercizio 85% di umidita relativa max. (senza formazione di condensa)
£ [Classe di vibrazioni V-15
:'é Resistenza di isolamento 20 MQ min. a 500 Vc.c. tra i terminali di alimentazione e il terminale FG
% Custodia Interamente chiuso, autoraffreddato, IP65 (escluse I'apertura dell'albero ed
5 estremita dei fili conduttori)
© Resistenza alle vibrazioni Accelerazione vibrazioni 49 m/s®
Montaggio A flangia

Caratteristiche coppia-velocita

R88M-GP10030H/T (100 W)

R88M-GP20030H/T (200 W)

R88M-GP40030H/T (400 W)

(N-m) (N-m) (N-m)
1,0 {0,86 0,86 2,0 1.8 1.8 (4500) 4,0 {365 3,65 (3600)
Impiego intermittente Impiego intermittente Impiego intermittente
051032 0,32 1.0 10,64 0,64 2011,3 13 20
Impiego continuo 0,19 Impiego continuo 0,38 Impiego continuo 0.78
0 1000 2000 3000 4000 5000 0 1000 2000 3000 4000 5000 0 1000 2000 3000 4000 5000
(giri/min) (giri/min) (giri/min)
12 Servosistemi c.a.




OomRonN

Dimensioni

Servomotori

Tipo cilindrico 3000 giri/min (230 V, 50-100 W)

Dimensioni (mm) Senza freno Con freno LN Superficie della | Parte terminale Peso approssimativo (Kg)
flangia dell'albero

Modello LL LL D S B Senza freno Con freno
R88M-G05030( -[1S2 72 102 26,5 30" 8t 39 0,3 0,5
R88M-G 10030 1-[1S2 92 122 46,5 0,5 0,7

Gonneth Connettore per freno

onnettore
encoder Connettore servomotore
.25
6 3

Tipo cilindrico 3000 giri/min (230 V, 200-750 W)

(Dimensioni de
con chiavetta e

lla parte terminale dell'albero
foro filettato)

M3 x 6L (Foro filettato x Profondita)

Dimensioni (mm) Senza Con |LR |KL1| Superficie della flangia Parte terminale dell'albero Peso approssimativo (Kg)
freno freno
Modello LL LL D1 | D2| C G z S QK B H T1 Foro Senza freno | Con freno
filettato x
Profondita
R88M-G20030(-(1S2| 79,5 116 [ 30| 43| 70 |50"| 60 | 6,5 | 45| 11" 18 | 49 | 4 | 25 | M4xaL 0,8 1,3
R88M-G40030[-[1S2 99 135,5 1476 | 205 | 5" | 5 | 3 M5x10L 1,2 1,7
R88M-G750300 -1S2| 1122 1492 | 35| 53| 90 [70"7| 80 | 8 | 6 |19"| 22 | 6" | 6 | 35 2,3 3,1
Connettore per freno
Connettore Connettore servomotore
encoder
- oo LR
G_,l,..3
(Dimensioni della parte terminale dell'albero
con chiavetta e foro filettato)
o
& QK
S Quattro, @ Z CxC [ B
S\ > ”
i ‘ - =
/ [ N —
-~ 0 3
0 I g o3>
(2]
I‘ B ) _ Foro filettato x Profondita
Y

Servosistema serie G
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Tipo cilindrico 3000, 2000 e 1000 giri/min (230 V, 900 kW - 1,5 kW)

Dimensioni (mm) Senza freno | Con freno | LR |KL1 Superficie della flangia Parte terminale dell'albero Peso approssimativo
(Kg)
Modello LL LL D1 D2 |D3| C |G|F| Z S |QK|{ B |H | T1 Foro Senza Con
filettato x freno freno
Profondita
R88M-G1K030T-[1S2 175 200 55 | 98 | 100 | 80" [120| 90 | 7 | 3 |6,6] 19" | 42 | 6" | 6 | 35| Ms5x12L 45 5,1
R88M-G1K530T-[1S2 180 205 103|115 | 95" | 135 |100| 10 9 5,1 6,5
R88M-G1K020T-[1S2 150 175 118| 145 [110"7| 165 [130| 12| 6 22M6 | 41|89 7| 4 6,8 8,7
R88M-G1K520T-[1S2 175 200 8,5 10,1
R88M-G90010T-[1S2 175 200 70 10
(Dimensioni della parte terminale dell'albero
Connettore con chiavetta e foro filettato)
servomotore/freno
Connettore
encoder L Quattro, @ Z QK B
, 1 -
3 b B 3

Tipo cubico 3000 giri/min (230 V, 100 W - 400 W)

Foro filettato x

Dimensioni (mm) Senza Con |LR |KL1 Superficie della flangia Parte terminale dell'albero Peso approssimativo (Kg)
freno freno
Modello LL LL Di|D2 | C | F |G| Z S [QK| B [ H | T1 Foro Senza freno | Con freno
filettato x
Profondita
R88M-GP10030H-1S2| 60,5 845 | 25|43 | 70 [50"7| 60| 3 | 7 |45|8" 12539 | 3 [ 18| M3x6L 0,7 0,9
R88M-GP10030T-[]S2 87,5 111,5
R88M-GP20030H-(152| 67,5 100 |30 |53 |90 |70"| 80| 5 | 8 |55 [11"] 18 | 4| 4 | 25| MaxsL 1,3 2
R88M-GP20030T-[1S2 94,5 127
R88M-GP40030H-[1S2| 82,5 115 14" 205 5" | 5 | 30| Msx10L 1,8 2,5
R88M-GP40030T-[]S2 109,5 142
Connettore
encoder Connettore motore
LL Connettore per freno
(Dimensioni della parte terminale dell'albero
con chiavetta e foro filettato)
G| ,F
Sl Q| o exe oK B
8 Quattro, @ Z -
& wale. 25 S W
— J_I
( I i

|
D2

KL1

Foro filettato x Profondita

14
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Installazione

Monofase, 230 Vc.a.

L2 ——
L3 —

-
Interruttore termico

Contattore -->x- ————-— —
i
| A (1)Servomotore
L1 u —

Filtro

antidisturbo

1
|
— CNA w '
L1c Servoazionamento !
Monofase da | ¢ Serie G < i |
200a280Vc2. ? i Encoder ottico |
T B1 ]
Resistenza di CN2 |
rigenerazione ‘3|:| 0 B3 CNB 7 '
R B2 L -
CN1
4,7kQ
Da 12 a 24 Ve.c. +24VIN | 1 ifh 15[/ALM
Arresto di emergenza 1 kO Jé[; }; i Uscita di allarme
STOP |2
| T~
4'ZAKAQ? 16 ALMCOM
VY
L 36| OUTM1
Latch 1kQ Ey;
esterno 3 EXT3|3 ~+ }r; i Uscita 1 per uso generico
— 3 A
4,7 kQY
My 35| oUTM1COM
L Pl R
La:ch , exroe TKQZ Jé!/ 29| outm2
esterno
% 4.7 KQ? :; i Uscita 2 per uso generico
M A
TM2COM
Latch 1KQE Jé[{, SoLouTM2CO
esterno 1 EXT|S | i g T a1l outms
- 47K0?
A } :; i Uscita 3 per uso generico
L A
Ingresso 1 1kQZ Jér/
per uso generico |16 T 32] OUTM3COM
- 47K0?
AN,
VY
Limite coppia L
di rotazione in 1kQE Jé!;
avanti PCL|7
4,7 kQ?
AMA
P . Vv
Limite coppia
di rotazione 1kQE Jé[;
indietro NCL |8

Marcia avanti
inibita

AN AN A A A AA A AD

POT [19
47kQ
AMA
Vv
Marcia indietro ”
inibita wor |z T Jé!/
N
47kQ?
AMA
Vv
Ingresso di prossimita 1kQE Jé[;
dell'origine DEC |21
[ - 47kQ?
AN,
VY
Ingresso 0 1k9'§ Jé!; S0 BAT
per uso generico  INO [22 Batteria di backup *1
i 3 atteria di backup *
4,2&9- 331 BATCOM
Ingresso 2 1kOE Jé[;
per uso generico N2 |23
Guscio |FG

*1 Collegare quando si utilizza un encoder assoluto. Se & collegata una batteria di backup, non & necessario un cavo dell'encoder con una batteria.
*2 Collegare B2-B3 per i modelli con resistenza di rigenerazione integrata (modelli da 750 W).
*3 Se la quantita di rigenerazione &€ ampia, collegare una resistenza di rigenerazione esterna a B1-B2. Per i modelli da 750 W, scollegare B2-B3.

Servosistema serie G 15
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Modelli disponibili

O] Servomotore tipo cilindrico Serie G

(® MECHATROLINK-II Serie G
Servoazionamento Serie G

3000 giri/min (50-750 W) 3000 giri/min (1000-1500 W)

2000 giri/min
1000 giri/min (900 W)

O] Servomotore tipo cubico

Serie G

(

3000 giri/min (100-400 W)

(
(1000-1
(

@ Cavo di

alimentazione

(o= 3¢ ]

500 W)

rigenera-
2 zione

(3 Cavo encoder

() Cavi del

| freno

@) Filtro

) Resistenza
esterna di

Personal computer:
Software CX-One

-l

@ Cavi per MECHATROLINK-II

Segnali I/0 del
servoazionamento

'——D%%

Morsettiera
per segnali I/O del
servoazionamento

Nota: | simboli ®@(@@(®)... indicano la sequenza consigliata per selezionare i componenti in un servosistema Serie G

MECHATROLINK-II
Schede controllo assi

Modulo di
posizionamento
CJ1W-NC_71
CS1W-NC_71
Scheda controllo assi
TJ1-MCO04/16
CJ1W-MCH72

Servoazionamenti Cavi MECHATROLINK-II (per CN6)
Caratteri- (Modello (1) Servomotori rotativi compatibili Simbolo | Caratteristiche Lunghezza |Modello
stiche servoazionamento Tjno cilindrico | Tipo cubico D) MECHATROLINK-II - JEPMC-W6022-E
(| [100W |R88D-GNOTH-ML2 |R88M-G05030_] _|R88M-GP10030L] Resistenza di terminazione
d R88M-G10030[] Cavi per MECHATROLINK-II 0,5 m JEPMC-W6003-A5-E
< [200W_|R88D-GNO2H-ML2 |R88M-G20030L] | R88M-GP20030L] 1m JEPMC-W6003-01-E
3m JEPMC-W6003-03-E
g |400W_|R88D-GNO4H-ML2 |R88M-G400300]  |R88M-GP40030(]
« [750 W |R88D-GNO8H-ML2 |R88M-G7508001 |- 5m JEPMC-W6003-05-E
¢ [1,0 kW _|R88D-GN10H-ML2 |R88M-G1K020TL] |- 10m JEPMC-W6003-10-E
& [15kW |R88D-GN15H-ML2 |R88M-G90010TL] |- 20m JEPMC-W6003-20-E
2 R8BM-G1K030T1 - 30 m JEPMC-W6003-30-E
[]
= R88M-G1K520T(] |- Filtri
R88M-G1K530T(] |-
Simbolo |Servoaziona- |Modello filtro |Corrente |Corrente di |Tensione
Cavi di controllo (per CN1) mento nominale|dispersione|nominale
applicabile
Simbolo Nome Collegare a Modello
- - ® R88D-GNO1H[]|R88A-FIK102-RE|2,4 A 3,5mA 250 Vc.a.
@ Kit connettore I/O Segnali 'I/O del |- R88A-CNU01C R88D-GNO2H[] monofase
@ Cavo per morsettiera ﬁg‘;ﬁ’:z'o”a' im |XW2Z-100J-B33 R88D-GNO4H[1|R88A-FIK104-RE[4,1A |35 mA
2m [XW2Z-200J-B33 R88D-GNO8H[1|R88A-FIK107-RE|6,6 A 3,5 mA
Morsettiera - XW2B-20G4 R88D-GN10H[1|R88A-FIK114-RE[14,2 A  [3,5mA
XW2B-20G5 R88D-GN15H[]
XW2D-20G6 . . .
R tenza di rigenerazione esterna
Cavo per computer (per CN3) Simbolo |Modello Modulo resistenza di Caratteristiche
Simbolo Nome Modello jlgenerazions
® Cavo per computer RS232|2 m R88A-CCGO02P2 @® R88A-RR08050S 50 ©Q, 80 W
R88A-RR080100S 100 Q, 80 W
Schede controllo assi Mechatrolink-Il R88A-RR22047S 47Q, 220 W
_ R88A-RR50020S 20 Q, 500 W
Simbolo Nome Modello
Controller movimento stand-alone TJ1-MCO04 (4 assi)

Trajexia

TJ1-MC16 (16 assi)

Controller movimento rajexia-PLC

CJ1W-MCH72

Modulo di posizionamento
per PLC CJ1

CJ1W-NCF71 (16 assi)

CJTW-NC471 (4 assi)

CJTW-NC271 (2 assi)

Modulo di posizionamento
per PLC CS1

CS1W-NCF71 (16 assi)

CSTW-NC471 (4 assi)

CS1W-NC271 (2 assi)

Software per PC
Caratteristiche Modello
Strumento software di configurazione e monitoraggio per CX-Drive

servoazionamenti e inverter. (CX-drive versione 1.70 o successive)

Pacchetto software OMRON completo con CX-Drive
(CX-One versione 3.10 o successive)

CX-One
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Servomotori cilindrici 3000/2000/1000 giri/min (50 - 1,5 kW)

Simbolo Caratteristiche Modello di Servoazionamenti
Tensione|Encoder e Design Velocita [Design Coppia Potenza |Servomotore compatibili
nominale
@ 230V Encoder incrementale 3000 minT [Senza freno (0,16 Nm 50 W R88M-G05030H-S2 R88D-GNO1H-ML2
(10000 impulsi) 0,32 Nm 100 W R88M-G10030H-S2 R88D-GNO1H-ML2
. . 0,64 Nm 200 W R88M-G20030H-S2 R88D-GN02H-ML2
Q'ft;ergoﬁ‘l’:ttt;"tgo” chiavetta 13Nm _ |400W _ |R88M-GA0030H-52 _ |R88D-GNO4H-ML2
2,4 Nm 750 W R88M-G75030H-S2 R88D-GNO8H-ML2
Confreno (0,16 Nm 50 W R88M-G05030H-BS2 R88D-GNO1H-ML2
0,32 Nm 100 W R88M-G10030H-BS2 R88D-GNO1H-ML2
(50-750 W) 0,64 Nm 200 W R88M-G20030H-BS2 R88D-GN02H-ML2
1,3 Nm 400 W R88M-G40030H-BS2 R88D-GNO04H-ML2
2,4 Nm 750 W R88M-G75030H-BS2 R88D-GNO8H-ML2
Encoder assoluto / Senza freno (0,16 Nm 50 W R88M-G05030T-S2 R88D-GNO1H-ML2
incrementale (17 bit) 0,32 Nm 100 W R88M-G10030T-S2 R88D-GNOTH-ML2
. . 0,64 Nm 200 W R88M-G20030T-S2 R88D-GNO2H-ML2
2'2)?:)0](5;':;‘150” chiavetta 1,3Nm 200 W |R88M-G40030T-52  |R88D-GNOAH-ML2
2,4 Nm 750 W R88M-G75030T-S2 R88D-GNO8H-ML2
3,18 Nm 1 kW R88M-G1K030T-S2 R88D-GN15H-ML2
4,77 Nm 1,5 kW R88M-G1K530T-S2 R88D-GN15H-ML2
Confreno |0.16Nm  [50W R88M-G05030T-BS2 _ |R88D-GNOTH-ML2
0,32 Nm 100 W R88M-G10030T-BS2 R88D-GNO1H-ML2
0,64 Nm 200 W R88M-G20030T-BS2 R88D-GNO2H-ML2
1,3 Nm 400 W R88M-G40030T-BS2 R88D-GN04H-ML2
2,4 Nm 750 W R88M-G75030T-BS2 R88D-GNO8H-ML2
3,18 Nm 1 kW R88M-G1K030T-BS2 R88D-GN15H-ML2
. 4,77 Nm 1,5 kW R88M-G1K530T-BS2 R88D-GN15H-ML2
(900-1500 W) 2000 min" [Senza freno 4,8 Nm 1 kW R88M-G1K020T-S2 R88D-GN10H-ML2
7,15 Nm 1,5 kW R88M-G1K520T-S2 R88D-GN15H-ML2
Con freno 4,8 Nm 1 kW R88M-G1K020T-BS2 R88D-GN10H-ML2
7,15 Nm 1,5 kW R88M-G1K520T-BS2 R88D-GN15H-ML2
1000 min"T [Senza freno [8,62 Nm 900 W R88M-G90010T-S2 R88D-GN15H-ML2
Con freno R88M-G90010T-BS2 R88D-GN15H-ML2
Servomotori tipo cubico 3.000 giri/min (100 - 400 W)
Simbolo Caratteristiche Modello di Servoazionamenti
Tensione|Encoder e Design Coppia Potenza |Servomotore compatibili ré)
nominale
@ 230V Encoder incrementale Senza freno 0,32 Nm 100 W R88M-GP10030H-S2 R88D-GNO1H-ML2
(10000 impulsi) 0,64 Nm 200 W R88M-GP20030H-S2  [R88D-GNO2H-ML2
. . X 1,3 Nm 400 W R88M-GP40030H-S2 R88D-GN04H-ML2
Albero dritio con chiavetta e foro filettator = e 5 35 Nm 100 W |R88M-GP10030H-BS2 |R88D-GNOTH-ML2
0,64 Nm 200 W R88M-GP20030H-BS2 |R88D-GNO2H-ML2
' - 1,3 Nm 400 W R88M-GP40030H-BS2 |R88D-GN04H-ML2
> ¥ Encoder assoluto / incrementale (17 bit)|Senza freno {0,32 Nm 100 W R88M-GP10030T-S2 R88D-GNO1H-ML2
' 0,64 Nm 200 W R88M-GP20030T-S2 R88D-GN02H-ML2
Albero dritto con chiavetta e foro filettato 13 Nm 200 W R88M-GP40030T-S2 R88D-GNO4H-ML2
Con freno  |0,32 Nm 100 W R88M-GP10030T-BS2 |R88D-GNO1H-ML2
0,64 Nm 200 W R88M-GP20030T-BS2 |R88D-GN02H-ML2
1,3 Nm 400 W R88M-GP40030T-BS2 |R88D-GN0O4H-ML2
Cavi encoder
Simbolo Caratteristiche Modello Aspetto
@ Cavo per encoder assoluto (50-750 W) 1,5 m [R88A-CRGA001-5CR-E
R88M-G(050/100/200/400/750)30T-[] 3m |R88A-CRGAO03CR-E
R88M-GP(100/200/400)30T-1] 5 m |RBBA-CRGACOSCR-E
10 m |R88A-CRGAO10CR-E
15m |R88A-CRGA0T5CR-E
20 m |R88A-CRGA020CR-E
Cavo per encoder incrementale (50-750 W) 1,5m [R88A-CRGB001-5CR-E
R88M-G(050/100/200/400/750)30H-[] 3m |R88A-CRGBO03CR-E
R88M-GP(100/200/400)30H-[] 5 m |R88A-CRGBOOSCR-E
10 m [R88A-CRGBO0O10CR-E
15m |R88A-CRGB015CR-E
20 m |R88A-CRGB020CR-E
Cavo per encoder assoluto (900-1500 W) 1,5 m [R88A-CRGCO001-5NR-E
R88M-G(1K0/1K5)30T-L] 3m |R88A-CRGCO03NR-E
Sggm:gg‘o'é‘:gf_%m'm 5m |R88A-CRGCOO5NR-E
10 m [R88A-CRGCO10NR-E
15m [R88A-CRGCO15NR-E
20 m |R88A-CRGC020NR-E

Servosistema serie G
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Cavo della batteria encoder assoluto

Simbolo Caratteristiche

Modello

Aspetto

@ Cavo della batteria encoder
assoluto

Batteria non inclusa |{0,3 m |R88A-CRGDOR3C

Una batteria R88A- (0,3 m |R88A-CRGDOR3C-BS

BATO01G inclusa

I — ey

Alloggiamento della bateria

Batteria di backup encoder
assoluto
2.000 mA.h 3,6V

R88A-BATO1G

Nota: il cavo della batteria dell'encoder assoluto € solo una prolunga e deve essere utilizzato con un cavo per encoder assoluto.

Cavi di alimentazione per servoazionamento Serie G

Simbolo Caratteristiche

Modello

Aspetto

@ Per servomotori 50... 750W

R88M-GP(100/200/400)30[]

(R88A-CAGAIIBR-E) separato

R88M-G(050/100/200/400/750)30L]

1,5 m |R88A-CAGA001-5SR-E

3m |R88A-CAGAO03SR-E

5m |R88A-CAGA005SR-E

Per servomotori con freno, & necessario un cavo 10 m |R88A-CAGA010SR-E

15 m |R88A-CAGA015SR-E

20 m |R88A-CAGA020SR-E

R88M-G(1K0/1K5)30T-S2
R88M-G(1K0/1K5)20T-S2
R88M-G90010T-S2

Per servomotori da 900 a 1,5 kW senza freno 1,5 m |[R88A-CAGB001-5SR-E

3m |R88A-CAGBO03SR-E

5m |R88A-CAGBO05SR-E

10 m |R88A-CAGBO10SR-E

15m |R88A-CAGBO15SR-E

20 m |R88A-CAGBO020SR-E

ey
o

R88M-G(1K0/1K5)30T-BS2
R88M-G(1K0/1K5)20T-BS2
R88M-G90010T-BS2

Per servomotori da 900 a 1,5 kW con freno

1,5 m |R88A-CAGB001-5BR-E

3m |R88A-CAGBO03BR-E

5m |R88A-CAGB005BR-E

10 m |R88A-CAGBO10BR-E

15 m |R88A-CAGB015BR-E

20 m |R88A-CAGBO020BR-E

g

Cavo del freno (per servomotori 50... 750W)

Simbolo Caratteristiche

Modello

Aspetto

@ Solo cavo del freno.

R88M-GP(100/200/400)30[]-BS2

Per servomotori 50... 750 W con freno

R88M-G(050/100/200/400/750)301-BS2,

1,5 m |R88A-CAGA001-5BR-E

3 m |R88A-CAGA003BR-E

5m |R88A-CAGAO05BR-E

10 m |R88A-CAGA010BR-E

15m |R88A-CAGAO15BR-E

20 m |R88A-CAGA020BR-E

———

Connettori per cavi di alimentazione, dell'encoder e del freno

Caratteristiche

Servomotore applicabile

Modello

Connettori per Lato motore

R88M-G(050/100/200/400/750)30L1, R88M-GP(100/200/400)30[]

R88A-CNGO1A

cavi di alimentazione Lato motore

R88M-G(1K0/1K5)30-S2, R88M-G(1K0/1K5)2001-S2, R88M-G90010-S2 (senza freno)

MS3108E20-4S

Lato motore

R88M-G(1K0/1K5)301-BS2, R88M-G(1K0/1K5)20[-BS2, R88M-G90010[1-BS2 (con freno)

MS3108E20-18S

Lato servoaziona-
mento (CN2)

Connettori per
cavi encoder

R88A-CNWO1R

Lato motore

R88M-G(050/100/200/400/750)30T-[], R88M-GP(100/200/400)30T-[] (encoder assoluto)

R88A-CNGO1R

Lato motore

R88M-G(050/100/200/400/750)30H-[1, R88M-GP(100/200/400)30H-[] (encoder incrementale)

R88A-CNGO2R

Lato motore

R88M-G(1K0/1K5)30T-[], R88M-G(1K0/1K5)20T-[], R88M-G90010T-[]

MS3108E20-29S

Connettore per cavo del |Lato motore
freno

R88M-G(050/100/200/400/750)30L1-BS2, R88M-GP(100/200/400)30[-BS2

R88A-CNG01B

TUTTE LE DIMENSIONI INDICATE SONO ESPRESSE IN MILLIMETRI.
Per convertire i millimetri in pollici, moltiplicare per 0,03937. Per convertire i grammi in once,
moltiplicare per 0,03527.

In prospettiva di future migliorie al prodotto, le informazioni contenute nel presente documento sono soggette
a modifiche senza preavviso.
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Sistemi di automazione

 Controllori programmabili (PLC) e Interfaccia uomo-macchina (HMI) ¢ 1/0 remoti

e PCindustriali ® Software

Motion & Drive

e Schede controllo assi ® Servosistemi e Inverter

Controlli

® Termoregolatori ® Alimentatori switching e Temporizzatori

e Contatori e Strumenti di misura digitali ®Relé per circuito stampato
® Relé perimpieghi generali e Relé di controllo e misura  Relé statici (SSR)
e Finecorsa eMicrointerruttori e Pulsanti e Contattori, relé termici e interruttori automatici

Sensori e componenti per la sicurezza
e Sensori fotoelettrici ® Sensori di prossimita ®Encoder e Unita di controllo per sensori
e Sensori di spostamento ® Sensori di misura e Sistemi di visione e Reti di sicurezza
 Barriere fotolettriche di sicurezza ® Relé e moduli di sicurezza a relé

e Finecorsa di sicurezza e Pulsanti di emergenza

Nonostante la costante ricerca della perfezione, Omron Europe BY e/ le proprie societd controllate e consociate,

descritte

non garantiscono o non rilasciano alcuna

riguardo la 3

in questo documento. Omron Europe BV e/o le proprie societa controllate e consociate si riservano il diritto di apportare,

in qualsiasi momento, modifiche senza preavviso.
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