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Trajexia Motionenhet

trajexia

Fristdende avancerad motionstyrning med

hjalp av Mechatrolink-1l motionbuss

* 16-axlig avancerad motionkoordination éver en
robust och snabb motionlank MECHATROLINK-II

» Stdder lages-, hastighets- och momentstyrning

* Varje axel kan utféra komplexa interpolationsrérel-
ser, e-cam och e-vaxellador

* Avancerade felsdkningsverktyg med sparnings- och
oscilloskopfunktion

» Hardvaruregistreringsingang for varje servoaxel

* Styrning av servon, omvandlare och 1/O-enhet via
ett enkelt motionnéatverk

* Multi-tasking-styrsystem som kan kéra upp till
14 uppgifter samtidigt

+ Oppen kommunikation — inbyggt Ethernet, PROFI-
BUS-DP och DeviceNet som tillval

Systemkonfiguration

PLC i serie CJ

HMI i

serie NS
= CX-One

§ Trajexiaverktyg

Ethernet

gxia '

traj

Digitala 1/0-
Dty . PROFIBUS-DP
Host Link
ol
Max 16 axlar
Enhet for motionstyrning Total langd: 50 m
MECHATROLINK-II _é 1/6-modul
Servoenhet ORI
i serie Sigma Il Frekvensomriktare
.....

Ingang

Snabbregistrerings-

ingangar, hem ©
JUSP-NS115 " Linjarmotor
MECHATROLINK-II- i serie Sigma I
enhet e
Servomotor ™ i i i e
i serie Sigma Il ,; C}" -
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Specifikationer

Allménna specifikationer

Egenskap Beskrivning
Typ TJ1-0
Omgivningstemperatur, drift 0 till 55°C
Omgivande luftfuktighet, drift 10 % till 90 % RF
Omgivningstemperatur, lagring -20 till 70°C

Omgivande luftfuktighet, lagring

maximalt 90 % (utan kondensation)

Atmosfar

Inga korrosiva gaser

Vibrationstalighet

10 till 57 Hz: (0,075 mm amplitud)
57 till 100 Hz, acceleration: 9,8 m/s2under 80 minuter i riktningarna X, Y och Z.

Stottalighet

143 m/s?, 3 ganger vardera i X-, Y- och Z-riktning

Isolationsresistans 20 MOhm
Overslagsspanning 500 V
Héljets skyddsklass IP 20

Internationella standarder

CE, EN 61131-2 och RO (ans6kan inlamnad fér cULus och Lloyds)

Enhet for rérelsestyrning

Egenskap Beskrivning
Typ TJ1-MC16
Antal axlar 16

Antal omvandlare och 1/0-moduler maximalt 8

Antal Mechatrolink-Il masterenheter

Upp till 4 Mechatrolink-1l masterenheter (TJ1-ML16, se nedan) kan anslutas

Cykeltid Instéllbart till 0,5 ms, 1 ms eller 2 ms
Programmeringssprak Basic-liknande rérelsesprak

Multi-tasking Upp till 14 uppgifter kérs samtidigt

Digital I/O 16 ingangar och 8 utgangar kan fritt konfigureras
Enheter Anvandardefinierbara

Tillgéngligt minne fér anvandarprogram

500 KB

Datalagringskapacitet

Upp till 2 MB flashminne

Lagring av programdata, motionenhet

SRAM med batteribackup och Flash-ROM

Lagring av programdata, persondator

Programmet Trajexia Motion Perfect gor en backup pa persondatorns harddisk.

Kommunikationsportar

1 Ethernet-port och 2 seriella portar

Uppdatering av firmware

Med programverktyget Trajexia

Ethernet-port Elektriska karakteristika

Uppfyller kraven enligt IEEE 802.3 (100BaseT)

Kontaktdon RJ45 Ethernet-kontaktdon
Seriell port Elektriska karakteristika En port for RS232C och en port for RS485/RS422A (stalls in med valjare)
Kontaktdon SUB-D9 kontaktdon (motgdende don ingar i satsen)
Synkronisering Start-stopp-synkronisering (asynkron)
Overféringshastighet 1200/2400/4800/9600/19200/38400 bps
Overféringsformat Databitsléangd 7 eller 8 bitar
Stoppbit 1 eller 2 bitar
Paritetsbit Jamn/udda/ingen

Overféringslage

En punkt till flera punkter(1:N)

Overféringsprotokoll

RS-232C (1:1) Host Link masterprotokoll,
Host Link slavprotokoll,

ASCI| fér allman anvandning

RS-422A (1:N) Host Link masterprotokoll,
Host Link slavprotokoll,

ASCII for allman anvandning

RS-485 (1:N) ASCII fér allman anvandning
Galvaniskt isolerad RS422-port
Kommunikationsbuffertar 254 byte
Flédesstyrning Ingen

Avslutare

Ja, kan stéllas in med véljare

Kabellangd

15 m féor RS232 och 500 meter f6r RS422/485

Mechatrolink-ll masterenhet

Egenskap

Beskrivning

Typ

TJ1-ML16

Styrda utrustningar med grénssnitt Mechatrolink-Il

Servoenheter Sigma Il och Sigma lll, olika I/O-enheter och V7, F7 och G7 frekvensomvandlare

Elektriska karakteristika

Uppfyller kraven enligt MECHATROLINK-standarden

Kommunikationsportar

1 Mechatrolink-Il master

Overfdringshastighet

10 Mbps

Kommunikationscykel

0,5 ms, 1 mseller2ms

Stationsslavtyper

Axlar eller servoenheter

Frekvensomvandlare

Distribuerade 1/0-moduler

Antal stationer per master/cykeltid

Maximalt 16 stationer/2 ms

Maximalt 8 stationer/1 ms

Maximalt 4 stations/0,5 ms (endast Sigma Il servoenheter)

Overfoéringsavstand

Maximalt 50 meter utan repeterare

Motion
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Profibus slavenhet

Egenskap

Beskrivning

Typ

TJ1-PRT

PROFIBUS-standard

Uppfyller kraven enligt PROFIBUS-DP-standard EN50170 (DP-V0)

Kommunikationsportar

1 PROFIBUS-DP Slav

Overforingshastighet 9,6/19,2/45,45/93,75/187,5/500/1500/3000/6000 och 12000 kbit/s
Nodnummer 0 till 99
1/O-storlek | bada riktningar kan storleken stallas in pa 0 till 122 ord (16 bitar)

Galvaniskt isolerad

Ja

Flexibel axelenhet

Egenskap Beskrivning
Typ TJ1-FLO2
Antal axlar 2

Reglermetod

+10V analog utgdng med aterkoppling eller pulstdgsutgang utan aterkoppling

Pulsgivare |Positions/varvtalsaterkoppling

2 bitars inkrementella och absoluta pulsgivare

Absolutpulsgivarstandarder som stéds

SSI, EnDat och Tamagawa

Pulsgivaringangens maximala frekvens

6 MHz

Pulsgivare/pulsutgang maximal frekvens

2 MHz

Extra 1/0O-enheter

2 snabbregistreringsingéngar, 2 definierbara ingangar, 2 aktiveringsutgéng, 4 positionsbrytarutgangar eller

axelinstaliningar

Galvaniskt isolerad

Ja

Trajexia rérelsestyrningsenhet — TJ1-MC16

) MC16 =
Lysdioder -
trajexia =
i SmOLLER =
Batteri-
fack
Digitalt I/O-
kontaktdon

Ethernet-port

e

Trajexia Mechatrolink-ll masterenhet — TJ1-ML16

ML16

o

Enhetens lysdioder

{
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Mechatrolink-II masterport

Véljare RS422A/RS485

RS-232C och RS422A/485 seriella portar
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Trajexia PROFIBUS-DP slavenhet — TJ1-PRT
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Bestéllningsinform

on

trajexia

- [ ]
YT 1

Spéannings-
matning

Enhet for Axel-
rérelsestyrning styrning slav

Kommunikations- Andlock
(ingér i rérelseregulatorn)

Trajexia motion kontrollenhet

Beskrivning Typbeteckning
Trajexia motionenhet. (Trajexia &ndlock TJ1-TER ingar) TJ1-MC16
Spénningsmatning for Trajexia-system 100-240 V DC CJ1W-PA202
Spéanningsmatning for Trajexia-system, 24 V DC CJ1W-PD022

Trajexia — axelstyrningsmoduler

Beskrivning Typbeteckning
Trajexia MECHATROLINK-II masterenhet (upp till 16 axlar) TJ1-ML16
Trajexia flexibel axelenhet (fér 2 axlar) TJ1-FLO2

Trajexia — kommunikationsmoduler

Beskrivning
Trajexia PROFIBUS-DP slavenhet

Typbeteckning
TJ1-PRT

MECHATROLINK-II - tillhérande utrustning

Typ Beskrivning

Distribuerade I/O-moduler 64 punkts digital inmatning och 64 punkts digital utmatning (24 V DC)
Analog ingang: —10 V till +10 V, 4 kanaler

Analog utgang: —10 V till +10 V, 2 kanaler

Typbeteckning
JEPMC-102310
JEPMC-AN2900
JEPMC-AN2910

MECHATROLINK-II-kablar 0,5 meter JEPMC-W6003-A5
1 meter JEPMC-W6003-01
3 meter JEPMC-W6003-03
5 meter JEPMC-W6003-05
10 meter JEPMC-W6003-10
20 meter JEPMC-W6003-20
30 meter JEPMC-W6003-30
MECHATROLINK-Il-avslutare Avslutningsmotstand JEPMC-W6022
MECHATROLINK Il grénssnittsen- |Fér servodrivningar i serie Sigma Il. (Firmware-version 39 eller senare) JUSP-NS115
het For Varispeed V7-omvandlare SI-TV7
(Kontakta OMRON-aterférsaljaren angéende versioner pa omvandlare som understods)
For Varispeed F7-, G7-omvandlare SI-T
(Kontakta OMRON-aterférsaljaren om vilka versioner pa omvandlare som understods)
1/0-kablar
Beskrivning Langd m Typ
1/0-kabel till JEPMC-102310 Med kontaktdon pa 102310-sidan 0.5 JEPMC-W5410-05
1.0 JEPMC-W5410-10
3.0 JEPMC-W5410-30
Servosystem och frekvensomvandlare
Anm: Katalogen Motion & Drives innehaller detaljerade specifikationer och bestéllningsinformation
Datorprogram
Beskrivning Typ

Trajexia Motion Perfect och CX-Drive V1.2 eller hogre TJ1-verktyg
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Cat. No. I53E-SV-01

| produktutvecklingens intresse forbehaller vi oss ratten att andra specifikationer utan
foregaende meddelande.

SVERIGE

Omron Electronics AB

Box 1275, SE-164 29 Kista
Tel: +46 (0) 8 632 35 00
Fax: +46 (0) 8 632 35 10
www.omron.se

Vastra Frolunda Tel: +46 (0) 8 632 35 00

Malmé
Norsjo

Tel: +46 (0) 8 632 35 00
Tel: +46 (0) 8 632 35 00
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