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trajexia

Onallé fejlett hajtasszabalyozé MechatroLink-Il

hajtasi buszkapcsolattal

* 16 tengelyes fejlett hajtaskoordinacio robusztus,
gyors MECHATROLINK-II hajtdskapcsolattal

* Pozicid-, sebesség- és nyomatékszabalyozas

* Minden egyes tengely dsszetett interpolacids
mozgast végezhet,
elektronikus palyavezérlés és hajtémuivek
segitségével

* Fejlett hibakeresési eszkdzodk, nyomkdvetési és
oszcilloszkop funkcioval

» Szervotengelyenként egy hardverregisztracio-
bemenet

» Szervoegysegek, frekvenciavalték vagy I/0 egységek
vezérlése egyetlen hajtasi halézaton keresztl

* A tébbszalu (multi-task) szabalyoz6 akar 14 feladat
egyidejd végrehajtasara képes

* Nyilt kommunikacié — beépitett Ethernet-csatlakozas,
valamint PROFIBUS-DP és DeviceNet kiegészit6k

Rendszerkonfiguracié

NS sorozatu

CJ sorozatu PLC
programozhaté o =

£3-

CX-One
Ethernet g Trajexia szoftvereszkbz
trajexia
‘,-' PROFIBUS-DP
J eGS0
Digitalis I/O I 3 -
= | PROFIBUS-DP
Host Link i
=
s . . Max. 16 tengely
Hajtasszabalyozo Teljes hossz: 50 m
MECHATROLINK-II _é /G modul
Sigma-Il sorozatu Frekvenciavalté
szervohajtas
Bemenet E

00 Lezaré
Gyors regisztracios i csatlakozo

bemenet, kiindulasi J o= "

allapot JUSP-NS115 - ‘ Sigma-Il sorozatd
MECHATROLINK-II
egység

Sigma-Il sorozatu -
szervomotorok }

linearis motorok
% e
i R
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Miiszaki adatok

Altalanos miiszaki adatok

Jellemzé

Adatok

Tipuskod

TJ1-0

Mikodési kornyezeti hémérséklet

0 és 55°C kozott

Mikddési kdrnyezeti paratartalom

10-90% relativ paratartalom

Tarolasi kdrnyezeti hémérséklet

—20 és 70° C kozott

Tarolasi kdrnyezeti paratartalom

Legfeljebb 90% (lecsapodas nélkiil)

Koérnyezeti levegéminéség

Maré hatasu gazoknak kitett helyen nem hasznalhaté

Rezgésallésag

10-57 Hz: (0,075 mm amplituddval)
57-100 Hz-es 9,8 m/s? gyorsulas, 80 percen at az X, Y és Z iranybdl

Utésallésag 143 m/s? 3 alkalommal az X, Y és Z iranybdl
Szigetelési ellendllas 20 Megaohm

Atitési szilardsag 500 V

Védettség IP20

Nemzetkdzi szabvanyok

CE, EN 61131-2 és RO (a cULus és Lloyds tanusitvany beszerzése folyamatban van)

Hajtasszabalyoz6 egység

Jellemzo Adatok
Tipuskoéd TJ1-MC16
Tengelyek szama 16
Frekvenciavalték és I/O modulok szama Legfeljebb 8

Mechatrolink-1l master egységek szama

Legfeljebb 4 Mechatrolink-1l master egység (TJ1-ML16, I4sd alébb) csatlakoztathatd

Ciklusid6

0,5 ms, 1 ms vagy 2 ms valaszthaté

Programozasi nyelv

BASIC-tipusu hajtasprogramozasi nyelv

Tobbszalu (multi-task) feladatkezelés

Akar 14 feladat egyidejli végrehajtasa

Digitalis /O

Szabadon konfiguralhaté 16 bemenet és 8 kimenet

Mértékegységek

Felhasznalé altal definialhaté

Rendelkezésre all6 memdria a felhasznaldi
programokhoz

500 KB

Adattarolasi kapacitas

Legfeljebb 2 MB flash memériaban

Programadatok mentése a hajtasszabalyozén

SRAM (t6rl6d6 memdria) biztonsagi akkumulatorral és flash-ROM

Programadatok mentése a szamitégépen

A Trajexia Motion Perfect szoftver egy biztonsagi masolatot kezel a szamitégép mereviemezén.

Kommunikaciés portok

1 Ethernet és 2 soros port

Vezérl6szoftver frissitése

A Trajexia szoftvereszkdzdn keresztil

Ethernet port Elektromos jellemz6k

Megfelel az IEEE 802.3 szabvanynak (100BaseT)

Csatlakoz6 RJ45 Ethernet csatlakoz6
Soros port Elektromos jellemz6k Egy port megfelel az RS232C és egy port az RS485/RS422A szabvanynak (kapcsoléval valaszthato)
Csatlakozé SUB-D9 csatlakoz6 (az ellenpart a csomag tartalmazza)

Szinkronizacié

Inditas-ledllitas szinkronizacié (aszinkron)

Adatatviteli sebesség

1200 / 2400 / 4800 / 9600 / 19200 / 38400 bps

Adatatvitel formatuma

Adatbitek szama 7 vagy 8 bit

Stopbit 1 vagy 2 bit

Paritasbit Paros/paratlan/nincs

Adatatviteli mod

Egy a tébbhoz (1:N)

Adatatviteli protokoll

RS-232C (1:1) Host Link master protokoll,
Host Link slave protokoll,

Altalanos célu ASCII

RS-422A (1:N) Host Link master protokoll,
Host Link slave protokoll,

Altalanos céli ASCII

RS-485 (1:N) Altalanos célu ASCII
Galvanikus levélasztas RS422A port
Kommunikéaciés puffer 254 bajt
Aramlasszabalyozas Nincs

Lezar6 csatlakoz6

Igen, kapcsoléval valaszthatd

Kabelhossz

15 m RS232 esetén, és 500 m RS422/485 esetén

Mechatrolink-1l master egység

Jellemz6

Miiszaki adatok

Tipuskod

TJ1-ML16

A Mechatrolink-1l illeszt6egységgel vezérelt eszk6zok

Sigma-2 és Sigma-3 szervohajtasok, kilonféle I/O egységek, valamint V7, F7 és G7 frekvenciavaltok

Elektromos jellemz6k

Megfelel a MECHATROLINK szabvanynak

Kommunikéaciés portok

1 MECHATROLINK-II master

Adatatviteli sebesség

10 Mbps

Kommunikacids ciklus

0,5 ms, 1 ms vagy 2 ms

Slave allomasok tipusai

Tengelyek vagy szervohajtasok

Frekvenciavalték

1/0 modulok

Allomasok szama master egységenként / ciklusidé

Legfeljebb 16 allomas / 2 ms

Legfeljebb 8 allomas / 1 ms

Legfeljebb 4 allomas / 0,5 ms (csak Sigma-3 szervohajtasok)

Adatatviteli tavolsag

Jelismétl6 hasznalata nélkul legfeljebb 50 méter

Hajtasszabalyozas
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Profibus slave egység

Jellemz6

Miiszaki adatok

Tipuskod

TJ1-PRT

Normal PROFIBUS

Megfelel az EN50170 (DP-V0) szerinti PROFIBUS-DP szabvanynak

Kommunikacids portok

1 PROFIBUS-DP slave

Adatatviteli sebesség

9,6; 19,2; 45,45; 93,75; 187,5; 500; 1500; 3000; 6000 és 12 000 kbits/s

Csomépontok szama 0-99
1/0 adatméret Mindkét irdnyban 0-122 sz6 kdz6tt konfiguralhaté méret (16 bit)
Galvanikus levélasztas Igen

Rugalmasan felhasznalhaté tengelyegység

Jellemz6 Miiszaki adatok
Tipuskod TJ1-FLO2
Tengelyek szama 2

Szabalyozasi méd

+10 V analég kimenet zart hurokban vagy impulzussorozat-kimenet nyitott hurokban

Jeladd Pozicié/sebesség visszajelzése

2 inkrementdlis és abszolut jeladd

Az abszolut jeladé altal tAmogatott
szabvanyok

SSI, EnDat és Tamagawa

A jeladébemenet maximalis frekvenciajal

6 MHz

A jeladé/impulzuskimenet maximalis
frekvenciaja

2 MHz

Kiegészité 1/0

2 gyors regisztraciés bemenet, 2 definidlhaté bemenet, 2 engedélyezé kimenet, 4 pozicidkapcsold vagy
tengelyalaphelyzet-kimenet

Galvanikus levélasztas

Igen

Elnevezések

Trajexia hajtasszabalyozé egység — TJ1-MC16

MC16

LED-kijelzék
troiexia
NOTION
COMTROLLER
Akkumulator- —————
tarté

F Klje|26

L

Digitalis /0- ———
csatlakozé

Ethernet port

RS422A/RS485 kapcsoldk

RS-232C és RS422A/485 soros portok

Trajexia hajtasszabalyozé
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Trajexia Mechatrolink-ll master egység — TJ1-ML16

ML16 =
= Egység LED-es jelzGi
cH
MECHATROLINK-II master port
L

Trajexia PROFIBUS-DP slave egység — TJ1-PRT

PRT -
-
=%
=% Egység LED-es jelzéi
. - PROFIBUS csomdpont-
. valasztas
©
i i PROFIBUS-DP slave port
&
il

4 Hajtasszabalyozas
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Trajexia rendszer — CJ1W-PA202 + TJ1-MC16 + Egy modul + TJ1-TER
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Tép- Hajtas- Tengely- Kommunikaciés ~ Zarofedél
egység szabalyoz6 szabdlyozas slave (a hajtasszabalyozé tartalmazza)
Trajexia hajtasszabalyozé
Név Tipuskéd
Trajexia hajtasszabalyozé egység (a TJ1-TER Trajexia zaréfedéllel egydtt) TJ1-MC16
Téapegység a Trajexia rendszerhez, 100-240 V AC CJ1W-PA202
Téapegység a Trajexia rendszerhez, 24 V DC CJ1W-PD022

Trajexia hajtasszabalyozé 5
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Trajexia — tengelyszabalyoz6é modulok

Név Tipuskod
Trajexia MECHATROLINK-II master egység (legfeljebb 16 tengely) TJ1-ML16
Trajexia rugalmasan felhasznalhaté tengelyegység (2 tengelyhez) TJ1-FLO2
Trajexia — kommunikaciés modulok

Név Tipuskéd
Trajexia PROFIBUS-DP slave egység TJ1-PRT

Mechatrolink-ll — kapcsolddo eszk6zok

Név Megjegyzések Tipuskod

Elosztott /0O modulok

64 pontos digitalis bemenet és 64 pontos digitalis kimenet (24 V DC)

JEPMC-102310

Analég bemenet: —10 V és +10 V kozétt, 4 csatorna

JEPMC-AN2900

Analég kimenet: —10 V és +10 V kdz6tt, 2 csatorna

JEPMC-AN2910

Mechatrolink-1l kdbelek

0,5 méter JEPMC-W6003-A5
1 méter JEPMC-W6003-01
3 méter JEPMC-W6003-03
5 méter JEPMC-W6003-05
10 méter JEPMC-W6003-10
20 méter JEPMC-W6003-20
30 méter JEPMC-W6003-30

Mechatrolink-1I lezaré csatlakozé

Lezar6 ellendllas

JEPMC-W6022

Mechatrolink-11 illeszt6egység Sigma-Il sorozatu szervohajtasokhoz. (39-es vagy ennél tjabb verziéju vezérlészoftver) JUSP-NS115

Varispeed V7 frekvenciavaltéhoz SI-TN7

(A tdmogatott frekvenciavaltokkal kapcsolatos tajékoztatasért forduljon az OMRON értékesitési

irodajahoz.)

Varispeed F7, G7 frekvenciavaltokhoz SI-T

(A tdmogatott frekvenciavaltokkal kapcsolatos tajékoztatasért forduljon az OMRON értékesitési

irodajahoz.)
I/0-kabelek

Megjegyzések Hossz (m) Tipuskod
1/0-kéabel a JEPMC-102310 Csatlakozéval az 102310 feldli oldalon 0,5 JEPMC-W5410-05
egységhez 1,0 JEPMC-W5410-10

3,0 JEPMC-W5410-30

Szervorendszer és frekvenciavaltok
Megjegyzés: A részletes adatokkal és a rendelési informéaciéval kapcsolatban a hajtasszabalyozasi katalégusban tajékozédhat

Szamitégépes szoftver

Megnevezés

Tipuskod

Trajexia Motion Perfect és CX-Drive V1.2 vagy Ujabb verzié

TJ1-Tools

Cat. No. I53E-HU-01

Az alland6 termékmindség javitas érdekében, fenntartjuk a miiszaki adatok el6zetes

bejelentés nélkiili valtoztatasanak a jogat.

MAGYARORSZAG

OMRON ELECTRONICS Kift.
1046 Budapest, Kiss Eré u. 3
Tel:  399-30-50

Fax: 399-30-60
www.omron.hu
infohun@eu.omron.com

Hajtasszabalyozas




