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Dijital Kontrol Cihazlan

E5L IR

E5[IR-serisi dijital kontrol cihazlari
yiiksek hiz, yiikksek hassasiyet, coklu
1/0 saglar ve gorsel netlik icin 5 haneli
3 satira sahip bir LCD ekrana sahiptir.

+ 50 ms’lik kisa 6rnekleme periyodu, yiiksek hizl cevap
gerektiren uygulamalarda kullanmayi mimkdin kilar.

+ PV, SP ve MV bilgileri, arka aydinlatmaya sahip 3 satirli
negatif LCD ekranda eszamanli olarak goruntulenir.

+ Tek bir kontrol cihazi ile, cok nokta sicaklik kontrolu,
kademeli kontrol ve oransal kontrol yapmak
mimkundur.

* Haberlesme fonksiyonlu modeller kullanirken, destek
yazilimi (Thermo Tools) kullanilarak baslangic ayarlar N
degistirilebilir ve ayarlar maskelenebilir. C € ¢ us

- Standart olarak hesaplama fonksiyonlarina sahiptir
(6rn. kare kok hesaplama ve kesik dogru yaklasim).
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B E5[ IR Secim Kilavuzu

ESAR
(96 x 96 mm)

ESER
(48 x 96 mm)

Temel modeller

Standart kontrol igin 1 cevrim/
1sitma ve sogutma kontroli igin
1 cevrim

2-cevrimli modeller

Standart kontrol igin 2 gevrim/

1sitma ve sogutma kontrolii igin 2 gevrim
Kademeli kontrol icin 1 cevrim

Uzaktan SP'li standart kontrol icin 1 gevrim
Oransal kontrol igin 1 cevrim

4-cevrimli modeller

Standart kontrol igin 4 ¢evrim
Standart kontrol i¢in 2 ¢evrim
Isitma ve sogutma kontrolii igin 2 cevrim

Konum-oransal

kontrol modelleri

Konum oransal kontrol icin
1 gevrim

Temel modeller

Standart kontrol igin 1 gevrim/
1sitma ve sogutma kontroli iin
1 gevrim

2-cevrimli modeller

Standart kontrol igin 2-gevrim/

Isitma ve sogutma kontrolii igin 1-gevrim
Kademeli kontrol icin 1 cevrim

Uzaktan SP'li standart kontrol igin 1 gevrim
Oransal kontrol igin 1 cevrim

Konum-oransal
kontrol modelleri

Konum oransal kontrol igin
1 cevrim

4 alarm cikisi, 2 event girisi,
2 cikis (kontrol/transfer)

4 alarm cikisi, 6 event girigi,
RS-485 haberlesme, 4 cikis (kontrol/transfer)

4 alarm cikisi, 4 event girisi,
RS-485 haberlesme, 4 cikis (kontrol/transfer)

4 alarm cikisi, 4 event girigi,
RS-485 haberlesme, 4 cikis (kontrol/transfer)

4 alarm cikist, 4 event girisi,
2 rdle cikisi (acik, kapali)

4 alarm cikisi, 4 event girisi ,
2 rdle cikisi (acik, kapali)
RS-485 haberlesme, 1 ¢ikis (transfer)

4 alarm cikisi, 2 event girigi,
2 cikis (kontrol/transfer)

4 alarm cikigl, 2 event girisi,
RS-485 haberlesme, 4 cikis (kontrol/transfer)

4 alarm cikist, 4 event girisi,
RS-485 haberlesme, 2 cikis (kontrol/transfer)

4 alarm cikisl, 4 event girisi, 2 réle cikisi
(acik, kapalr)

4 alarm ¢ikisi, event girisi yok, 2 role cikisi

(acik, kapal)
RS-485 haberlesme, 1 cikis (transfer)
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Dijital Kontrol Cihazlari
E5AR

ES5AR dijital kontrol iiniteleri yliksek hiz,
yuksek hassasiyet, coklu 1/0 saglar ve
gorsel netlik icin 5 haneli 3 satira sahip bir
LCD ekrana sahiptir.

+50 ms’lik kisa 6rnekleme periyodu, yiksek hizli cevap
gerektiren uygulamalarda kullanmayi mimkuin kilar.

- PV, SP ve MV bilgisi, arka aydinlatmaya sahip 3 satirli negatif
LCD ekranda eszamanl olarak goruntilenir.

* MV (manipule edilmis degisken), valf acikligi veya sapmayi
gbstermek icin bar grafik.

+ Tek bir kontrol Ginitesi ile, cok nokta sicaklik kontroli, kademeli
kontrol ve oransal kontrol yapmak mimkunddr.

* Haberlesme fonksiyonlu modeller kullanirken, destek yazihmi
(Thermo Tools) kullanilarak baslangi¢ ayarlari degistirilebilir
ve ayarlar maskelenebilir.

- Standart olarak hesaplama fonksiyonlarina sahiptir (6rn. kare
kok hesaplama ve kesik dogru yaklagim).

Model Numara Yapisi

OmRon
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B Model Numarasi

Ana Unite
ESAR-LLJLIL-500
1 2345 6
1. Boyut 1.
A: 96 mm x 96 mm QC:
2. Kontrol Tipi CC:
Bosluk: Standart kontrol veya isitma ve sogutma kontrolii QC3:
P: Konum-oransal kontrol
3. Cikis Unitesi CC3:
A: Cikis Uniteleri, opsiyon Unitelerinden segilecektir. RR:
4. Yardimci Cikis RR3:
Bosluk: Yok )
4: 4 role cikig B4:
5. Giris
B: Sensor girisi ve 2 event girisi
E Sensor girisi ve potansiyometre girisi
W: 2 coklu-giris
6. Terminal Kapagi

-500:  Terminal kapagi eklenmistir.

Cikis/Dijital Giris Unitesi
E53-AR[]
;

Cikig/Dijital Giris Unite Tipi

Gerilim ¢ikisi/akim cikigi ve gerilim gikigi
2 akim gikisi

Gerilim gikisi/akim cikigi ve
RS-485 haberlesmeli gerilim ¢ikisi

RS-485 haberlesmeli 2 akim cikigi

Konum-oransal kontrol icin 2 réle gikisi

konum-oransal kontrol icin RS-485 haberlesmeli 2 role
cikigl

4 event girigi

Not: Yazilm ayarlari ile gerilim/akim secilebilir.
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Siparis Bilgisi

Not: ES5AR modelleri, ana tinite, cikis Unitesi ve dijital giris Unitesi birlestirilerek yapilandiriir. Kombinasyon Listesi baglkl tabloda gdsterilen, 7
muhtemel kombinasyon mevcuttur. Seciminizi yaparken bu listeye bagvurun.

Tanimlar Siparis modeli Ozellikler
Ana Unite E5AR-A4B-500 2 event girigli ve 4 yardimci cikigli tek nokta kontrol tnitesi
(AC100-240veya AC/  |E5AR-PA4F-500 Potansiyometre girigli ve 4 yardimci gikigh konum-oransal kontrol {initesi
DC24) E5AR-A4W-500 4 yardimai cikigh 2-nokta kontrol Unitesi
ES5AR-A4WW-500 4 yardimci cikigh 4-nokta kontrol Gnitesi
Cikis Unitesi E53-ARQC Gerilim cikigi/akim cikisi (Bkz. not 1.) ve gerilim ¢ikisi
E53-ARCC 2 akim gikigi
E53-ARQC3 Gerilim cikigi/akim cikisi (Bkz. not 1.) ve RS-485 haberlesmeli gerilim ¢ikisi
E53-ARCC3 RS-485 haberlesmeli 2 akim cikigi
Cikis Unitesi (sadece E53-ARRR Acma ve kapama icin 2 réle ¢ikisi
i‘z?:)um'oransa' kontrol  [E53_ARRR3 Agma ve kapama icin RS-485 haberlesmeli 2 réle gikisi
Dijital Girig Unitesi E53-ARB4 4 event girisi
Tamimlar Model

E5AR icin inceleme Raporu |E5AR-K

Tanimlar Model
E5AR icin Terminal Kapagi [E53-COV14

Not 1. Yazilm ayarlari ile gerilim veya akim secilebilir.
2. Terminal Kapagi, E5AR ana unite ile birlikte verilir ve ayri olarak satin alinmasi gerekmez.

Hl Kombinasyon Listesi

Asagidaki tabloda gésterildigi gibi, ESAR modelleri, Baz Unitesi, Cikis Unitesi ve Dijital Girig Unitesinin 7 muhtemel kombinasyonu seklinde
olusturulabilir. Diger kombinasyonlar icin galisma mimkun degildir. “Set tanimlan”, ilgili kilavuzlarda karsi gelen kombinasyonlara verilen
numaralardir. Siparis verirken, “siparis modeli” numarasini kullanin.

Kontrol Kontrol modu Cikis Yardimci | Event Seri Siparis modeli | Set tanimlan
tipi cikis girisi |haberlesme
Temel Tek-nokta standart kontrol 2 nokta: 4 2 Yok E5AR-Q4B E5AR-A4B-500
kontrol | Tek-nokta Isitma ve sogutma Gerilim E53-ARQC
kontrolu Gerilim/Akim (Bkz. not.)
2 nokta: E5AR-C4B E5AR-A4B-500
Akim E53-ARCC
Akim
4 nokta: 6 RS-485 ESAR- E5AR-A4B-500
Gerilim QC43DB-FLK  |E53-ARQCS3
Gerilim/Akim (Bkz. not.) E53-ARCC
Akim
Akim E53-ARB4
2-nokta |2-nokta standart kontrol 4 nokta: 4 4 RS-485 E5AR- E5AR-A4W-500
kontrol  |2_nokta isitma ve sogutma kontrolii ger@:!m QQ43DW-FLK  |E53-ARQCS
. erilim
Tek-nokta k:.jldemell kontrol Gerilim/Akim (BKz. not.) E53-ARQC
Uzaktan SP ile tek-nokta kontrol Gerilim/Akim (Bkz. not.) E53-ARB4
Tek-nokta oran kontrolu
4-nokta |4-nokta standart kontrol 4 nokta: 4 4 RS-485 E5AR- E5AR-A4WW-
kontrol  |2_nokta standart kontrol Akim CC43DWW-FLK {500
2-nokta Isitma ve sogutma kontrolii ﬁt'm E53-ARCC3
m E53-ARCC
Akim
E53-ARB4
Konum- |Tek-nokta konum-oransal kontrol [Réle gikisi 4 4 Yok E5AR-PR4DF  |E5AR-PA4F-500
oransal (1 acik ve 1 kapali) E53-ARRR
kontrol E53-ARB4
Role cikisi RS-485 E5AR- E5AR-PA4F-500
(1 acik ve 1 kapali) PRQ43DF-FLK |E53-ARRR3
Transfer gikig E53-ARQC
E53-ARB4

Not: Yazihm ayarlari ile gerilim veya akim secilebilir.
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Ozellikler

Hl Nominal Degerler

Madde Besleme gerilimi 100ile 240 VAC, 50/60 Hz 24 VAC, 50/60 Hz; 24 VDC
(Bkz. not 1.)
Calisma gerilim arahgi Nominal besleme geriliminin %85 ile %110’u
Giic sarfiyati E5AR: 22 VA maks. (maksimum yiikle) E5AR: 15VA/10W
E5ER: 17 VA maks. (maksimum yikle) E5SER: 11 VA/TW
Sensor girisi (Bkz. not 2.) Termokupl: K,J, T E,L,U,N,R, S,B,W

Platin direncli termometre: Pt100

Akim girisi: 4 ile 20 mA DC, 0 ile 20 mA DC (uzaktan SP girisi dahil)

Gerilim girigi: 1ile 5VDC, Oile 5VDC, 0O ile 10 VDC (uzaktan SP girisi dahil)
(Giris empedansi: 150 Q akim girisi icin, yaklasik 1 MQ gerilim girisi igin)

Kontrol cikisi Gerilim (puls) 12 VDC, 40 mA maks., kisa devre koruma devresi ile
cikisi
Akim cikisi Oile 20 MA DC, 4 ile 20 mA DC; yiik: 500 Q maks. (transfer cikisi dahil)
(Cozunarluk: 0 ile 20 mA DC igin yaklasik 54.000; 4 ile 20 mA DC icin yaklasik 43.000)
Role cikisi Konum-oransal kontrol tipi (acgik, kapali)
N.A., 250 VAC, 1 A (yigiima (ani desarj) akimi dahil)
Yardimci cikis Réle Cikisi

N.A., 250 VAC, 1 A (direng yuki)

Transistor Cikisi
Maksimum yiik gerilimi: 30 VDC; Maksimum yik akimi: 50 mA; Atik gerilim: 1,5 V maks.; Sizintiakimi:

0,4 mA maks.
Potansiyometre girisi 100 Qile 2,5 kQ
Event girisi Kontak Giris ON (acik): 1 kQ maks.; OFF (kapali): 100 k2 min.

Kontaksiz Giris ON (acik): maks. 1,5V atik gerilim; OFF (kapali): maks. 0,1 mA sizinti akimi

Kisa devre: Yaklagik 7 mA
Uzaktan SP girisi Sensor girisi ile ilgili bilgiye bakin.
Transfer cikisi Kontrol ¢ikist ile ilgili bilgiye bakin.
Kontrol metodu 2-PID veya ON/OFF kontrolii
Ayar metodu On panel tuslarini kullanarak dijital ayarlama veya seri haberlesme kullanarak ayarlama
indikasyon metodu 7-segmentli dijital ekran ve tek aydinlatmali indikator

Karakter Yuksekligi
Ekran No. 1: 12,8 mm; Ekran No. 2: 7,7 mm; Ekran No. 3: 7,7 mm

Diger fonksiyonlar Modele baghdir.

Cevre calisma sicakhgi —10ile 55°C (yogunlasma veya buzlanma olmadan)
En az 3 yil kullanmak igin: —10 ile 50°C

Cevre calisma nemi %25 ile %85

Depolama sicakhgi —25ile 65°C (yogunlagsma veya buzlanma olmadan)

Not 1. Besleme gerilimi (6rn., 100 ila 240 VAC veya 24 VAC/VDC) modele baghdir. Siparis verirken istediginiz tipi belirttiginizden emin olun.
2. Kontrol cihazi coklu sensér girisine sahiptir. Giris tipi ayar dugmesi ile, sicaklik girisi veya analog giris secilebilir. Glic besleme ile giris
terminalleri, gui¢ besleme ile ¢ikis terminalleri ve giris terminalleri ile ¢cikis terminalleri arasinda basit izolasyon vardir.
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B Giris Araliklari

E5AR coklu girise sahiptir. Fabrika degeri 2'dir (K-tipi termokupl, —200,0 ile 1300,0°C veya —300,0 ile 2300,0°F).

Platin Direncli Termometre Girisi

OomRrRon

Giris Pt100
Aralik °C —200,0ile -150,00ile
850,0 150,00
°F -300,0ile -199,99ile
1500,0 300,00
Ayar 0 1
Minimum ayar birimi (SP ve alarm) |0,1 0,01
Giris tipi ayar switch’i TC.PT’ye o
ayarlayin. .
Termokupl Girisi
Giris K J T E L U N R S B w
Aralik (°C -200,0 |-20,0 |-100,0 |-20,0 [-200,0 |0,0 -100,0 [-200,0 (-200,0 |0,0 0,0 100,0 |0,0
ile ile ile ile ile ile ile ile ile ile ile ile ile
1300,0 |[500,0 |850,0 400,0 |400,0 |600,00 {850,0 400,0 |1300,0 |1700,0 [1700,0 [1800,0 |2300,0
°F -300,0 0,0 -100,0 |0,0 -300,0 (0,0 -100,0 |-300,0 (-300,0 |0,0 0,0 300,0 0,0
ile ile ile ile ile ile ile ile ile ile ile ile ile
2300,0 |900,0 ([1500,0 (750,0 |700,0 (1100,0 |1500,0 |700,0 |2300,0 [3000,0 [3000,0 |3200,0 {4100,0
Ayar 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14
Minimum 0,1
ayar birimi
(SP ve alarm)
Girig tipiayar |TC.PT’ye o
switch’i ayarlayin. T
Akim/Gerilim Girisi
Giris Akim Gerilim
4ile 20 mA Oile 20 mA 1ile5V Oile5V Oile10V
Aralik Skalalandirma ayarlarina bagl olarak, asagidaki araliklardan biri géruntilenecektir.
—19999 ile 99999
—1999,9ile 9999,9
-199,99 ile 999,99
—-19,999 ile 99,999
—-1,9999 ile 9,9999
Ayar 15 [16 17 18 19
Giris tipi ayar ANALOG’a ayarlayin. o
switch’i ™
6 Dijital Kontrol Cihazlan EBAR



B Karakteristikler
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indikasyon hassasiyeti

Soguk baglanti dengelemeli termokupl girisi: (+%0, 1 PV veya +1°C, hangisi daha bilyilkse) + 1 hane maks. (Bkz. not 1.)

(Sé)I?;UK bagl?ntl dengelemesi olmayan termokupl girisi: (+%0, 1 FS veya +1°C, hangisi daha bilyiikse) 1 hane maks.
.not 2.

Analog giris: £%0,1 FS+1 hane maks.

Platin direncli termometre girisi: (%0, 1 PV veya +0,5°C, hangisi daha biiyiikse) +1 hane maks.

Konum-oransal potansiyometre girisi: %5 FS £1 hane maks.

Kontrol modu

Standart kontrol (1sitma veya sogutma kontroli), 1sitma/sogutma kontrolii, uzaktan SP’li standart kontrol
(sadece 2-girigli modeller), uzaktan SP’li Isitma/sogutma kontrolti (sadece 2-girisli modeller), kademeli standart
kontrol (sadece 2-girisli modeller), kademeli isitma/sogutma kontrolli (sadece 2-girisli modeller), oransal kontrol
(sadece 2-girigli modeller), konum-oransal kontrol (sadece kontrol-valfli kontrol modelleri)

Kontrol periyodu

0,2ile 99,0's (0,1 s birimi ile) siire oranlama kontrol ¢ikigi

Oransal bant (P)

%0,00 ile %999,99 FS (0,01% FS birimi ile)

integral siiresi (1)

0,0ile 3.999,9 s (0,1 s birimi ile)

Tiirev siiresi (D)

0,0ile 3.999,9 s (0,1 s birimi ile)

Histerezis (gecikme)

%0,01 ile %99,99 FS (0,01% FS birimi ile)

Manuel sifirlama degeri

%0,0 ile %100,0 (%0, 1 FS birimiile)

Alarm ayar aralgi

-19.999ile 99.999 EU (Bkz. not 3.)
(Ondalik noktanin konumu, giris tipine ve ondalik nokta konum ayarina bagldir.)

Giris ornekleme periyodu

50 ms

izolasyon direnci

20 MQ min. (500 VDC)

Dielektrik giic

2,000 VAC, 50/60 Hz, 1 dak. icin (farkli polaritedeki ylikli terminaller arasinda)

Vibrasyon direnci

10 dak. igin X, Y ve Z yonlerinin herbirinde 10 ile 55 Hz, 20 m/s?

Sok direnci

100 m/s2, X, Y ve Z yénlerinin herbirinde 3 kez

Yigilma (ani desarj) akimi

100 ile 240 VAC modelleri: 50 A maks.
24 VAC/VDC modelleri: 30 A maks.

Agirhk E5AR:
Eggsce kontrol cihaz:: Yaklagik 450 gr; Montaj braketi: Yaklagik 60 gr; Terminal kapag: Yaklasik 30 gr
Sadece kontrol cihaz:: Yaklasik 330 gr; Montaj braketi: Yaklasik 60 gr; Terminal kapagd: Yaklasik 16 gr
Koruma derecesi On panel: NEMA4X ic mekanlarda kullanim icin (IP66 esdegeri); Arka sase: IP20; Terminaller: IPOO
Hafiza koruma Kalici hafiza (yazma sayisi: 100,000)

Uygulanan standartlar

UL3121-1, CSA C22.2 No. 1010-1
EN61010-1 (IEC61010-1): Kirlilik derecesi 2/asir gerilim kategorisi 2

EMC

EMI: EN61326
Yayilan Enterferans Elektromanyetik Alan Giicii: EN55011 Grup 1 sinif A
Grultt Terminal Gerilimi: EN55011 Grup 1 sinif A

EMS: EN61326
ESD dayanma siniri: EN61000-4-2: 4 kV kontak bosaltma (seviye 2)

8 kV hava bosaltma (seviye 3)

Elektromanyetik dayanma siniri:EN61000-4-3: 10 V/m (amplitiid-modiilasyonlu, 80 MHz ila 1 GHz) (seviye 3)
10 V/m (puls-modiilasyonlu, 900+5 MHz) (seviye 3)

Ani Gurlltiye Dayanma Sinin:EN61000-4-4: 2KV guig hatti (seviye 3)
2 kV Olcum hatti, 1/0 sinyal hatti (seviye 4)

. 1 kV haberlesme hatti (seviye 3)

iletilen Parazite Dayanma Sinin: EN61000-4-6: (0,15 ile 80 MHz) (seviye 3)

Sok Dalgasina Dayanma Siniri: EN61000-4-5: 1 KV hattan hatta (guic hatti, cikis hatti (réle cikisi)) (seviye 2)
2 kV hattan topraga (giic hatfl, cikis hatti (réle cikist)) (seviye 3)

Gerilim Azalmasi/Kesilmesine Karsi Dayanma Siniri: EN61000-4-11: 0,5 déngil, %7100 (nominal gerilim)

Not 1. K-, T-veya N-tipi termokupl maks. —100°C’de: £2°C +1 hane maks.

U- veya L-tipi termokupl: £2°C £1 hane maks.
B-tipi termokupl maks. 400°C’de: Hassasiyet belirlenmemistir.
R- veya S-tipi termokupl maks. 200°C’de : £3°C £1 hane maks.
W-tipi termokupl: (+%0,3 PV veya £3°C, hangisi daha biiyiikse) £1 hane maks.

2. U- veya L-tipi termokupl: £1°C £1 hane maks.
R- veya S-tipi termokupl maks. 200°C’de: £1,5°C £1 hane

3. “EU” (Muhendislik Birimi) skalalandirmadan sonraki birimi gosterir. Sicaklik sensoéri kullaniliyorsa °C veya °F’dir.

B Haberlesme Ozellikleri

Haberlesme yolu baglantisi Coklu nokta

Haberlesme metodu RS-485 (iki-kablo, yari-dupleks)
Senkronizasyon metodu Calisma-durma senkronizasyonu
Haberlesme hizi 9.600, 19.200, veya 38.400 bps
Haberlesme kodu ASCII

Veri bit uzunlugu 7 veya 8 bit

Stop bit uzunlugu 1 veya 2 bit

Hata algilama

Dikey parite (yok, Cift, tek)
Blok kontrol karakteri (BCC)
Calisma-durma senkronizasyonu veri formati

Akis kontrolii Yok
Arabirim RS-485
Yeniden deneme fonksiyonu Yok

Dijital Kontrol Cihazlar ESAR 7



Kablolama Terminalleri
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H Baglantilar

ESAR-Q4B
E5AR-A4B-500 B[C[D[E] (E5ar-a4B-500
AC/DC24V:AC100-240V| |4 - ____Yardimci gikis
-t o B | (Role cikis)
I 2 .
Lo B (O com
Modele bagh olarak [ [ T @*’ SuB1
girig gli¢ beslemesi i @w SUB2
degisiklik gosterir. 5 =
100ile 240V AC i @) com
veya 24V AC/DC 6 (@)
(polarite yok) B |G suss
B suB4
2
3
4
5
6 .
FIG[H[T[J[K]
E53-ARQC ESAR-A4B-500
vent girisi
BT o)
ouT2 EV2 | o] @
Gerilim gikigi 12V CcoM!
40mA + . \ @
ouT1 b B @
Gerilim gikist 12V L, =, = @
40mA/ L WP
Akim cikisi 3—;»3 L F @
DC4-20mA, 500Q maks. | v PTG K
DCO-20mA, 500Q maks. (Akim) (Gerilim) * (Termokupl)
(Cikis tipi ayari ile anahtarlama) (Direng sicaklik
giris sensorii)

Modele bagl

E53-ARQC3

our2
Gerilim ¢ikigi
12V 40mA
ouT1
Gerilim cikisi
12V 40mA/
Akim cikis!

-+
L
beslemesi degisiklik gosterir.

100ile 240 VAC
veya 24V AC/DC (polarite yok)

B
RS-485

DC4-20mA, 500 maks.
DCO-20mA, 500Q maks.
(Cikis tipi ayan ile anahtarlama)

ES5AR-QC43DB-FLK

E5AR-A4B-500
AC/DC24V {AC100-240V

E5AR-A4B-500
Yardimei gikis
(Role gikig)

E5AR-C4B
E5AR-A4B-500 [A] C|D[E](Esar-A4B-500
AC/DC24VAC100-240V| 4 """ ___Yardimci gikis
-+ & B | (Role cikisi)
T.r. @, U T [Or— oom
Modele bagh olarak | | (@ suBt
giris gii beslemesi i @4 suB2
degisiklik gosterir. 5 =
100ile 240 VAC d (@) com
veya 24V AC/DC 6 =
(polarite yok) - (B> suss
1 (B> suBa
2
3
4
5]
6. .
F|G 1 TJ[K]
E53-ARCC EEAR-AéB-SOO
vent girisi
ouT2 @ Ev1 ”@
Akim cikigt B2 o]
DC4-20mA, 500Q maks. @ @
DCO-20mA, 5000 maks. <+ [(3) COoM ®
(Cikis tipi ayart ile _ + : : 1
anahtarlama) =@ 5 9 @
OouT1 + L r»‘ ; P s
Akim ¢ikisi <7{@ J_L; ¢ @
DC4-20mA, 5002 maks. = Ve F>®
DC0-20mA, 500Q maks. | vV PT_TC K
(Cikis tipi ayari ile F (Akim) 1(GS(\Mm) (Tewﬁkup\)
irenc sicakli
anahtarlama) qins Sensort)

olarak giris giic

RDEISEIRISIE]

Ccom
™ SuBt
™ SuB2

CoM
o g SuB3
o suB4

E53-ARB4

Event girisi

M|

Ql:

Ploeeeom

|G[H
E53-ARCC
ouT4 @
Akim cikist =
DC4-20mA, 500Q maks. @
DCO0-20mA, 500Q maks. ;;@
(Cikis tipi ayart ile =
anahtarlama) 41@
ouT3 +
Akim Gikig! 47@
DC4-20mA, 5002 maks. é@
DCO0-20mA, 500Q maks. G

(Cikis tipi ayariile
anahtarlama)

E5AR-A4B-500

Event girisi
EV1 o

EV2 o

| vV PT_ TC
(Akim) (Gerilim) -~ (Termokupl)
(Direng sicaklik

giris sensorii)

Feoleeee
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ESAR-PR4DF

ESAR-PA4F-500

ESAR-PA4F-500

AC/DC24V :AC100-240V

inaling
e

Modele bagl olarak giris gii¢
beslemesi degisiklik gosterir.

100 ile 240 V AC veya

24V AC/DC (polarite yok)

ESAR-PRQ43DF-FLK

"

E5AR-PA4F-500
Yardimci ¢ikis

(Role cikist)
COM

I SuBt

E53-ARQC

ouT4
Gerilim gikist -
12V 40mA
ouT3
Gerilim gikigt +
12V 40mA/
Akim gikist -

™ SuB2

CcoM

o SuB3

o SuB4

REINEIRISIE]

E53-ARB4

Event girisi

EV3 e o

EVA [ o

DC4-20mA, 500Q maks.

DCO-20mA, 500Q maks.———
(Cikis tipi ayari ile anahtarlama)

?l
PREEEEES

EV5 oo

ola[sfe[d[=]fla[s]w]m

E5AR-PA4F-500 g 2rdimet cikig
AC/DC24V {AC100-240) B |(Role cmsu
‘ ik D
2. (@ suBt
Modele bagl olarak | | 3 @4’ suB2
giris giig beslemesi | [~ com
degisiklik gosterir. | | 4] @
100 ile 240 VAC 5 (B)too—{sUB3
veya 24V AC/DC = =N
(polarite yok) 6 . \ @w SuB4
1 T
2
3
4
5
6.
[F Hil]J
E53-ARRR E5AR-PA4F-500
Potansiyometre O, @
@ wi S
@ Réle gikisi c =1
@ACZSOV 1A ©)
3 1 S
ouT2 @ /Kapali o™ @
% IF'I%I C@
ouTt @ﬂ/AQ.k L ®
F 1Amm) (Gevilim) (Termokupn LK]
(Direng sicaklik
giris sensoril)

E5AR-QQ43DW-FLK (2-giris tip

)

E5AR-A4W-500 ES5AR-A4W-500
AC/DC24V :AC100-240V ____Yardimci gikig
: B |(Réle cikigi)
O] com
[A] [BIC[DIEM =
1 S (@ e suBt
2. (@)= suB2
13l (@f——com
E53-ARQC3 % (B)to>o—{suB3
B+ =D 6| ()0~ suB4
RS-485 =
A <0 U I\ rEl
ouT2 + -ARB4
Gerilim gikis! ‘7© [] Olay girisi @
12V 40mA - ==(3) 3 =]
ouT1 M 4 B3 (2
Gerilim gikisi @ 5 H =N
12V 40mA/  =1(5) i |EVA ™ ®
Akim cikist 6. -4 | by ol @
DC4-20mA, 5000 mats L [1J =2
DCO-20mA, 5000 maks. EV6 o+ (5)
(Cikis tipi ayari ile anahtarlama)
CoMm ®
E53-ARQC ® E5AR-, A4W 500
ouT4 @ L r"%: @
Gerilim gikigt A@ Giris 2 ' i @
12V 40mA = I %
ouT3 i) @
Gerilim gikigi 12V A@ =
40mA/ @ ®)
Akim cikigt =
DC4-20mA, 500Q maks. G | Pt i @
DCO-20mA, 5000 maks. (Akim) (Genhm) (Termokupl} K
(Cikis tipi ayari ile anahtarlama) (Direng sicaklik
girig sensoril)

E53-ARRR3

0ouT2

ouTt

PEIREIRIE

F

Role gikisi
AC250V 1A

:?Kapall %:»
:?Aglk

L

T

E5AR-PA4F-500
Potansiyometre O,

[ —
|V PT_TC
[(Akim) (Gerilim)  (Termokupl)

(Direng sicaklik
giris sensori)

EV6 o o=

COMb——=

eo®eESm

W
C

Few®Lee

ES5AR-CC43DWW-FLK (4-giris tipi)

E5AR-A4WW-500

AC/DC24V :AC100-240V

LE 6 | g

Modele bagli olarak giris gii¢

beslemesi degisiklik gosteri
100 ile 240 VAC veya
24V AC/DC (polarite yok)

J

E53-ARCC3

+

-t

RS-485 Bt

ouT2  A(-) =T
Akim cikist +
DC4-20mA, 500maks.™ |
DCO-20mA, 5002 maks. =
(Cikis tipi ayart ile
anahtarlama) Phal
ouTt
Akim ¢ikist -

]

olalslwln/

Teeeee

DC4-20mA, 500Q maks.
DC0-20mA, 500Q maks.
(Cikis tipi ayart ile anahtarlam

a)

RIENIS)

E53-ARB4

E5AR-A4WW-500
Yardimc! gikis
(Role cikist)

coMm

™ SuBt
™ SuB2

o SuB3

REISEIRISI]

Event girisi

3
1473

oo®eEm

E53-ARCC

ouT4
Akim gikisi
DC4-20mA, 500Q maks. +
DCO-20mA, 5002 maks™ ™|
(Cikis tipi ayartile -

anahtarlama) .
OouT3 =
Akim gikigi -

DC4-20mA, 500Q maks.
DCO-20mA, 500Q maks.

PPEERE

G

(Cikis tipi ayari ile anahtarlama;

E5AR-A4WW-500
+
,i_,
Giris 2(K)
Girig 4(J)
2;
.
Girig 1(K)
Girig 3(J)

| \
(Akim)  (Geriim)

PDEISEINE

TC;
(Termokupl)
(Direng sicaklik

giris sensorii)

[

K
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Boyutlar

Not: Aksi belirtiimedigi middetce tim birimler milimetredir.

11,5 95
‘ 96 ‘ 3w ,Tz Terminal kapagi (E53-COV14; ayri satilir)

SUBT SUB2 SUB3 SUB4 ]

H
H

,uuuuu ===

96 — i
OUT1 OUT2 OUT3 OUT4 STOP RSP | | e —— —— |
e SR A —_———
o] e e 4 —e—
am ] o —
ESAR Ll
X U

aom

Panel Kesitleri

Kablo pabuclu terminal boytu: M3

9208

110 min.

120 min.

Tavsiye edilen panel kalinhigi 1 ile 8 mm arasindadir

Grup montaji miimkiin degildir. (Kontrol cihazlari
arasinda belirlenen montaj araligini koruyun.)

o ki veya daha fazla kontrol cihazi monte edildiginde,
cevre sicakhiginin 6zelliklerde belirtilmis izin verilen
calisma sicakligini gegmemesine dikkat edin.

Kaucuk Conta (Ayn Satilir) Unite Etiket Yapradi (Ayri Satilir)

Y92S-P4 (ESAR icin) Y92S-L1

Kauguk conta kaybolur veya hasar gorirse,
asagidaki model numarasi ile siparis edile-
bilir: Y92S-P4. UNIT LABEL

(Calisma ortamina bagh olarak, kaucuk
conta sekil degisikligine ugrayabilir, buzule-
bilir veya sertlesebilir, bu yizden, NEMA4’te
belirtilen su sizdirmazlik seviyesini korumak
icin, dizenli olarak degistiriimesi tavsiye
edilir.)

Not: Kaucuk conta, kontrol cihazi ile
birlikte verilir.

10 Dijital Kontrol Cihazlan EBAR
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Dijital Kontrol Cihazlari
E5ER

ESER dijital kontrol liniteleri yliksek hiz,
yuksek hassasiyet, coklu 1/0 saglar ve
gorsel netlik icin 5 haneli 3 satira sahip bir
LCD ekran kullanir.

+50 ms’lik kisa 6rnekleme periyodu,
yuksek hizli cevap gerektiren uygulamalarda kullanmayi
mumkun kilar.

+ PV, SP ve MV verisi, arka aydinlatmaya sahip 3 satirli negatif
LCD ekranda eszamanl olarak goruntulenir.

+ Tek bir kontrol cihazindan, cok noktal kontrol, kademeli
kontrol ve oransal kontrol yapmak mumkuanddr.

+ Haberlesme fonksiyonlu modeller kullanirken, destek yazihmi
(Thermo Tools) kullanilarak baslangi¢ ayarlari degistirilebilir
ve ayarlar maskelenebilir.

- Standart olarak hesaplama fonksiyonlarina sahiptir (6rn. kare
kdk hesaplama ve kesik dogru yaklasim).

Model Numara Yapisi

OmRon

B Model Numarasi

Ana Unite

Cikis/Dijital Giris Unitesi

ESER-LLJLIL-500
1 2345 6
1. Boyut 1.
E: 96 mm x 48 mm QC:
2. Kontrol Tipi CC:
Bosluk: Standart kontrol veya isitma ve sogutma kontrolii QCa:
P: Konum-oransal kontrol
3. Cikis Unitesi CC3:
A: Cikig Uniteleri, opsiyon {initelerden secilecekir. Rd:
4. Yardimci Cikis RR:
Bosluk: Yok RR3:
4: 4 role cikigl )
5. Giris Ba:
B: Sensor girisi ve 2 event girisi T2:
[ Sensor girisi ve potansiyometre girisi
W: 2 ¢oklu-giris
6. Terminal Kapagi

-500:  Terminal kapagi eklenmistir.

E53-ARL]
;

Cikig/Dijital Girig Unite Tipi

Gerilim gikisi/akim cikigi ve gerilim gikigi
2 akim ¢ikigi

Gerilim cikisi/akim cikisi ve
RS-485 haberlesmeli gerilim ¢ikisi

RS-485 haberlesmeli 2 akim cikigi
4 yardimci ¢ikis
Konum-oransal kontrol icin 2 réle cikisi

Konum-oransal kontrol icin RS-485 haberlesmeli role
cikiglar

4 event girigi
Yardimci gikis: 2 transistor cikisi

Not: Yazilim ayarlari ile gerilim/akim secilebilir.

Dijital Kontrol Cihazlar ESER 11
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Siparis Bilgisi

Not: ESER modelleri, ana tinite, ¢ikis Unitesi ve dijital girig Unitesi birlestirilerek yapilandiriir. Kombinasyon Listesi baglkl tabloda gdsterilen, 7
muhtemel kombinasyon mevcuttur. Seciminizi yaparken bu listeye bagvurun.

Not 1.Yazim ayarlari ile gerilim veya akim secilebilir.
2.Terminal kapagi, ESAR ana Unite ile birlikte verilir ve ayri olarak satin alinmasi gerekmez.

B Kombinasyon Listesi

Asagidaki tabloda gosterildigi gibi, ESER modelleri, ana unite, ¢ikis Unitesi ve dijital giris Unitesinin 7 muhtemel kombinasyonu seklinde
olusturulabilir. Diger kombinasyonlar icin ¢galisma mimkun degildir. “Set tanimlan”, ilgili kilavuzlarda karsi gelen kombinasyonlara verilen
numaralardir. Siparis verirken, “siparis modeli” numarasini kullanin.

Tanimlar Model Ozellikler
Ana Unite E5ER-AB-500 2 event girigli tek noktal kontrol uinitesi
’&%35%)2'2)4 Oveya E5ER-PAF-500 Potansiyometre girisli konum-oransal kontrol Unitesi
ESER-AW-500 2-nokta kontrol tinitesi
Cikig Unitesi E53-ARQC Gerilim cikigi/akim ¢ikisi (Bkz. not 1.) ve gerilim gikis
E53-ARCC 2 akim cikisi
E53-ARQC3 Gerilim gikigi/akim ¢ikisi (Bkz. not 1.) ve RS-485 haberlesmeli gerilim gikisi
E53-ARCC3 RS-485 haberlesmeli 2 akim gikig
Cikig Unitesi (sadece E53-ARRR Acma ve kapama icin 2 role cikigi
ikcci)rr:)um-oransal kontrol  [E53-ARRR3 Acma ve kapama icin RS485 haberlesmeli 2 réle cikisi
Dijital Cikig Unitesi E53-ART2 2 transistor cikig
Yardimei Cikig Unitesi E53-ARR4 4 role cikisi (yardimcei cikiglar)
Dijital Girig Unitesi E53-ARB4 4 event girisi
Tanimlar Model
E5ER icin inceleme Raporu |E5ER-K
Tanimlar Model
E5ER icin terminal kapagi |E53-COV15

Kontrol Kontrol modu Cikis Yardimci | Event Seri Siparis modeli| Set tanimlan
tipi cikis girisi | haberlesme
Temel Tek-noktal standart kontrol 2 nokta: 4 2 Yok E5ER-Q4B E5ER-AB-500
kontrol | Tek-noktall isitma ve sogutma | Gerilim E53-ARQC
kontrolii Gerilim/Akim (Bkz. not.) E53-ARR4
2 nokta: ESER-C4B ESER-AB-500
Akim E53-ARCC
Akim E53-ARR4
4 nokta: RS-485 ESER-QC43B- |E5ER-AB-500
Gerilim FLK E53-ARQC3
Gerilim/Akim (Bkz. not.) E53-ARCC
Akim
Akim E53-ARR4
2-noktall |2-noktali standart kontrol 2 nokta: 2 4 RS-485 E5ER-QT3DW- |E5ER-AW-500
kontrol | Tek noktall isitma ve sogutma | Gerilim FLK E53-ARQC3
kontrolii Gerilim/Akim (Bkz. not.) E53-ART2
Tek noktall kademeli kontrol
Uzaktan SP’li tek noktali kontrol ES3-ARB4
Tek noktali oran kontrolii 2 nokta: ESER-CT3DW- |ESER-AW-500
Akim FLK E53-ARCC3
Akam E53-ART2
E53-ARB4
Konum- | Tek-noktali konum-oransal Role cikisi 2 4 Yok ESER-PRTDF  |E5ER-PAF-500
oransal |kontrol (1 acik ve 1 kapal) E53-ARRR
kontrol E53-ART2
E53-ARB4
Role gikigi 4 Yok RS-485 ESER-PRQ43F- |ESER-PAF-500
(1 acik ve 1 kapal) FLK E53-ARRR3
Transfer gikisi E53-ARQC
E53-ARR4

Not: Yazihm ayarlari ile gerilim veya akim secilebilir.
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Ozellikler

Hl Nominal Degerler

Madde Besleme gerilimi 100ile 240 VAC, 50/60 Hz 24 VAC, 50/60 Hz; 24 VDC
(Bkz. not 1.)
Calisma gerilim arahgi Nominal besleme geriliminin %85 ile %110’u
Giic sarfiyati E5AR: 22 VA maks. (maksimum yiikle) E5AR: 15VA/10W
E5ER: 17 VA maks. (maksimum yikle) E5SER: 11 VA/TW
Sensor girisi (Bkz. not 2.) Termokupl: K,J, T, E,L,U,N,R, S,B,W

Platin direncli termometre: Pt100

Akim girisi: 4 ile 20 mA DC, 0 ile 20 mA DC (uzaktan SP girisi dahil)

Gerilim girigi: 1ile 5VDC, Oile 5VDC, 0 ile 10 VDC (uzaktan SP girisi dahil)
(Giris empedansi: 150 Q akim girisi icin, yaklasik 1 MQ gerilim girisi igin)

Kontrol cikisi Gerilim (puls) 12 VDC, 40 mA maks., kisa devre koruma devresi ile
cikisi
Akim cikisi Oile 20 MA DC, 4 ile 20 mA DC; yiik: 500 Q maks. (transfer cikisi dahil)
(Cozunarluk: 0 ile 20 mA DC igin yaklasik 54.000; 4 ile 20 mA DC icin yaklasik 43.000)
Role cikisi Konum-oransal kontrol tipi (acgik, kapali)
N.A., 250 VAC, 1 A (yigiima (ani desarj) akimi dahil)
Yardimci cikis Réle Cikisi

N.A., 250 VAC, 1 A (direng yuki)

Transistor Cikisi
Maksimum yiik gerilimi: 30 VDC; Maksimum yik akimi: 50 mA; Atik gerilim: 1,5 V maks.; Sizintiakimi:

0,4 mA maks.
Potansiyometre girisi 100 Qile 2.5 kQ
Event girisi Kontak Giris ON (acik): 1 kQ maks.; OFF (kapali): 100 k2 min.

Kontaksiz Giris ON (acik): maks. 1,5V atik gerilim; OFF (kapali): maks. 0,1 mA sizinti akimi

Kisa devre: Yaklagik 7 mA
Uzaktan SP girisi Sensor girisi ile ilgili bilgiye bakin.
Transfer cikisi Kontrol ¢ikist ile ilgili bilgiye bakin.
Kontrol metodu 2-PID veya ON/OFF kontrolii
Ayar metodu On panel tuslarini kullanarak dijital ayarlama veya seri haberlesme kullanarak ayarlama
indikasyon metodu 7-segmentli dijital ekran ve tek aydinlatmali indikator

Karakter Yuksekligi
Ekran No. 1: 9,5 mm; Ekran No. 2: 7,2 mm; Ekran No. 3: 7,2 mm

Diger fonksiyonlar Modele baghdir.

Cevre calisma sicakhgi —10ile 55°C (yogunlasma veya buzlanma olmadan)
En az 3 yil kullanmak igin: —10 ile 50°C

Cevre calisma nemi %25 ile %85

Depolama sicakhgi —25ile 65°C (yogunlagsma veya buzlanma olmadan)

Not 1.Besleme gerilimi (6rn., 100 ile 240 VAC veya 24 VAC/VDC) modele baglidir. Siparis verirken istediginiz tipi belirttiginizden emin olun.
2.Kontrol cihazi ¢coklu sensér girisine sahiptir. Giris tipi ayar dugmesi ile, sicaklik girisi veya analog giris secilebilir. Glic besleme ile giris
terminalleri, glic besleme ile cikis terminalleri ve giris terminalleri ile ¢ikis terminalleri arasinda basit izolasyon vardir.

Dijital Kontrol Cihazlar ESER 13



B Giris Araliklari

E5ER coklu girise sahiptir. Fabrika degeri 2’dir (K-tipi termokupl, —200,0 ile 1300,0°C veya —300,0 ile 2300,0°F).

Platin Direncli Termometre Girisi

OomRrRon

Giris Pt100
Aralk °C —200,0ile -150,0ile
850,0 150,0
°F -300,0ile -199,99ile
1500,0 300,0
Ayar 0 1
Minimum ayar birimi (SP ve alarm) |0,1 0,01
Giris tipi ayar switch’i TC.PT'ye o
ayarlayin. .
Termokupl Girisi
Giris K J T E L V) N R S B w
Aralik (°C -200,0 |-20,0 (-100,0 (-20,0 |-200,0 |0,0 -100,0 |-200,0 {-200,0 0,0 0,0 100,0 |0,0
ile ile ile ile ile ile ile ile ile ile ile ile ile
1300,0 ([500,0 |850,0 400,0 |400,0 |600,0 |850,0 400,0 (1300,0 (1700,0 |1700,0 |1800,0 (2300,0
°F -300,0 0,0 -100,0 0,0 -300,0 (0,0 -100,0 |-300,0 {-300,0 0,0 0,0 300,0 |0,0
ile ile ile ile ile ile ile ile ile ile ile ile ile
2300,0 |900,0 |1500,0 |750,0 (700,0 |1100,0 |1500,0 |700,0 |2300,0 |3000,0 {3000,0 (3200,0 |4100,0
Ayar 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14
Minimum 0,1
ayar birimi
(SP ve alarm)
Girig tipiayar |TC.PT’ye o
switch’i ayarlayin. T
Akim/Gerilim Girisi
Giris Akim Gerilim
Arahk 4ile 20 mA Oile 20 mA liled5V Oile5V Oile10V
Ayar 15 16 17 18 19

Giris tipi ayar
switch’i

ANALOG’a ayarlayin.

TCPT

INT
TP

ANALOG
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B Karakteristikler

indikasyon hassasiyeti Soguk baglanti dengelemeli termokupl girisi: (+%0,1 PV veya +1°C, hangisi daha bilyiikse) +1 hane maks. (Bkz. not 1.)

Soguk baglant dengelemesi olmayan termokupl girisi: (+%0,1 FS veya +1°C, hangisi daha bliyiikse) £1 hane maks. (Bkz. not 2.)
Analog giris: £%0,1 FS £1 hane maks.

Platin direncli termometre girisi: (+%0,1 PV veya +0,5°C, hangisi daha bilyiikse) +1 hane maks.

Konum-oransal potansiyometre girisi: +%5 FS +1 hane maks.

Kontrol modu Standart kontrol (1sitma veya sogutma kontrolil), Istma/sogutma kontrolil, uzaktan SP’li standart kontrol (sadece 2-girislimodeller),
uzaktan SP’li isitma/sogutma kontroll (sadece 2-girisli modeller), kademeli standart kontrol (sadece 2-girigli modeller), kademeli
1sitma/sogutma kontroll (sadece 2-girisli modeller), oransal kontrol (sadece 2-girisli modeller), konum-oransal kontrol (sadece
kontrol-valfli kontrol modelleri)

Kontrol periyodu 0,2ile 99,0 s (0,1 s birimi ile) siire oranlama kontrol gikisi
Oransal bant (P) %0,00 ile 999,99 FS (0,01% FS birimi ile)
integral siiresi (1) 0,0ile 3.999,9 s (0,1 s birimi ile)
Turev siiresi (D) 0,0ile 3.999,9 s (0,1 s birimi ile)
Histerezis (gecikme) %0,01 ile %99,99 FS (0,01% FS birimi ile)
Manuel sifirlama degeri %0,0 ile %100,0 (%0,1 FS birimi ile)
Alarm ayar araligi -19.999 ile 99.999 EU (Bkz. not 3.)
(Ondalik noktanin konumu, giris tipine ve ondalik nokta konum ayarina baghdir.)
Giris 6rnekleme periyodu 50 ms
izolasyon direnci 20 MQ min. (500 VDC)
Dielektrik giic 2,000 VAC, 50/60 Hz, 1 dak. icin (farkli polaritedeki yiiklii terminaller arasinda)
Vibrasyon direnci 10 dak. igin X, Y ve Z yonlerinin herbirinde 10 ila 55 Hz, 20 m/s?
Sok direnci 100 m/s?, X, Y ve Z yénlerinin herbirinde 3 kez
Yigilma (ani desarj) akimi 100 ile 240 VAC modelleri; 50 A maks.
24 VAC/VDC modelleri: 30 A maks.
Agirhk E5AR:
Sadece kontrol cihazi: Yaklasik 450 gr; Montaj braketi: Yaklasik 60 gr; Terminal kapag: Yaklasik 30 gr
ggsglze kontrol cihaz:: Yaklasik 330 gr; Montaj braketi: Yaklasik 60 gr; Terminal kapag: Yaklasik 16 gr
Koruma derecesi On panel: NEMA4X ic mekanlarda kullanim icin (IP66 esdegeri); Arka sasi: IP20; Terminaller: IPOO
Hafiza koruma Kalici hafiza (yazma sayisi: 100,000)
Uygulanan standartlar UL3121-1, CSA C22.2 No. 1010-1
EN61010-1 (IEC61010-1): Kirlilik derecesi 2/asin gerilim kategorisi 2
EMC EMI: EN61326

Yayilan Enterferans Elektromanyetik Alan Giicti: EN55011 Grup 1 sinif A
Gurdltt Terminal Gerilimi:EN55011 Grup 1 sinif A

EMS: EN61326

ESD dayanma siniri: EN61000-4-2: 4 kV kontak bosaltma (seviye 2)
8 kV hava bosaltma (seviye 3)

Elektromanyetik dayanma sinin:EN61000-4-3: 10 V/m (amplitiid-modiilasyonlu, 80 MHz ila 1 GHz) (seviye 3)
10 V/m (puls-modiilasyonlu, 900+5 MHz) (seviye 3)

Ani Gurlltiye Dayanma Sinin:EN61000-4-4: 2KV gug hatti (seviye 3)
2 kV Olcum hatti, 1/0 sinyal hatti (seviye 4)

) 1 kV haberlesme hatti (seviye 3)

iletilen Parazite Dayanma Sinini: EN61000-4-6: (0, 15 ile 80 MHz) (seviye 3)

Sok Dalgasina Dayanma Siniri: EN61000-4-5: 1 kV hattan hatta (gli¢ hatti, cikis hatti (réle cikist)) (seviye 2)
2 kV hattan topra@a (giic hatfi, cikis hatti (réle cikist)) (seviye 3)

Gerilim Azalmasi/Kesilmesine Kargi Dayanma Siniri: EN61000-4-11: 0,5 déngii, %100 (nominal gerilim)

Not 1. K-, T- veya N-tipi termokupl maks. —100°C’de: £2°C +1 hane maks.

U- veya L-tipi termokupl: £2°C £1 hane maks.
B-tipi termokupl maks. 400°C’de: Hassasiyet belirlenmemistir.
R- veya S-tipi termokupl maks. 200°C’de : £3°C £1 hane maks.
W-tipi termokupl: (+%0,3 PV veya £3°C, hangisi daha biiyiikse) £1 hane maks.

2. U- veya L-tipi termokupl: £1°C £1 hane maks.
R- veya S-tipi termokupl maks. 200°C’de: £1,5°C £1 hane

3. “EU” (Mihendislik Birimi) skalalandirmadan sonraki birimi gosterir. Sicaklik sensorii kullaniliyorsa °C veya °F’dir.

B Haberlesme Ozellikleri

Haberlesme yolu baglantisi Coklu nokta
Haberlesme metodu RS-485 (iki-kablo, yari-dupleks)
Senkronizasyon metodu Calisma-durma senkronizasyonu
Haberlesme hizi 9.600, 19.200, veya 38.400 bps
Haberlesme kodu ASCII
Veri bit uzunlugu 7 veya 8 bit
Stop bit uzunlugu 1 veya 2 bit
Hata algilama Dikey parite (yok, cift, tek)
Blok kontrol karakteri (BCC)
Calisma-durma senkronizasyonu veri formati
Akig Kontrolii Yok
Arabirim RS-485
Yeniden deneme fonksiyonu Yok
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Kablolama Terminalleri

H Baglantilar

ESER-Q4B ESER-C4B

E5ER-AB-500 B E53-ARR4 E5ER-AB-500 E53-ARR4
AC/DC24V | AC100-240V| 1 Yardimei ¢ikis AC/DC24V : AC100-240V] n —— Yardimei cikis
f’f’ H B |(Rale cikisi) Baalinma ~ B |(Réle cikigi)
T.T. [2F... i || com T 12 @ com
5 3] HE PN Modele bag olarak 3 SUB1
gﬁgzﬁf@s&gﬁg‘: i j\ @4 SuB1 gir|_§ gug be;lemgsi — @4
degisiklik gosterir. 4 i ||@rosus2 ‘1’88'?'”2'28%52\%'“ 4] @)oo' sus2
100ile 240 AC 5] N veya 24 AC/DC 5 i [|@t+——com
veya 24 VAC/DC i —@ com (pglarite yok)/ Al B
(polarite yok) G @4 SUB3 6 i ®4\ SUB3
1] 3 | |@®Lo] susa 1 o sus4
2 2
3 3
4 4
5 5]
6. 6lizi i
AT E ~/(CID[E
E53-ARQC ESEH-AE-SOO E53-ARCC ESER-AEé-SO? B
vent girisi vent girisi
@ EVi o= (D D B = @)
ouT2 ® a2 el @ out2 @ B2 [aow| (D)
‘ — = Akim ¢ikisi + 1
?;\;"'22)9'25‘ e ® DC4-20mA, 5000maks ™ B com ®
m =N 1 DCO-20mA, 500Q maks == : : :
ouT1 O @ (Cikis tipiayarile %7 d;‘ | : @
Gerilim gikigi + anahtarlama) - L ; -
12V 40mA/ “®) ® ouT1 = LT )
Akim cikisi <;<@ @ Akim gikist <7@ ! L>+ ] R @
DC4-20mA, 500Q maks. C E DC4-20mA, 500Q maks. | C. | vV PT_ TC E
DCO-20mA, 5000 maks. e PTo TG LB DCO-20mA, 5000 maks. (Akim) (Gerilim) _(Termokuplj——
N . (Akim) (Gerilim) (Termokupl) . . (Direnc sicaklik
(Cikis tipi ayari ile anahtarlama) (Direnc sicakiik (Cikis tipi ayari ile anahtarlama) ris Sensort)
girig sensoril) girg
ESER-QC43DB-FLK
E5ER-AB-500 E53-ARR4
AC/DC24V | AC100-240V/| A ___Yardimei gikis
= = .
f’f’} B |(Role cikisi)
T o DF—com
Modele bagli olarak giris giic | —— AN
beslemesi degisiklik gosterir. 3 @4’ SUBt
100 ile 240 V AC veya — @w SUB2
24V AC/DC (polarite yok) 4 =
— com
E53-ARQC3 15 *%& suB3
N ) 6 =4
AC) @ ] | |@)o suBa
out2 - 1
Gerilim gikisi ] N
12V 40mA % 2 E5ER-AB-500
OouT1 - 3 Event girigi
Gerilim ¢ikist + =~ Evi \ag ®
12V 40mA/ i® 4 B2 o or| (@
Akim cikist .:@ 5 =
DC4-20mA, 5000 maks. > CoM ®
0C0-20mA, 5002maks. LG 6l i N L
(Cikis tipi ayari ile anahtarlama) 77,/% E 5 ; : @
L = S
——— TP [t 1{:@
E53-ARCC @ Tl —®
OouT4 —
v et [E
Akim cikigi @ (Akim) (Gerilim) ~ (Termokupl)
DC4-20mA, 500Q maks, + [~ (Direng sicakli
DCO-20mA, 5002 maks~ [(B) gin sensort)
(Cikis tipi ayariile -
anahtarlama) . @
0ouT3 ‘7©
Akim cikisi <;®
DC4-20mA, 500Q maks.
DCO-20mA, 5002 maks. D,
(Cikis tipi ayari ile anahtarlama)
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ESER-PRQ43F-FLK

ESER-PRTDF
E5ER-PAF-500 E53-ARB4
AC/DC24V'; AC100-240V| [B]
SR S n Event girisi @
Modele bagl olarak 2 EV3 o™ @
giris giic beslemesi T T =1
degisiklik gosterir. 3 Ev4 o @
100ile 240 VAC il T ]
veya 24 V AC/DC 4 EV5 (o o=l(4)
olarite yok| =1 T =N
(P yok) 5 &6 B
E53-ARRR 5 com ®
@ Role gikis %
@AC%OV 1A =
3
ouT2—] apall i
@ | [
ouTH %“‘/Agk 5]
6
C =
E53-ART2 ESER-PAF-500
(0]
Yardime gikis Potansiyometre @
(Transistor cikist) @ W, @
@ cla)
22l e
suBt @j;l S @
ol =, P -
- 16! T
suB2 qu JE—H i >®
—l® o [
D (Aklm}(G(enhm) (gklmgkup\)
giris sensorti)
ESER-QT3DW-FLK
E5ER-AW-500 ——=7 | E53-ARB4
AC/DC24VAC100-240 B Evont cirici | B
vent girigi
?r» qing ®
T T =
Modele bagli olarak giris gii¢ : Ev3 A @
beslemesi degisiklik gésterir. H
100ile 240 V AC veya : B4 o
24V AC/DC (polarite yok) EV5 o] @
E53-ARQC3 L i [ev6 eo~(®)
)t =Y
Rs-485 (") @ Com ®
A ==(2)
ouT2 + o~
Gerilim gikist <*{?D
12V 40mA —~
ouT1 “1@
Gerilimgikisi |
12V 40mA @
/AkIm cikisi ]
DC4-20mA, 5002 maks. @
DCO0-20mA, 500Q maks. L= H
(Cikis tipi ayari ile anahtarlama) N E\

E53-ART2 ESER-AW-500
Yardimei gikis 5’ @
(Transistor cikist) Girig 2 \—>_F> - @
[ |
R TC—®
SUB1 b s @
Girig 1 _‘—>_F> C ®
SuB2 E+L" L 1®
(Ak\m Genllm grmokup\ E
(Dl eng sicaklik
qiris sénsort)

ESER-AW-500
AC/DC24V AC100-240V

Modele bagh olarak giris glig
beslemesi degisiklik gosterir.
100 ile 240 V AC veya

24V AC/DC (polarite yok)

E53-ARCC3

ESER-PAF-500 [A] [B] (Es3-ARRa4
AC/DC24V AC100-240V m —___Yardimci gikis
P B |(Réle gikigi)
o e
B [ ||@F— cow
Modele bagll olarak giris gli¢ I
beslemesi degisiklik gosterir. 100 ila i i @ SUBt
240V AC veya 24V AC/DC 4 H @w suB2
(polarite yok) — =]
5) @ Com
E53-ARRR3 1 —
6 (B> SUB3
B(+—=(] — P
RS-485 = 1 (B> suBa
A(-) == @ Réle ¢kisl  |T=
@ACZSOV 1A || |2
ouT2 @::/Kapah 3
® :
3
outt @JA@M 5 :
6 4 i
C O A
i\c D E \
E53-ARQC E5ER-PAF-500
@ Potansiyometre 0, ®
~ =
outa @ 2l
Gerilim gikist J@ C ®
12V 40mA | + . . 1
outs 1@ g g @
Gerilim gikisi ] L = -
12V 40mA/ © L T ®)
Akim gikisi EiG) ()
DC4-20mA, 500Q maks. D T E
DC0-20mA, 500Q maks. == (Aklm) (Genllm) (Termokup\
(Cikis tipi ayari ile anahtarlama) (Direng sicaklk
giris sensorti)
ESER-CT3DW-FLK

E53-ARB4

Event girisi

PEEEIRISE

ouT2 Al)
Akim cikis! +
DC4-20mA, 500Q maks.

DCO-20mA, 500Q maks. «—

(Cikis tipi ayariile
anahtarlama)

ouT1 —
Akim cikisi

DC4-20mA, 500Q maks. | G

ola[s]w[NAle o [&[w [N

DCO0-20mA, 5002 maks.
(Cikis tipi ayari ile anahtarlama)

700

E53-ART2

ESER-AW-500

Yardimci ¢ikis
(Transistor gikisi)

PLaI
SuBl
Pl

LA L/

P
SuB2
!

m @\@\@\@\@\@

EREISERIS

Ak G
(Akim) enhrrly Lhekrmokupl)
glns sensom)
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Boyutlar

Not: Aksi belirtiimedigi middetce tim birimler milimetredir.

11,5 95 Terminal kapagi

"7 48 4,‘ 3=t ,T 2 (E53-COV15; ayri satilir)
ol - D]

i

}] ———— [] ),
= ===t
BEEER~ | === i
I 5
[LEEER ===t
96 S BABA W = 111
P ;
E“j“i“i‘ N ————— | zz
olgiolo d — 1
W =—c—=c—=§| [[L
| H EE=E1E
E 5 LI

Kablo pabugclu
Panel Kesitleri terminal boytu: M3

e 45‘%E *‘

’keo min.»‘

I

+ —
I
T

120 min. . ’ g
Tavsiye edilen panel kalinh@i 1 ile 8 mm
arasindadir.
‘ e Grup montaji mimkin degildir. (Kontrol

cihazlari arasinda belirlenen montaj araligini
koruyun.)

9298

iki veya daha fazla kontrol cihazi monte

| edildiginde, cevre sicakiginin ézelliklerde
‘ belirtiimis izin verilen calisma sicakhgini

T

gegcmemesine dikkat edin.

Kaucuk Conta (Ayni Satilir) Unite Etiket Yapragi (Ayri Satilir)

Y92S-P5 (ESER icin) Y92S-L1

i Kauguk conta kaybolur veya hasar gorirse, ‘kﬁysﬂ‘
asagidaki model numarasi ile siparis edile-
bilir: Y92S-P5. UNIT LABEL
(Calisma ortamina bagh olarak, kaucuk 8
conta sekil degisikligine ugrayabilir, buzule- *

bilir veya sertlesebilir, bu ylizden, NEMA4’te
belirtilen su sizdirmazlik seviyesini korumak
icin, dizenli olarak degistiriimesi tavsiye
edilir.)

Not: Kaucuk conta, kontrol cihazi ile bir-
likte verilir.
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Cihazin Tanitilmasi
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ESAR

Calisma indikatorleri

}7
* SUB1

Yardimci ¢ikis 1'e atanan fonksiyon
ACIK oldugunda yanar, KAPALI
oldugunda yanmaz.

e SUB2
Yardimci cikig 2'e atanan fonksiyon
ACIK oldugunda yanar, KAPALI
oldugunda yanmaz.

* SUB3
Yardimci ¢ikig 3'e atanan fonksiyon
ACIK oldugunda yanar, KAPALI
oldugunda yanmaz.

* SUB4
Yardimci ¢ikis 4'e atanan fonksiyon
ACIK oldugunda yanar, KAPALI
oldugunda yanmaz.

* CMW
Haberlesme yazma

-
4

Cubuk Grafik

Kanal Ekrani \

Farkl kanallar icin bagimsiz ayarlanan,
goruntilenen ayar verisinin kanal
numarasini géruntuler. Kanal, sadece ¢ok
girisli modellerde gorintulenir; diger
modellerde daima sonlktir. (Turuncu)

—

etkinlestirildiginde yanar, devre disi
birakildiginda yanmaz.

- MANU
Manuel modda calisirken yanar.
Diger durumlarda yanmaz.

* OUT1

Kontrol cikisi 1 ACIK iken yanar.
KAPALI iken yanmaz.

e OUT2
Kontrol cikisi 2 ACIK iken yanar.
KAPALI iken yanmaz.

* OUT3
Kontrol cikisi 3 ACIK iken yanar.
KAPALI iken yanmaz.

* OUT4
Kontrol cikisi 4 ACIK iken yanar.
KAPALI iken yanmaz.

* STOP
Calisma durduruldugunda yanar.
Diger durumlarda yanmaz.
Bir olay tarafindan calisma

* RSP
SP modu uzaktan ise yanar.
Diger durumlarda yanmaz.

ESER

o.o.o.o.o

0
()
pm g

1 numaral ekran

PVleri, ayar adlarini ve hatalari géruintiler.
(Kirmizi)

2 numarali ekran \

SPleri, ayar degerlerini, isitici akim izleme
degerlerini goruntuler. (Yesil)

4{

3 numarali ekran |

MVleri, bank numaralarini ve seviye
adlarini gorintiler. (Turuncu)

El
00
|
un
03
=

A Yukar Tusu |

2 numaral ekranda degeri artirmak icin bu
tusa basin. Degeri daha hizh artirmak icin
tusu basili tutun. Ayar maddelerinde ilerle-

%

mek icin de kullanilabilir.

=& Asadi Tusu |

2 numaral ekranda dederi azaltmak igin
bu tusa basin. Degeri daha hizli azaltmak
igin tusu basili tutun. Ayar maddelerine
geri donmek igin de kullanilabilir.

P ||Pr2reH| | O CO || 2 || A
() o | o o
A/M
\
E5AR

| ‘ 0] Mod Tusu

Avyar seviyesi iginde ayar verisini

degistirmek igin bu tusa basin.

L{Fonksiyon Tusu 2/Kanal Tusu |

Cok girigli modellerde, bu tus bir kanal
tusu gibi caligir. Tek girigli modellerde,
fonksiyon tusu olarak caligir ve
basildiginda PF2 ayari ile ayarlanmis
fonksiyonu aktive eder.

- @)/ Fonksiyon Tusu 1 |

Bu tus, fonksiyon tusu olarak calisir ve
basildiginda PF1 ayari ile ayarlanmig
fonksiyonu aktive eder.

Aciklamasi olmayan maddeler ESAR’nin diyagraminda aciklanmistir.

| Calismaindikatérleri |

e CH2
Kanal 2 degerleri goriinttilendiginde
yanar. Diger durumlarda yanmaz.

—{ & Programlama Seviyesi Tusu

Seviyeleri degistirmek icin bu tusa basin.

| & + [ Seviye ve Mod Tuslari |

Koruma seviyesine gegmek icin bu tug
kombinasyonunu kullanin.

‘ 1 numarali ekran

2 numaral ekran \

3 numarali ekran \

\ Calisma Tuslari \

'S + [&ISeviye ve Mod Tuglar |

Koruma seviyesine gecmek icin bu tus
kombinasyonunu kullanin.

Dijital Kontrol Cihazlan EBAR/ESER
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Montaj

ESAR ESER

1. Su sizdirmaz conta kullanilarak su sizdirmazhgi saglayin. 1. Su sizdirmaz conta kullanilarak su sizdirmazligi saglayin.
2. E5AR’yi montaj deligi paneline yerlestirin. 2. E5ER’yi montaj deligi paneline yerlestirin.

Su sizdirmaz conta

Dz uclu
(1) (Birim: r
s
q Idldﬂ“
N Dmrxﬂ"
3. Montaj braketlerini, arka sasenin ustiindeki ve altindaki yivlere 3. Montaj braketlerini, arka sasenin ustiindeki ve altindaki yivlere
yerlestirin. yerlestirin.

4. Montaj braketinin Ustindeki vidalan, sirayla, dengeyi 4. Montaj braketinin Ustindeki vidalar, sirayla, dengeyi
koruyarak, mandalin sikismasi durana dek sikin. koruyarak, mandalin sikismasi durana dek sikin.
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On Paneli Disan Cikartma

Unitenin standart calisma sirasinda disari cikartilmasi gerekli degildir, ancak gerektiginde bakim icin disari cikartilabilir.

On Paneli Cikarma
On paneli gikarmak igin, diiz uglu bir tornavida (asagida gosterilmistir) gereklidir.
1. Tornavidayl 6n panelin Ustiindeki ve altindaki deliklere (2)

yerlestirin ve kancalari agin.

2. Tornavidayi, 6n panel ve arka sase arasindaki araliga yerlestirin
ve 6n paneli bir miktar digari gekin. Sonra, 6n panelin tstiini ve
altini tutun ve s6kmek igin ok (asagida) yonunde cekin.

Diiz uglu Tornavida
(Birim: mm)

20 min.

S

o
rS
n
o

Kablolama Uyarilari

¢ Giris hatlarini ve gii¢ hatlanini ayirarak, giriltiniin etkisini onleyin.
* Kablo pabuclu terminaller kullanin.

e Terminal vidalarini 0,40 ile 0,56 N-m arasindaki tork ile sikin.

* Asagidaki boyutlara sahip M3 kablo papuclu terminaller kullanin.

T
i
1
5,8 mm maks.
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Baslangic Ayari
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Tipik Ornek

Bu 6rnek, ESAR-Q4B’nin (100 ile 240 VAC) baslangic ayarlarinin
nasil yapilacagini gosterir ve asagidaki sartlara dayanmaktadir.

Giris tipi: Pt100 (-200,0 ila 850,0°C)

Kontrol metodu: PID kontrol

Cikis: Puls gerilim cikigi

Kontrol periyodu: 0,5 s

Alarm 1: 5.0°C’de ust limit alarmi

Alarm 2: 200,0°C’de mutlak deg@erli tst limit alarmi
PID: Auto-tuning (AT) ile elde edilir

SP: 150,0°C

Kontrol Sicaklik sensori:

nesnesi——x Ft100

1. Giig ACIK Giig ACIK
]
Calisma seviyesi
o 1

3 numarali ekranda L & belirir

I [?7 Min. 3s boyunca basili tutun.
(giris baslangig ayar seviyesi).

Kontrol d

Ayar alani 1

Girig baglangic ayar seviyesi
Girig + {-k|Giris tipi 1
2| 1K (1)-200,0ila 1300,0°C

tipi <
gorantilenir. £t
&
Giris baslangic ayar seviyesi
Giris tipini | Giris tipi 1
2 Gig UD tuglari gld—d:
ile 4] Pt100 (1) -200,0 ila 850,0°C

dedgistirin.
l 1 s'den kisa bir siire basin. 3 numaral ekranda

L. ! belirir (kontrol baslangic ayar seviyesi).
Kontrol baslangic ayar seviyesi

vl
L.

Cikis tipini & {-E|Cikis 1: Cikis tipi % {<a), istenilen

UD tuslar i {0 : Puls gerilim gikisi ayar

ile gorintiilenene
3. Kontrol modunu ayarlayin degistirin. v I;ade;; tusuna

Kontrol AodE|Kontrol modu bzﬁlrtirlglm

modunu , 815 : Standart PID kontroli '

kontrol edin. L.l

l 1 s'den kisa bir siire basin. 3 numaral ekranda
L .3 belirir (alarm ayar seviyesi).
Alarm ayar seviyesi

ipini ! F J|Alarm 1 tipi
Alarm tipini ALE | arm * HP
kontrol edin. E’ : Ust limit alarmi
4. Alarm tipini ayarlayin Alarm tipini l

£ J|Alarm 2 tipi
ilIJeD tuglan e—>El . Mutlak degerli
] st limit alarmi

degistirin.

L3

l %(}al@ma seviyesine geri donmek igin min.
1 s boyunca basili tutun.

-

SSR}
COM
@:\: sumE Alarm 1
SuB2 Alarm 2
]
O S = T =
Gerilim cikisi:
12VDC
Kontrol durur. l
Calisma seviyesi
P2 ]
8.0|PV/SP/MV
o0
1%1 s'denaz
Ayar seviyesi =
kFH~H|Bank numarasi
5|0 :Bank 0 i
.‘_.HdJ 3% <@, istenilen
Kontrol peri ‘:’ Z\EIiar[r]ntulenene
st D L F'| Kontrol periyodu (isitma
5. Kontrol periyodunu degitrin EIUD tuslar L’J.S &'G,L’—)S?S : E/),S . ( ) kadar B tusuna
degistirin. L AdS basildigini
= belirtir.
1%1 s'den az
Bank ayar seviyesi
GOT“”“”?”?? c L.hn¥|Gériintillenen bank segimi
bank segiminin Oln.
H ", 4 :Bank0
0 olup olmadigini
kontrol edin.
:, : Alarm Bank 0 alarm degeri 1
6. Alarm degeri 1'i ayarlayin degeri 1'i = {:’,G—)S ,G‘ J5.0°C g
A~2UD H : . .
Tuslariile % [, istenilen
ayarlayin. ayar
Alarm - PP
— o Bank 0 alarm degeri 2 goriintiilenene
7. Alarm dederi 2'i ayarlayin %Ssﬂ 00520001 200,0°C Kkadar ?’ tusunal
Tuslan ile ayarlayin. id ba§|l(_1|g|n|
belirtir.
1%1 s'denaz
PID ayar seviyesi .
= L
d,F’:_c’{ Goériintiilenen PID segimi
L Pod| {1 PIDNo.1
l[?jl s'denaz
Calisma seviyesi
SPYyi AI¥ 25 L]
. «r | PV/SP/MV
UD tuslari ile [ el ey .
ayarlayin. o4|o0— 50,0 :150,00C
1%1 s'denaz
Ayar seviyesi
EH~F|Bank numarasi
Z|8:Bank 0
LAdS
9. AT'yi calistirin l
AT'yi Al FE|Bank numarasi
UD tuglart ile §|aFF -0 : ATislemi
caligtirin. L AdJ ! RdS
S L AdS
%1 s'denaz ATd 1
Calisma seviyesi len sonr.
250 —
‘ gg PV/SP/bank numarasi
!

10. Calismay! baslatin

Calismay baslatin
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Besleme gerilimini verdikten sonra o0zellik ayari

lirasyonu ve Tus Islemleri

Ayar Seviyesi Konfi

Ayar maddeleri “seviyeler’e bdélunmistir ve ayarlardan “parametreler” olarak s6z edilir. ESAR/ESER’de, ayar maddeleri 17 tip olarak

siniflandiriimistir. Besleme verildiginde, tinite calisma seviyesine gelmeden 6nce tim indikatorler yaklasik 1 dak. boyunca yanar.

Gug ACIK
Avyar seviyesi »| Ayar 2 seviyesi P> Bank_ avar
/ seviyesi
=)
Bgl;g’fda 1s'denaz 1s'denaz 1s'denaz
goriintil yanip séner, Calisma seviyesi ) 3]
5 et 1s'denaz
=)
wen az 1s'denaz 1s'denaz
M izlem Yaklastirm -
addel cme g aklast ma g PID ayar seviyesi
seviyesi ayar seviyesi
=)
S+ O] + [ 1san 1s
3 san 1san basildiginda
gorintl yanip
sbner
Koruma seviyesi
E
3san |_Kontrol durur.
Kontrol baslangig o | Kontrol basglangig
ayar seviyesi " | ayar seviyesi
=)
1s'denaz 1s'denaz 1s'denaz
Giris baslangic Alarm ayar
ayar seviyesi seviyesi

=) =)
1s'denaz 1s'denaz
Haberlesme |4
<

ayar seviyesi

(9]
1s'denaz
Ekran /

ayar seviyesi

1san

Sifre girig
ayar "-169"

5]
/\1 s'den az

lleri diizeyli fonksiyon Genisleme kontrol
ayar seviyesi ayar seviyesi

\_/ =
1s'denaz

Sifre giris
ayar1 "1201"
Kalibrasyon
seviyesi

Not: Model veya ayarlara bagli olarak, bazi seviyeler géruntilenmeyebilir.

Kontrol islemde

[ ]

Kontrol durduruldu

(cok girisli modellerde
tim gevrimler icin kontrol durduruldu)

Not: Giicl sifirlayarak kalibrasyon seviyesinden geri déniin.

Dijital Kontrol Cihazlan EBAR/ESER
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Ayar | Giris tipi Giris arahigi Giris tipi
degeri adi °C) °F) switch’i
) Pt100 (1) |-200,0ile -300,0ile TC.PT'ye
850,0 1500,0 ayarlayin
! -150,00ile -199,99ile ’
150,00 300,00 TC.PT ZZ
2 |K —200,0 le ~300,0le n f_
1300,0 2300,0 - Giris tipi switch'i (alt)
3 20.0ile 00ile Asagidaki ornek, sicaklik 110°C/°F’yi astiginda alarmin
500.0 900.0 caligmasi igin gerekli ayarlar gésterir.
Y J -100,0ile -100,0ile Mutlak degerli Mutlak degerli Alarmlar
850,0 1500,0 Alarmlar Disindaki (8’den 11°’e Alarm Tipleri)
5 20,01l 0,01l Alarmlar (1°den 7’ye Alarm degerini, 0°C/°F'ye
Alarm Tipleri)
400,0 750,0 gore mutlak de@er olarak
g T —200.0ile 3000ile Alarm degerini SP’den ayarlayin.
400.0 700.0 sapma olarak ayarlayin.
" E 0,0 ile 0,0 ile Alarm degeri Alarm degeri
600,0 1100,0
& L -100,0ile -100,0ile > . .
850,0 1500,0 ‘:
9 U -200,0ile -300,0ile S:V ) 0°'C/F
400,0 700,0 1eoc/F
o IN -200,0ile -300,0ile
1300,0 2300,0
i IR 0,0ile 0,0ile
1700,0 3000,0
e |S 0,0ile 0,0ile
1700,0 3000,0
i3 |B 100,0ile 300,0ile
1800,0 3200,0
~ow 0,0ile 0,0ile
2300,0 4100,0
{5 |4ile 20 mA |Skalalandirmaile asagidaki |ANALOG’a
; - araliklardan biri goruntulenir. |ayarlayn.
@ |0ile20mA | 49999 - 99999
,'"" 1 ile 5 V —1999,9 - 9999,9 TC.PT
-199,99 - 999,99 i
g |0ile5V —19,999 - 99,999 "
—1,9999 - 9.9999 ANALOG
% |0ile10V

*Baslangic ayar de@eri 2°dir ve giris tipi switch’i i¢in fabrika ayari
TC.PT’dir.
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Alarm Tipi Listesi

Alarm degerleri, asagidaki tabloda “X” olarak belirtiimistir. Ust ve alt
limitlerin ayn olarak ayarlandi§i durumlarda, ast limit “H” ile ve alt
limit “L” ile belirtilir. Alarm tipi olarak Ust/alt limit, Gst/alt limit aralig
veya bekleme dizgeli Ust/alt limit segildiyse, hem alarm ust limiti
hem de alarm alt limiti degerini ayarlayin. Diger secimler icin, (tek)
alarm degerini ayarlayin.

Ayar | Alarm tipi Alarm cikis fonksiyonu
degeri Pozitif alarm Negatif alarm
degeri (X) degeri (X)
I Alarm Cikis OFF (kapal)
fonksiyonu
yok
! Ustyalt limit Ack =l L | H|e (Bkz. not 2.)
(Bkz. OFF
not1.) (kapall)
c Ust limit Acik —>‘ X = Agk | X |«
OFF OFF
(kapalt) SP (kapall) SP
3 Alt limit Acik _—1 X ‘4— Acik — X |+
OFF OFF
(kapalr) SP (kapalr) SP
Y Ustyalt limit Agik (Bkz. not 3.)
Bkz araligi
( : OFF
not1.) (kapall)
g Bekleme (Bkz. not4.)
(Bkz dizgeli Gst/alt | Agik —:'I
© [ limit
not1ve ?(E\Fpa“
6.)
& Bekleme Agik Ack
dizgeli Gist limit ‘: ¢! _‘:‘:
(Bkz. OFF OFF
not6.) (kapali) (kapali)
n Bekleme [ ack o X |~ Acik —> X [«
dizgelialt limit | ~
OFF OFF
(kapali) SP (kapalr)
&8 Mutlak degerli | ack ‘4_)(—» Acik —X—>
Ust limit 7 ’
OFF OFF
(kapalr) 0 (kapalr)
g Mut_lal_( degerli Acik |e— X —>| Acik |e— X —>|
alt limit )
OFF OFF
(kapali) 0 (kapali)
"
H Bekleme
By, |dizgeli mutiak Agik “—X—’f_ Acik ri’_
(Bkz. degerli tist OFF 0 OFF
not6.) [limit (kapal) (kapali)
{{ |Bekleme X
Bk, |dizgeli mutlak Agk —H Agik —"_X_"
(BKz. | degerli alt limit | oFF OFF
not6.) (kapal) 0 (kapali)
Not 1: 1,4 ve 5ayar degerleriile, st ve alt limit degerleri bagimsiz

olarak ayarlanabilir. Sirasiyla, “H” ve “L” ile belirtilirler.
2: Ayar degeri 1: Ust/alt limit alarmi

Durum 1 Durum 2 Durum 3 (Her zaman Agik)
—] 1 f 1 H<O0,L<0
L HSP SPL H H SP L
H<O0,L>0 H>0,L<0 R H|:||O’>L|E‘0
[H] < L] [H] > L]
H>0,L<0
SPH L |H|<|L|

3: Ayar degeri 4: Ust/alt limit aralig

Durum 1 Durum 2 Durum 3 (Her zaman Acik)
— — 1 [ H<oO0,L<O
L HsP SPL H H sP L
H<0,L>0 H>0,L<0 H<0,L>0
H LSP [HI > L]
H>0,L<0
SPH L [H| < IL|

OomRonN

4: Ayar degeri 5: Bekleme fonksiyonlu Ust/alt limit
Ust/alt limit alarmi ile ilgili yukaridaki aciklamaya gére, 1 ve
2 durumlarinda, histerezis (gecikme) nedeniyle Ust ve alt
limitler Ust Uste duserse, calisma her zaman OFF (kapali)
olacaktir; 3 durumunda, calisma her zaman OFF (kapali)
olacaktir.

5: Ayar degeri 5: Bekleme fonksiyonlu tst/alt limit
Histerezis (gecikme) nedeniyle lst ve alt limitler tst Gste
duserse, calisma her zaman OFF (kapali) olacaktir.

6: Bekleme fonksiyonlu ile ilgili daha fazla bilgi icin, Kullanici
Kilavuz (Z182)’ye bakin.

7: SP rampa kullanilirsa, alarm fonksiyonu calisma sirasinda
rampa sonrasi SP’ye gore calisir ve calisma durduruldu-
gunda SP’ye gore calisir.

SP
Amrasn SP

Alarmin calistigi nokta
(ust limit alarmi)
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B Parametre Listeleri

Parametre Adlarinin ve Ayar Degerlerinin Goriintiilenmesi

Sha—r—1—r—1—N }
BHAH-
B.BBEH
EEEE w

=5

Assin

Not: Tium parametreler

" P4— Parametre

"o
[N adi

Ayar degeri (Varsayilan
ayar goruntilenir.)

Tuslar ile degistirin

burada listelenmekle

birlikte, gercekte goriintulenen parametreler
kullanilan model ve/veya fonksiyonlara gore
degisiklik gosterebilir.

= Baslangi¢ ayar alanindan girildi.

Ve
[S] 1 saniyeden (SR} yeden
Calisma seviyesi |2 Ayar seviyesi 2
T =
[L.AdS]
7] Py/manuel MV BANK: Bank No
(Konum oransal Oile7
kontrol tipi: (Bkznot 1.) e
PV/deger agiima AT
AT calistir/iptal
LI | PV/SP (ekran 1) Kapali/O ile 8
b 7 |PV/SP/bank CMWT: Haberlesme tizerinden
yazma
Kapali/Agik
PV/SP (ekran 2) (Bkznot2.)
Mevecut/SP/MV SPMD: SP modu
LSP/RSP
7] C-SC:

PV/SP (ekran 3)
Mevcut/SP/bank

zaktan SP izleme

P-M:
eyil SP izleme

0: MV izleme
(isitma)

-0: MVizleme
sogutma)

-M: Valf
¢glima izleme

|

Not 1: Manuel modda
2: "Goriintil ekrani segimi” ayarina bag
olarak, asagidakilerden biri
gorintilenir:
1. Ekran 1/Ekran 2
2. Ekran 2/Ekran 3

3. sadece Ekran 1
4. sadece Ekran 2

~
B+l Bl +[@
3 samyeden 1 samyeden

Koruma seviyesi

LPrE

a1

FPT: PF tug koruma
apali(0)/Agik(1)

(N

= | Sogutma katsayisi
210,01 ile 99,99

db C-DB: Olii bant
5 |-199,99le 999,99

OF-R:

Manuel sifirlama degeri
0,0ile 100,0

HYS:

Hysteresis (1sitma)
0,01ile 99,99

c CHYS
Histerezis (sogutma)

0,01ile 99,99

C-CP
Kontrol periyodu (1sitma)
0,2ile 99,0

e C-CP:
L Em-, Kontrol periyodu (sogutma)

0,2ile 99,0

DB:

Konum oransal 6lii bant
0,1ile 10,0

0OC-H
Acma/kapama histerezis (gecikme)'si
O 1ile 20,0

SPrampa silre birimi
EUysan: S, EU/dak: M,
EUjsaat: H

SPRH:

SP rampa yiikselme degeri 0 ile 9999

(0: SP meyil fonksiyonunu devre digi birak)
SPRL:

SP rampa diisme degeri 0 ile 9999

(0: SP meyil fonksiyonunu devre disi birak)
MV-S: durma sirasinda MV

-5,0ile 105,0 (standart tip)

-105,0ile 105,0 (1sitma/sogutma tipi)*
MV-E: PV hatasinda MV

-5,0ile 105,0 (standart tip)

-105,0ile 105,0 (isitma/sogutma tipi)*

= i i
y|ORL:
MV degisim orani limiti (isitma) 0,0 ile 100,0

CORL:

ISI.1:

71SS.1:
Giris diizeltme 1
-199,99 ile 999,99

1SI.2:

Girig diizeltme igin giris degeri 2
-19999 ile 99999

1SS.2:

Girig diizeltme 2

-199,99 ile 999,99

DOGN

Parazit kazanimi

-1,00ile 1,00

DOTC:

| Parazit suresi sabiti

[ 0,01ile9,99

DO-B:

0| Parazit rektifikasyon bandi
‘\ 0,000ile 9,999

o
0.00 | Parazit saptama genisligi

|1 -99,99ile 99,99

=]

*Konum oransal tip: Kapali/Tutma/Acik(-1/0/1)
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MV degisim orani limiti (sogutma) 0,00 ile 100,0

Girig diizeltme igin girig dederi 1-19999 ile 99999
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Calisma ayar alani ~
@1 saniyeden az I
N N [S] 1 saniyeden N N [ 1 sani ! . - Sl
Ayar 2 seviyesi —22 | Bankayar seviyesi | 2__,. | PID ayar seviyesi |.Z_, | Yaklastrma ayar seviyesi
LAGP.1: SI1.1: Dogru
Birinci seviyeden gecikme islemi yaklagtirma 1

' by | Ekran bank segimi

PL'd Ekran PID secimi
g[Banko :

Girig 1
t|[PID1 -1,999 ile 9,999

0,0ile 999,9
=3 LAGP.2:
Birinci seviyeden gecikme islemi
2: Zaman sabiti

SI2.1: Dogru
yaklagtrma 1
Girig 2
-1,999ile 9,999
SO1.1: Dogru
Birinci seviyeden gecikme islemi
3: Zaman sabiti

HE] 0,0ile 999,9

LAGP.4:
Birinci seviyeden gecikme iglemi
4: Zaman sabiti

Jo 00ile999,9

MAVP: Hareket ortalamasi 1
Hareket ortalamasi sayimi
1/2/4/8/16/32

$02.1: Dogru
yaklastirma 1
Cikis 2

1,999 ile 9,999

SI1.2: Dogru
yakiastirma 2

Giris 1
-1,999 ile 9,999

MAVP: Hareket ortalamasi 2 SI12.2: Dogru
Hareket ortalamasi sayimi yaihlsawrma 2
1/2/4/8/16/32 -1,999 le 9,999
MAVP: Hareket ortalamasi 3 S01.2: Dogru
Hareket ortalamasi sayimi yaKiastima 2
1/2/4/8/16/32 1,999 ile 9,999
MAVP: Hareket ortalamasi 4 $02.2: Dogru

yaklagtirma 2

Hareket ortalamasi sayimi
! sayimi Cikis 2
-1,999ile 9,999

1/2/4/8/16/32

SQRP.1:

Kare kok ¢ikartiimasi 1
Diisiik kesim noktasi
0,000 ile 9,999
SQRP.2:

Kare kok gikartiimasi 2
Diisiik kesim noktasi
uﬁ‘ 0,000 ile 9,999

p SQRP.3:
- Kare kok gikartimas! 3
5.655] Disiik kesim noktast

V<] 0,000ile 9,999
SQRP.1:

FI01.1: Kesik gizgi
yaklastirma 1
Giris

7| FI20.1: Kesik gizgi
yaklastirma 1

Giris 20
-1,999 ile 9,999

Kare kok gikartimasi 4
Diisiik kesim noktas!

0,000 ile 9,999 ot
AP.1: Analog parametre 0,00 ile 999,99 (standart)*1
-1,999ile 9,999 8.1: PID8:

] Integral siiresi 0,0 ile 3999,9
(standart, konum oransal
(kapali kontrol))*2
8.D: PID8:

Tiirev siiresi
0,0ile 3999,9

8.0L-H: PID8:

.LSP: Bank 7: LSP
P alt limitinden
P Gst limitine

7.PID: Bank 7:
PID ayar numarasi
Oile 8

\AL-1: Bank 7:

larm degeri 1
19999 ile 99999

mit
0,1ile 105,0 (standart)*3

8.0L-L: PID8;

MV st limiti -0, (standart )*4
LALTH: Bank 7:
larm ust limiti 1
19999 ile 99999

8.AUT:PIDS:

Otomatik segim aralik iist limit
Sensor ayar araligi,

-19999 ile 99999 (sicakiik)*5

\AL1L: Bank 7:
larm alt limiti 1 I§|

+ -19999 ile 99999

7.AL4L: Bank 7:
Alarm alt limiti 4
51-19999 ile 99999

*1 Konum oransal tip: 0,01 ile 999,99.

*2 Konum oransal (akan kontrol) tipi: 0,1 ile 3999,9.
*3 Isitma ve sogutma kontroli: 0,0 ile 105,0.

*4 |sitma ve sogutma kontrolii: -105,0 ile 0,0.

*5 Analog tip: -%10 ile %110 skalalandirma ekran
arahgi, maksimum -19999 ila 99999.

I—» Giris baslangi¢ ayar seviyesine gelmek igin [S]tusunu 3 saniye basili tutun (sayfa 28).

Kontrol durur.
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SPTR: SPizleme
Kapali/Agik

SPID: SPID ayarl otomatik
segim verisi
PV/DV

PIDH:

PID ayarl otomatik segim
histerezis

0,10ile 99,99

P-DB: PV 6lii bant
0ile 99999

CJC.1: Giris 1
Soguk baglanti dengeleme
Kapali/Agik

PVTR: PV izleme
Kapali/Agik

MANT: Manuel ¢ikis metodu
HOLD/INIT (TUT/SIFIRLA)

MANI:

Manuel MV baglangi¢ degeri
-5,0ile 105,0 (standart kontrol)
“](Bkznot 1.)

ORLM:

MV degisim oran limiti modu
Mod 0:0/Mod 1:1

AT-G: AT hesaplanan kazanim
0,1ile 10,0

AT-H: AT histerezis
0,1ile9,9

LCMA:
Limit dongt MV amplitidii
5,0ile 50,0

TATE:
Deneme AT calisma karari

sapma
0,0ile 100,0

PF1: PF1 ayan
OFF/RUN/STOP/R-S/ALLR/
ALLS/AT/BANK/A-M/PFDP

PF2: PF2 ayan
OFF/RUN/STOP/R-S/ALLR/
ALLS/AT/BANK/A-M/PFDP

PF1.1: PF1izleme/
Ayar maddesi 1
Oile20

PF1.2: PF1izleme/
Ayar maddesi 2

Oile 20

PF1.5: PF1izleme/
Ayar maddesi 5
Oile20

CJC.4: Giris 4
Soguk baglanti

il dgr?;ae;%an ' PF2.1: PF2 izleme/
Kapali/Agik Ayar maddesi 1

10ile 20

PF2.2: PF2izleme/
Ayar maddesi 2

Oile 20

PF2.5: PF2izleme/
Ayar maddesi 5
Oile20

CH-N: Etkinlestirilmis kanal
sayis|

RAMM: RAM yazma modu
BKUP/RAM

CMOvV:
Kalibrasyon seviyesine gecis
-1999ile 9999

Calisma ayar alanindan girildi.

OomRrRon

Girig 1 sicaklik birimleri

12-T: Giris 2 giris tipi
Oile 19

12DU:
Girig 2 sicaklik birimleri

1=|13-T: Giris 3 giris tipi
2|0ile 19

13DU:
Giris 3 sicaklik birimleri
fcre

14-T: Giris 4 giris tipi
Oile 19

14DU:
Girig 4 sicaklik birimleri

INP.1:
Skalalandirma giris degeri 1

DSP.1:

Skalalandirma ekran degeri 1
-19999'dan skalalandirma
degerine kadar 2-1

INP.2:

Skalalandirma giris degeri 2

DSP.2:

Skalalandirma ekran degeri 2
Skalalandirma ekran degeri 1
+1ile 99999

DP: Ondalik nokta konumu
Oile 4

RSPH:

Uzaktan SP Ust limiti
SP alt limitinden

SP ust limitine
RSPL:

Uzaktan SP alt limiti
SP altlimitinden
SP (st limitine

~ | Kapali/Acik

50 Hz/60 Hz
AMOV:

_____________________________________ 1
\\ Ve
|
[ 1 saniyeden I {
az 151 sn min B [ 1 saniyeden
Genigleme kontrol ayar seviyesi | <@==== |ileri diizeyli fonksiyon ayar seviyesi > | Giris baslangic ayar seviyesi az_» Kontrol baslangi ayar seviyesi | 3z
[LEST] F < HH
[S] 1 saniyeden
. az INIT: [T 1-T: Cikis 1:

P-ON: Giig agikken galisma 11-T: Girig 1 giris tipi N
CONT/STOP/MANU — E:;Tf;ss""‘a’"a 0ile 19 i cikis (0)/

ineer akim cikisi (1)
3-T: Cikis 3 Cikig tipi
uls gerilim cikisi (0)/
ineer akim cikisi (1)

CO1-T:

Lineer akim gikigi 1

cikis tipi

Oile 20 mA (0)//4 ile 20 mA (1)
CO2-T:

Lineer akim cikisi 2

cikig tipi

QOile 20 mA (0)//4 ile 20 mA (1)

QIKIS tip

Oile 20 mA (0)//4 ile 20 mA (1)
CO4-T:

Lineer akim gikigi 4

cikis tipi

Oile 20 mA (0)//4 ile 20 mA (1)
SL-H: SP iist limiti*1

SL-L: SPalt limiti*2

MOD: Kontrol modu*3

REV: ileri/ters calisma
ers (1sitma): OR-R/

eri (sogutma): OR-D
CLFL: Kapali/Akan

Akan: AKIS/
Kapali: KAPALI

PVDP: PV ondalik nokta goriintiileme

lleri dlizeyli fonksiyon ayar seviyesine gegis

- -1999 ile 9999
[-EF], RBMP: Calismada Darbesiz, Devre Disi Birakma: Kapali/ — I
Etkinlestir: Agik
L Sifre: - 69

PMEC:

Potansiyometrede calisma

girig hatasi

Dur: Kapali/Devam: Agik

DOST:

Parazit agma "1 Sicaklik: SP alt limiti +1'den sensor ayar araliginin tist

ayar fonksiyonu .

Kapali/Agik limitine

Not: Isitma/sogutma kontrolii: -105,0 ile 105,0. AnaIOg: SPaIt limiti + 1'den 99,999'3 Veya g|r|§ USt .
limitine karsi gelen ekran degeri, angisi kiiciikse
ekran degeri 2
*2 Sicaklik: Sensor ayar araligi alt limitinden SP st limiti -1'e
Analog: -1,999 veya giris alt limitine karsi gelen ekran
degeri
"3 1/4giris Standart (0)/1sitma veya sogutma (1)
2 giris  Standart (0)/i1sitma veya sogutma (1)
Standart, uzaktan SP'li (2)/
Isitma veya sogutma (3) uzaktan SP'li/
Oran (4)/Kademeli standart (5)/
Kademeli isitma veya sogutma (6)
&
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Baslangig ayar alani ~N
[l 1 saniyeden az I
[S] 1 saniyeden N mc 1 saniyeden [S] 1 saniyeden
Kontrol baglangic ayar 2 seviyesi | e | Alarm ayar seviyesi | = Ekran ayar seviyesi | %, | Haberlesme ayar seviyesi

OUT.1:

Kontrol/transfer cikis 1 atama

Oile 32

OuT.4:

Kontrol/transfer ¢ikis 4 atama
Oile 32

SPDP: "PV/SP" gériintii ekrani segimi
Oile3

PSEL: Protokol segimi
CWF/MOD

ALT1: Alarm 1 tipi
Oile 11

A1LT: Alarm 1 mandah

U-NO: Haberlesme
Kapali/Acik

tnite no.
Oile 99

BART: Gubuk grafik ekran maddesi
Kapall/Sapma: EU, 2EU, 5EU, 10EU/

X Manipiile edilmis degisken (1sitma) Valf agiima: O/
ALH1: Alarm 1 histerezis Manipiile edilmis degisken (sogutma): C-O:

0,01ile 99,99 BPS: Haberlesme hizi

Ev.1: 9,6/19,2/38,4

Olay girisi 1 atama
Oile 25

RET: Ekran otomatik geri donme siiresi
0ile 99

ALT2: Alarm 2 tipi (0: Ekran otomatik geri donme devre digi)

EV.6: Oile 11 LEN: Haberlesme
. A |
kel 2[0iay giii 6 atama D.REF: Ekran yenileme periyodu <& b ugu
e A2LT: Alarm 2 mandali Kapall/0.5/1/2/4

o1 Kapali/Agik = SBIT: Haberlesme
s stop bit

Yardimei gikig 1atama ALH2: Alarm 2 histerezis MONL: Madde izleme seviye ayar* 1/2

Oile 36 0,01ile 99,99

Lf|sBO.4 PRTY: Haberlesme

Y |Yardimci gikis 4 atama

l_I Oile 36

TRH.1: Transfer gikisi 1
Ust limit

SC-M: Giig acildiginda ekran taramayi
baslat
Kapali/Acik

paritesi
YOK/CIFT/TEK
SDWT: Iletisim
bekleme siiresi
Oile 99

ALT3: Alarm 3 tipi
Oile 11

SC-T: Ekran tarama periyodu
Oile 99

ABLT: Alarm 3 mandali
Kapali/Agik

ALH3: Alarm 3 histerezis S|
0,01ile 99,99

TRL.1: Transfer cikisi 1
Alt limit

*

TRH.2: Transfer gikigi 2 ALT4: Alarm 4 tipi Devre digi: Kapal

Ust limit

Oile 11 Giris baslangi¢ ayar seviyesi: L .0

Kontrol baslangic ayar seviyesi: L. {
Baslangig ayar seviyesi 2: L.2'
Alarm ayar seviyesi: .3

ALH4: Alarm 4 histerezis Ekran ayar Seviyesi ]

A4LT: Alarm 4 mandali

TRL.2: Transfer gikigi 2 Kapali/Agik

Alt limit

TRH.3: Transfer gikisi 3 0011l 99,99 Haberlesme ayar seviyesi: L.5
Ustlimit REST: Bekleme dizgesi yeniden baslatma lleri diizeyli fonksiyon ayar seviyesi: L AdF
Kosul A/ Genigleme kontrol ayar seviyesi: L £4L

TRL.3: Transfer gikisi 3 Kosul B

Alt limit
SB1N: Yardimei gikis 1 uyarimsiz
Uyarim: N-O/

TRH.4: Transfer cikisi 4 Uyarimsiz: N-C

Ust limit SB2N: Yardimci gikis 2 uyanmsiz

Uyarim: N-O/
RL.4: Transfer gikisi 4 Uyarimsiz: N-C
It limit

SB3N: Yardimet giki 3 uyarimsiz
Uyarim: N-O/

LAG.1: Birinci seviyeden gecikme islemi 1: Uyarimsiz: N-C

Etkinlestirildi

Kapali/Acik SB4N: Yardimei gikis 4 uyarimsiz
LAG.2: Uyarim: N-O/

Uyarimsiz: N-C

=
[N E’ Birinci seviyeden gecikme islemi 2:
off Kapali/Agik

MAV.1: Hareket ortalamasi 1:

‘qu ’l Etkinlestirildi

F Kapali/Acik
MAV.2: Hareket ortalamasi 2:
Etkinlegtirildi
off Kapali/Agik

SQR.1: Kare kék gikartiimasi 1:
Etkinlegtirildi
Kapali/Agik
SQR.2: Kare kok gikartimasi 2:

Etkinlestirildi
Kapali/Acik

SCL.1: Dogru yaklastirma 1:
Etkinlestirildi
Kapali/Acik

S,-, SCL.2: Dogru yaklastirma 2:
B Etkinlestirildi

GFF Kapali/Acik
[

FNC.1: Kesik ¢izgi yaklagtirma 1:
Etkinlestirildi
Kapali/Agik

CALB: Motor kalibrasyonu
Kapali/Acik

MOT: Hareket siiresi
1ile 999

Calisma seviyesine gelmek icin [S] tusunu min. 1 saniye basili tutun (sayfa 26). <—I
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3. Asagida gosterilen sekilde parametreler Gizerinde dolagsmak icin
Mod Tusuna basin.

4. Yukar ve asagi tuglanni kullanarak parametre ayarlarini
gerektigi gibi degistirin.

'

PLE| |Protokol segimi

CoF
Y 5l
U-no I:Ia_berle@me
| nite numarasi
)

Haberlesme hizi

o
gl w0 “ofdl

2 2

5
5

Veri uzunlugu

Sbl. £ Stop bit
i
C

[ EY Parite

':D”"/' Tepki gonderme
2p| bekleme siresi

Haberlesme parametrelerini
haberlesilecek bilgisayarin parametreleri ile
uyusacak sekilde ayarlayin

Protokol Secimi (F5£L

Haberlesme protokolu olarak CompoWay/F veya Modbus’u segin.
CompoWay/F, OMRON tarafindan gelistirilen, genel amagh haber-
lesme tabanli birlestiriimis bir haberlesme protokoludir. Modbus,
Modicon Inc.’in Modbus Protokolunin RTU Moduna uygun bir
haberlesme protokoludiir (6zellikler: PI-MBUS-300 Rev. J).

Haberlesme Unite Numarasi (4-~7)

Host bilgisayar ile haberlesirken, host bilgisayarin taniyabilmesi
icin, her bir kontrol cihazinda tinite numarasi ayarlanmalidir. Bu nu-
mara, 0 ile 99 araliginda herhangi bir integral degere ayarlanabilir.
Birden fazla kontrol cihazi kullanirken, ayni numarayi iki kere
kullanmamaya dikkat edin. Ayni numaranin tekrarlanmasi, arizaya
yol acar. Besleme kesilip verildiginde, ayar degeri gecerli olur.

Haberlesme Hizi (575)

Host bilgisayar ile haberlesme hizini ayarlamak icin bu parametreyi
kullanin. Su degerlerden birine ayarlanabilir; 9,6 (9.600 bps), 19,2
(19.200 bps) veya 38,4 (38.400 bps). Besleme kesilip verildiginde,
ayar gecerli olur.

Veri Uzunlugu (L~

Haberlesme verisinin uzunlugu 7 veya 8 bit olarak ayarlanabilir.

Stop Bit (55.£)

Haberlesme stop bit sayisi 1 veya 2 olarak ayarlanabilir.

Parite (F-£4)

Haberlesme paritesi, yok, cift veya tek olarak ayarlanabilir.

Cevap Gonderme Bekleme Siiresi (57-*

Cevap gonderme bekleme siiresinde yapilan degisiklikler, yazihm
sifirlandiktan veya besleme kesilip verildikten sonra etkinlestirilir.
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Hata Goriintiileme (Sorun Giderme)
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Bir hata olustugunda, hata kodlari 1 numarali ve/veya 2 numarali ekranda goriintilenir. Hata igerigini kontrol edin ve gerekli nlemleri alin.

Ekran 1 Ekran 2 Hata Coziimler Hata durumunda cikis durumu
tammi Kontrol cikisi Alarm cikigi
Uk Err Unite hatasi |k olarak, beslemeyi kesip verin gériintii degismezse, OFF (kapali) OFF (kapali)
Uk CHG Unite onarim gereklidir. Hata duzeldiyse, gurulti nedeniyle
degistirme ortaya cikmig olabilir. Cevrede gurilti kaynagi olup
= - olmadigini kontrol edin.
dC 5P Err Ekran
Unitesi
hatasi
545 Err Ana iinite  |ilk olarak, beslemeyi kesip verin Goriintii degismezse, OFF (kapali) OFF (kapal)
hatasi onarim gereklidir. Hata diizeldiyse, gurilti nedeniyle
ortaya cikmis olabilir. Cevrede guriltiu kaynagi olup
olmadigini kontrol edin.
EEF Err EEPROM ik olarak, beslemeyi kesip verin. Gériintii degismezse, OFF (kapali) OFF (kapali)
hatasi onarnim gereklidir. Hata diizeldiyse, gurilti nedeniyle
ortaya cikmig olabilir. Cevrede guriltiu kaynagi olup
olmadigini kontrol edin.
SErm Normal Sensorgiris | Giris kablo baglantisinin dogru olup olmadigini, giris tipi “PV hatasinda MV” | Ust limit
goruntl hatasi switch’inin dogru ayarlanip ayarlanmadigini, baglanti ayarina gére MV asildigindakiile ayni
kesikligi veya kisa devre olup olmadigini ve giris tipinin cikigi verilir. islem.
dogru olup olmadigini kontrol edin.
Yukaridaki 6gelerde herhangi bir yanhglk yoksa, beslemeyi
kesip verin. Gorunti degismezse, onarim gereklidir. Hata
duzeldiyse, girulti nedeniyle ortaya ¢cikmig olabilir.
Cevrede gurilti kaynagi olup olmadigini kontrol edin.
ccoceo Normal Dig gorunti | Bu bir hata degildir, ancak, mevcut deger goruntt araliginin | Normal galisma Normal calisma
53333 gorunti aralgi (—19999 ile 99999) disindadir.
(altinda)
Dig goruntu
araligi
(Ustlinde)
Normal RSP RSP giris RSP girisine giden kabloda kirlma veya kisa devre olup “PV hatasinda MV” |OFF (kapali)
gorunti calisma hatasi olmadigini kontrol edin. ayarina goére MV
indikatori cikigi verilir.
yanip
sonuyor
Normal  |----- Potansiyo- |Potansiyometre kablosunu kontrol edin. Normal ¢alisma Normal ¢alisma
gorunti metre giris
hatasi
LAl Err Motor Potansiyometre ve valf stiriicti motoruna giden kabloyu OFF (kapalh) OFF (kapalh)
kalibrasyon |kontrol edin ve sonra motor kalibrasyonunu tekrarlayin.
hatasi
-k Ayar degeri | Giris tipi Giiris tipi switch’i ve goruintilenen “Giris tipi” ayarinin OFF (kapalr) OFF (kapali)
co-k yanip switch kullanacaginiz giris tipi ile uyumlu oldugundan emin olun.
C3-k sonuyor hatasi
CH-E

Not: Ayarlar yapildiktan sonra kontrol cihazi beklendigi gibi calismazsa, kablolari ve ayarlari kontrol edin. Kontrol cihazi hala beklendigi gibi
calismiyorsa, parametreler yanhs ayarlanmig olabilir. Kontrol cihazinin baslangi¢ ayarina getirilip ayarlarin tekrar yapilmasi tavsiye edilir.
(Kontrol cihazini baglangic ayarlarina getirmek, tim ayarlarn varsayilan degerlere geri dondurecektir. Baglangic ayarlarina dénmeden
once ayarlarn not edin.)
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Sorun Giderme
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Sicaklik artmaz, ¢ikislar acilmaz veya sicaklikta biylk farkliliklar olusursa, asagidaki tabloda listelenen kontrolleri yapin.

Sorun

Kontrol edilecek maddeler ve muhtemel
neden

Onlem

Sicaklik artmiyor.
Cikiglar agiimiyor.

—_

. Kontrol durdu mu? STOP indikatorii yandiysa,
kontrol durmustur.

Calismaseviyesinde -l /5EaF (galis dlr)ayarini
rtn (calig)’a getirin. STOP indikatori soner.

2. Kontrol ileri calismaya mi ayarli? Kontrol,
1Isitma kontrolu igin ters calismaya
ayarlanmalidir.

Baslangi¢ ayar seviyesinde orfu‘yu or --‘ye
ayarlayin.

3. Kontrol ¢ikisi CIKIS indikatorleri yaniyor mu,
yanip soniyor mu? Kontrol gikisi akim gikisi
degilse, CIKIS indikatorleri cikig ile eszamanli
olarak galismaya baglar.

CIKIS indikatorleri hi¢ yanmiyorsa, madde 1 ve
2’yi kontrol edin. CIKIS indikatorleri strekli
yaniyorsa, sensorler, isiticilar ve diger cevresel
cihazlarla olan baglantilari kontrol edin.

4. PID kontrol kullaniliyorsa, PID sabitleri uygun
olmayabilir.

Mimkuinse, PID sabitlerini auto-tuning
kullanarak elde edin. (Auto-tuning, yike gore
%100 ¢ikis kullanir, bu yizden asiri degerler
olusabilir.)

Sicaklikta bluytk farkhlklar var.

—_

. Kullanilan sensor tipi dogru mu?

Sensor tipini kontrol ettikten sonra, baslangic
ayar seviyesinde giris tipini(-*k-£) kontrol edin.
(k: 1ile 4)

2. Girig duzeltme degerleri ayarlandi mi1?

Ayar seviyesinde giris diizeltme ayarlarini

(C5C5%k, J55.2k) kontrol edin. (C52, %k: 1ila 4)
Sicakligi sensor tarafindan olcildiugui gibi

goruntulemek icin, 0,0’a ayarlayin.

3. Termokupl baglantisini uzatmak icin
dengeleyici iletken kullanildi mi?

Kullanilan sensdre uygun bir dengeleyici iletken
kullandiginizdan emin olun.

4. SensOr uzun bir mesafede mi? Yerlestirme
uzunlugu kisa mi?

Sensorin, dlculen nesneye gore montaj
konumunu kontrol edin. Sensérin yerlestirme
uzunlugu, koruyucu tip capinin en az 20 kati
olmahdir.

Sicaklik kontrol cihazi girisini kontrol etme:
Termokupl

Giris terminallerini oda sicakhgini gosterecek sekilde baglayin.

Platin Direncli Termometre

Girig terminallerine bir diren¢ baglayin ve ekrani kontrol edin.
A-B’ye 100 Q baglayin ve B-B baglantisi yapin: 0°C
A-B’ye 140 Q baglayin ve B-B baglantisi yapin: Yaklasik 100°C
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Cevresel Cihazlar
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Sicaklik Sensorii ve SSR

SSRile Baglanti Ornegi

Sicaklik Kontrol Cihazi

Gerilim ¢ikis

terminali
(SSRYyi
calistirmak igin)

kDogrudan baglanti miimkiindiir

v

_J

ESLIR

Sicaklik, akis hizi ve konsantasyonu
gosteren analog degerler

Konvertdr, dijital panelmetre, akis
hizi 6lgiim cihazi, kontaksiz sicaklik
sensori, yer degistirme sensori, vs.

v

=
OUTI OUT2 OUTS OUT4 STOP RSP

P |[rrzen| | O || CO ||
===

P
&

ES5AR

v

Paralel Baglanabilecek Maksimum SSR
Sayisini Hesaplama

A: Dijital Kontrol Cihazinin gerilim gikisinin
maksimum yiik akimi (stirlicii SSR’ler) =
E5ARicin 40 mA

B: SSR’nin giris empedansi = G3NA igin 7 mA
Bu durumda, A/B =5,7

Bu nedenle, paralel baglanabilecek
maksimum SSR sayisi 5'tir.

ESER

S0 2 SURS S84

=]
=]
o
m ]
=]
2

oo
oo
oo
oo
{u ]

ESER

Yik giicl

Paralel baglanabilecek
maksimum SSR sayisi

\J

v

G3PC (hata algilama 6zelligine sahip SSR)

240 VAC (20 A)

Nominal giris gerilimi:
12ile 24 VDC

Dahiliist kanalli
kompakt ve ince
modeller

G3PB (Tek-fazli)

5 Unite
(E5AR/ ESER)
.
Ll
5 Unite
(ESAR/ESER)
Lgl

4 Unite
(E5AR/ E5ER)

240VAC (15A,25A,35A,454A)
£3

Nominal girig gerilimi:
12ile 24 VD

Dahili is1 kanalli
kompakt ve ince
modeller

G3PB (Uc-fazl)

240 VAC/400 VAC (15A,25A,35A,45A)

Nominal giris gerilimi:
12ile 24 VDC

Dahiliisi kanaliile
eszamanli lic-fazll
kontrol

G3PA

240 VAC (10 A, 20 A, 40 A, 60 A)
400 VAC (20 A, 30 A, 50 A)

Nominal giris gerilimi:
5ile 24VDC

Dabhili st kanalli
kompakt ve ince
modeller

G3NA

240VAC (5A,10A,20A,40A)
480VAC (10A,20A,40A

Nominal giris gerilimi:
5ile 24 VDC

Vidall terminallere
sahip standart
modeller

G3NE

240 VAC (5A, 10 A, 35A, 20 A)

.
Lal
5 Unite
(E5AR/ ESER)
Lal
5 Unite
(E5AR/ ESER)
.
Lgl
2 Unite
(E5AR/ E5SER)
.
Lal
8 Unite
(E5AR/ ESER)
Lal

Nominal girig gerilimi:
12VvDC

Serit terminallere sahip
kompakt ve diisiik
maliyetli modeller

G3NH

440 VAC (75 A, 150 A)

Nominal giris gerilimi:
5ile24VDC

Yiiksek giie sahip
1siticilart kontrol etmek
igin
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OMmRON
Uyarnilar

Uriin Kullanimi ile ilgili Uyarilar Emniyet Uyarilari
Dijital Kotrol Cihazini kullanmadan ©6nce, cihazin nominal ¢ Uyari Bilgisinin Tanimi
degerlerinin ve performans 0&zelliklerinin, sistem, makine ve B
cihazlar igin yeterli oldugundan emin olun ve sistem, makine ve _A Dikkat
cihazlarin ¢ift emniyet mekanizmasina sahip olmasini saglayin ve Kacinimadigi takdirde, yaralanmaya veya mallarin zarar
OMRON temsilcinize danigin. gbrmesine neden olabilecek, potansiyel tehlike iceren durumlari
«Dijital Kontrol Cihazini kilavuzda belirtimeyen sartlar altinda belirtir.
kullanma e Uyari Bilgisi
e Dijjital Kontrol Cihazini nikleer kontrol sistemlerine, rayli
sistemlere, havacilik sistemlerine, araclara, igten yanmali —/\ Dikkat

sistemlere, tibbi cihazlara, eglence makinelerine ve diger sistem,
makine ve cihazlara uygulama
¢ Dijital Kontrol Cihazini dizglin kullaniimadiginda insan hayatina ve
mallara ciddi etkisi olabilecek ve 0Ozellikle emniyet gerektiren Gerilim varken ve kesildikten 1 dakika sonra, terminallere,
sistem, makine ve cihazlara uygulama elektronik parcalara veya kart tizerindeki dizgelere dokunmayin.
Bunlar elektrik sokuna yol acabilir.

Gerilim varken terminallere dokunmayin. Bunu yapmak elektrik
sokuna yol acabilir.

Metal pargalar veya kilavuz kablo parcalarinin dijital kontrol
cihazinin icine digsmesine izin vermeyin.

Aksi takdirde, elektrik carpmasi, yangin veya ariza meydana
gelebilir.

Dijital kontrol cihazini yanici ve patlayici gazlara maruz kalan
alanlarda kullanmayiniz. Patlama tehlikesi mevcuttur.

Dijital kontrol cihazini demonte etmeyi, tamir etmeyi veya urin
Uzerinde degisiklik yapmay! denemeyin. Bunu yapmak elektrik
sokuna, yangina veya arizaya yol acabilir.

Cikis rolelerinin  6dmrli, anahtarlama kapasitesi ve diger
anahtarlama kosularina bagl olarak buyuk degisiklik gosterir.
Cikis rolelerini, her zaman nominal yukleri ve elektriksel
dayanma 6murleri dahilinde kullanin.

Bir cikis rdlesi dayanma oOmrinin o6tesinde kullanilirsa,
kontaklari yapisabilir veya yanabilir.

Terminal vidalarini 0,40 ile 0,56 N-m arasindaki tork ile sikin.
Gevsek vidalar, yanma veya arizaya neden olabilir.

Tam ayarlari, dijital kontrol cihazinin kontrol hedefine uygun
olarak yapin. Ayarlar kontrol hedefine uygun olmazsa, dijital
kontrol cihazi beklenmeyen bir sekilde calisabilir, bu da dijital
kontrol cihazina zarar verebilir veya arizaya neden olabilir.

Dijital kontrol cihazinin arnzalanmasi durumunda emniyeti
saglamak lizere, asiri sicaklik yikselmesini 6nlemek icin ayri bir
hatta alarm yerlestirmek gibi gerekli emniyet 6nlemlerini alin. Bir
ariza, kontroli engellerse, biliylik bir kaza meydana gelebilir.
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Dikkat

Lutfen, bu kilavuzun nihai kullaniciya ulasmasini saglayin.
Emniyeti saglamak icin lutfen asagidaki noktalara uyun:

1. Dijital kontrol cihazini, belirtilen sicakllk ve nem orani
araliklarinda kullanin ve saklayin. Gerekirse, dijital kontrol
cihazini sogutun.

Dijital kontrol cihazinin gevresini kapatarak isinin yayiimasini
engellemeyin. Dijital kontrol cihazinin havalandirma bdlumlerini
kapatmayin.

3. Saglanan gic gerilimi ve yik, nominal ve belirtilen araliklar
dahilinde olmalidir.

4. Yanlis kablo baglantilan arizalara yol acabilir. Beslemeyi
vermeden ©Once, mutlaka her bir terminal adini, terminal
baglantisini ve polariteyi kontrol edin.

5. Kablolama igin belirtilen boyuttaki kablo pabuclu terminaller
kullanin (M3, maks. 5,8 mm genislik).

Kullanilmayan terminallere birsey baglamayin.

Ciplak kablo baglanti malzemeleri olarak, guc besleme icin
AWG22 ila AWG14 ve giic besleme digindakiler icin AWG28 ile
AWG16 kullanin. (Kablonun ucundan 6-8 mm acmak tizere kilifi
soyun.)

8. Besleme verildikten sonra 2 saniye icinde nominal gerilime
ulagildigindan emin olun.

Dijital kontrol cihazini disan cikartmaniz gerekirse, ©nce
beslemeyi kesin. Terminallere ve elektronik komponentlere
dokunmayin veya bunlar fiziksel darbelere maruz birakmayin.
Dijital kontrol cihazini yerlestirirken, elektronik komponentlerin
sasiye temas etmesine izin vermeyin.

10.i¢ devre levhasini sékmeyin.

11.Belirli seviyeleri gecerken ¢ikis kapanabilir. Kontrol yaparken bu
noktayi dikkate alin.

12.Isinmaicin en az 30 dakika bekleyin.

13. Dijital kontrol cihazini gii¢ll, yuksek frekansli enerji yayan veya
sok dalgalan yaratan cihazlardan mimkin oldugunca uzaga
monte edin. Guriltu filtresi giris/cikis  kablolarini  birlikte
baglamayin.

14.Dijital kontrol cihazi kablo tertibatini, yliksek gerilim veya
yuksek akim tasiyan gi¢ hatlarindan ayri tutun. Gug¢ hattina
paralel olarak veya gug¢ hatti olarak ayni hatta baglamaktan
kacinin.

15.Kullanicinin glicti aninda kapatabilmesi ve igin bir switch veya
devre kesici monte edin ve gerektigi gibi etiketleyin.

16.Asagidaki yerlerde kullanmayin:
Toz veya asindirict gazlara maruz yerler (6zellikle sulfir gazi
veya amonyak gazi)
Yogunlagsma veya buzlanmanin olugabilecegi yerler
Dogrudan gunes i1sigina maruz yerler.
Vibrasyon ve soklara maruz yerler
Dijital kontrol cihazinin Ustliine su veya yagin sigrayabilecegi
yerler
Dogrudan isitma cihazindan yayilan isiya maruz yerler
Ani ve asiri sicaklik degisimlerine maruz yerler

17.Temizleme: Tiner kullanmayin. Piyasadan satin alabileceginiz
alkol kullanin.

N

No

©
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l Dogru Kullanma

Calisma Omrii

Dijital kontrol cihazini, belirtilen sicaklik ve nem orani araliklarinda
kullanin:

Sicaklik:  —10°C ile 55°C (buzlanma veya yogunlasma olmadan)
Nem orani: %25 ile %85

Dijital Kontrol Cihazi bir kontrol panelinin icine monte edilirse,
Urinin etrafindaki sicaklik (kontrol panelinin etrafindaki sicakhk
degil) 55°C'yi asmamalidir.

Kontrol gikisi ve alarm c¢ikisi icin kullanilan rélelerin ¢calisma émrd,
anahtarlama kosularina bagli olarak buyik degisiklik gosterir.
Performanslarini gercek calisma sartlarinda test edin ve izin verilen
anahtarlama iglemi sayisinin 6tesinde kullanmayin. Yipranmig
durumda kullanilirlarsa, devreler arasindaki izolasyon zarar gorebilir
ve sonuc olarak Dijital Kontrol Cihazi zarar gorebilir veya yanabilir.

Dijital kontrol cihazlari gibi elektronik cihazlarin calisma émrd,
sadece rOle anahtarlama islemlerinin sayisina bagh degildir, dahili
elektronik  komponentlerin calisma o6mriu de belirleyicidir
Komponentlerin calisma omri, cevre sicakligindan etkilenir:
sicaklik ne kadar yiikselirse, calisma 6mri o kadar kisalir ve sicaklik
ne kadar duserse, calisma 6mri o kadar uzar. Bu yuzden, fanlar
veya diger havalandirma araclari ile dijital kontrol cihazinin sicakhgi
dusurulerek calisma omri uzatilabilin. Ancak, zorlamali sogutma
sa@larken, 6lcim hatalarina yol acmamak icin sadece terminal
boélumlerini sogutmayin.

Olciim Hassasiyeti

Termokupl kilavuz kablolarini uzatirken veya baglarken, termokupl
tiplerine uyan dengeleyici kablo kullandiginizdan emin olun.

Plantin direngli termometrenin kilavuz kablosunu uzatirken veya
baglarken, disiik dirence sahip kablo kullandiginizdan emin olun.

Platin direncli termometreyi dijital kontrol cihazina baglarken,
kabloyu miimkiin oldugu kadar kisa tutun. induktif guriiltiyii veya
diger formlardaki gurultiyt 6nlemek icin bu kabloyu, giic besleme
kablosu ve yik kablosundan uzakta tutun.

Dijital kontrol cihazini, yatay yonde seviyede olacak sekilde monte
edin.

Olcim hassasiyeti disiikse, giris kaydirmanin dogru ayarlanip
ayarlanmadigini kontrol edin.

Su Gecirmezlik

Koruma derecesi asagida gosterilmistir. Koruma derecesi ile ilgili
spesifikasyonu olmayan veya IPLJ0’a sahip bdlimler su gecirmez
degildir.

On panel: NEMA4 ic mekanlarda kullanim (IP66 esdegeri)

Arka sase: IP 20

Terminal bolum: IP 00

Giliriiltiiye Karsi Onlemler

induktif giriltiyil azaltmak igin, kontrol cihazi terminal blogu
kablosunu, buyik gerilim veya akim tasiyan giic hatlarindan ayirin.
Kabloyu guc hatlarina paralel veya guc hatlari ile ayni kablo icinden
gecirmeyin. Gurultunun etkisi, ayri kablo kiliflari veya blendajli
hatlar kullanilarak da azaltilabilir.

Kontrol cihazinin yakinindaki guriltt yaratan cihazlara sok dalgasi
emici veya gurllti filtreleri monte edin (6zellikle motorlar,
transformatorler, solenoidler ve manyetik bobinler gibi indiiktans
komponentli cihazlar).

Giuc kaynaginda gurdltt filtresi  kullanirken, kontrol cihazina
mumkin oldugu kadar yakin monte edin. Gerilim ve akimin izin
verilen aralikta olup olmadigini kontrol edin.

Kontrol cihazini gucli, yuksek frekansh gurdltu (6rn. yiksek
frekansli kaynaklar veya dokuma makinalar) veya sok dalgalari
yaratan cihazlardan mimkun oldugunca uzaga monte edin.
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OMRON
Garanti ve Sorumluluk Sinirlandirmasi

B GARANTI

OMRON’un genis garantisi, urinin OMRON tarafindan satildig: tarihten itibaren bir yil boyunca malzeme ve iscilik kusurlarindan arinmig
oldugunu belirtir.

OMRON, URUNLERININ iHLALSIZ, SATILABILIR VEYA BELIRLi BIR AMACA UYGUN OLMASI ACISINDAN, DOGRUDAN VEYA DOLAYLI HERHANGI
BiR GARANTI VERMEZ VEYA SORUMLULUK KABUL ETMEZ. ALICI VEYA KULLANICI, URUNLERIN AMAGLADIKLARI KULLANIM iCIN
IHTIYACLARINA UYGUNLUGUNU KENDISI BELIRLER. OMRON, TUM DIGER AGIK VEYA DOLAYLI GARANTILERI REDDEDER.

B SORUMLULUK SINIRLAMALARI

OMRON, SOZLESME, GARANTI, iIHMAL VEYA CiDDi SORUMLULUGA DAYANSA DA, URUNLERLE HERHANGI BiR SEKILDE iLGiLi OZEL,
DOLAYLI VEYA SONUCLARI OLAN ZARARLAR, KAR KAYBI VEYA TICARI KAYIPLARDAN SORUMLU DEGILDIR.

OMRON’un sorumlulugu hi¢cbir durumda, yikimlulige neden olan trinin fiyatint agsmaz.

OMRON’UN INCELEMESI SONUCUNDA, URUNUN DUZGUN KULLANILDIGI, SAKLANDIGI, MONTE EDILDIGI VE BAKIMI YAPILDIGI VE
KIRLENMEYE, KOTU KULLANIMA, YANLIS KULLANIMA VEYA YANLIS DEGISIKLIKLERE VEYA TAMIRE MARUZ KALMADIGI TESPIT EDILMESI
HARICINDE, OMRON URUNLERE YONELIK GARANTI, ONARIM VEYA DIGER TALEPLERLE ILGILi SORUMLULUK KABUL ETMEZ.

Uygulama lle ilgili Konular

B KULLANIMA UYGUNLUK

OMRON, misterinin uygulamasindaki triin kombinasyonu veya uriin kullanimi icin gecerli olan standart, tiiziik veya yonetmeliklere uygunluk
acisindan sorumlu tutulamaz.

Musterinin talebiile, OMRON Uurunlerle ilgili degerleri ve kullanim sinirlamalarini belirleyen tictincii sahislara ait sertifikalar saglayacaktir. Bu bilgi
tek basina, uruinin nihai drtin, makine, sistem ile birlikte kullanim icin veya diger uygulama veya kullanim igin uygunlugunu tam olarak belirlemek
icin yeterli degildir.

Asagida, 6zel dikkat verilmesi gereken uygulamalarin bazi 6rnekleri verilmistir. Burada, tranin tim muhtemel kullanim alanlarinin ayrintili
listesini vermek amagclanmamistir ve bu liste, belirtilen kullanim alanlarinin triinler icin uygun oldugu anlami tagsimamaktadir.

* Dis mekanlarda kullanim, potansiyel kimyasal kirlenme iceren kullanimlar veya bu katalogda belirtiimeyen sartlar veya kullanimlar.

*Nikleer enerji kontrol sistemleri, icten yanmal sistemler, rayli sistemler, havacilik sistemleri, tibbi cihazlar, eglence makineleri, araglar,
emniyet cihazlarn ve ayr endustriyel veya idari yonetmeliklere tabi olan kurulumiar.

einsan hayatina ve mallara karsi risk olusturan sistemler, makineler ve cihazlar.
Uriinlerle ilgili tim yasaklari 6grenin ve bunlara uyun.
TUM SISTEMIN RISKLERE GORE TASARLANDIGINDAN VE OMRON URUNLERININ TUM CIHAZLAR VEYA SISTEMIN AMAGLANAN KULLANIMI

iCIN DOGRU BIR SEKILDE DEGERLENDIRILIP MONTE EDILDIGINDEN EMIN OLMADAN, URUNLERI, INSAN HAYATINA VEYA MALLARA KARSI
CIDDI RiSK OLUSTURAN BiR UYGULAMA ICIN KULLANMAYIN.
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Cat. No. H122-TR1-01 Uriinlerin siirekli olarak gelistiriimesi sebebiyle, bu kitapcikta belirtilen zellikler haber
verilmeksizin degistirilebilir.

TURKIYE

Omron Electronics Ltd

Altunizade Kisikli Caddesi No:2 A-blok Kat: 2
34662 Uskiidar - ISTANBUL

Tel:  +90 216 474 00 40 Pbx

Fax: +90 216 474 00 47
www.omron.com.tr

info.tr@eu.omron.com
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