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Controladores digitais

E5L IR

Os controladores digitais da serie E5[ IR-

oferecem alta velocidade, alta precisao e E/S

multipla. Sao equipados com um visor LCD de

5 digitos e 3 linhas, que garante melhor

visualizacao.

* Um periodo de amostragem curto, de 50 ms, permite a utilizagdo
em aplicagdes que necessitam de altas velocidades de resposta.

* Os dados de PV, SP e MV sao apresentados simultaneamente
num visor LCD negro, de 3 linhas, com retroiluminagao.

* E possivel o controlo de ciclo muiltiplo, o controlo em cascata e
0 controlo proporcional com um unico controlador.

* Quando utilizar modelos com funcdes de comunicacéo, as defini-
¢oes iniciais podem ser descarregadas e as definicbes podem ser C € A
-, . H us
mascaradas utilizando o software de apoio (Thermo Tools).

* E fornecido com fungdes de calculo como standard (p.ex., calculo
da raiz quadrada e aproximacéao através da linha quebrada).

E5[ IR Series
|

E5AR E5ER
96 x 96 X 95 mm 96 x 48 x 95 mm
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B Guia de seleccao do E5[ IR

ESAR 4 saidas de alarme, 2 entradas de eventos,

(96 x 96 mm) Modelos simples 2 saidas (controlo/transferéncia)
1 ciclo para o controlo standard/
1 ciclo para o controlo de ;
aquecimento e arrefecimento 4 saidas de alarme, 6 entradas de eventos, comu-
nicagdes RS-485, 4 saidas (controlo/transferéncia)
: 4 saidas de alarme, 4 entradas de eventos, comu-
Modelos de ciclo duplo nicacoes RS-485, 4 saidas (controlo/transferéncia)
2 ciclos para o controlo standard/
2 ciclos para o controlo de aquecimento
e arrefecimento
1 ciclo para o controlo em cascata
1 ciclo para o controlo standard com SP remoto
1 ciclo para o controlo proporcional
e 4 saidas de alarme, 4 entradas de eventos, comu-
(e nicagdes RS-485m 4 saidas (controlo/transferéncia)
Controlo standard de ciclo quadruplo
Controlo standard de ciclo duplo
Controlo de aquecimento e
arrefecimento de ciclo duplo
Modelos de controlo 4 saidas de alarme, 4 entradas de eventos,
proporcionais & posi¢cao 2 saidas de relés (abrir, fechado)
1 ciclo para o ,
controlo proporcional & posig&o 4 saidas de alarme, 4 entradas de eventos,
2 saidas de relés (abrir, fechado)
Comunicagdes RS-485, 1 saida (transferéncia)
E5ER : 4 saidas de alarme, 2 entradas de eventos,
(48 x 96 mm) Modelos simples 2 saidas (controlo/transferéncia)

1 ciclo para o controlo standard/
1 ciclo para o controlo de ,
aquecimento e arrefecimento 4 saidas de alarme, 2 entradas de eventos,

Comunicagdes RS-485, 4 saidas (controlo/transferéncia)

) 4 saidas de alarme, 4 entradas de eventos,
Modelos de ciclo duplo Comunicagdes RS-485, 2 saidas (controlo/transferéncia)

Controlo standard de ciclo duplo/

Controlo de aquecimento e arrefecimento

de ciclo tnico

1 ciclo para o controlo em cascata

1 ciclo para o controlo standard com SP remoto
1 ciclo para o controlo proporcional

Modelos de controlo
proporcionais a posicao

4 saidas de alarme, 4 entradas de eventos,
2 saidas de relés (abrir, fechado)

1cicloparao . o
controlo proporcional & posigéo 4 saidas de alarme, sem entrada de evento, 2 saidas de relés
(abrir, fechado)

Comunicacdes RS-485, 1 saida (transferéncia)
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Controladores digitais

ESAR

Os controladores digitais ESAR oferecem alta
velocidade, alta precisao e E/S multipla.Sao
equipados com um visor LCD de 5 digitos e
3 linhas, que garante melhor visualizacao.

e Um periodo de amostragem curto, de 50 ms, permite a utilizagao
em aplicagdes que necessitam de altas velocidades de resposta.

* Os dados de PV, SP e MV sao apresentados simultaneamente
num visor LCD negro, de 3 linhas, com retroiluminagao.

e Grafico de barras para apresentar o MV (variavel manipulada),
abertura de valvula ou desvio.

* E possivel o controlo de ciclo mdiltiplo, o controlo em cascata e o
controlo proporcional com um Unico controlador.

* Quando utilizar modelos com fun¢des de comunicagéo, as
definicdes iniciais podem ser descarregadas e as definicbes podem
ser mascaradas utilizando o software de apoio (Thermo Tools).

* E fornecido com fungées de célculo como standard (p.ex., calculo
da raiz quadrada e aproximacao através da linha quebrada).

Estrutura da referéncia do modelo
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Bl Legenda da referéncia do modelo

Unidade base
E5AR-LILIL][]-500

1 2345 6
1. Dimensao
A: 96 mm x 96 mm
2. Tipo de controlo
Blank:Controlo standard ou controlo de quente e frio
P: Controlo proporcional - posi¢cao
3. Unidade de saida

A: Unidades de saida devem ser seleccionadas a partir da
unidade opcional.

4. Saida auxiliar
Blank:Nenhuma
4: 4 saidas a relé

5. Entrada
B: Entrada do sensor e 2 entradas de eventos
F: Entrada do sensor e entrada de potenciémetro
W: 2 entradas multiplas

6. Tampa do terminal
-500: A tampa dos terminais esta incluida.

Unidade de saida/entrada digital

E53-ARL]
;

1. Tipo de unidade de saida/entrada digital

QC:
CC:
QC3:

CC3:
RR:
RR3:

B4:

Saida em tensado/saida em corrente e saida em tensao
2 saidas em corrente

Saida em tensao/saida em corrente e saida em tensao com
comunicagdes RS-485

2 saidas em corrente com comunicagdes RS-485
2 saidas a relé para controlo proporcional a posicao

2 saidas a relé com comunicagdes RS-485 para
controlo proporcional a posi¢ao

4 entradas de eventos

Nota: A tensdo/corrente pode ser seleccionada através do software.
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Informacoes para encomenda

Nota: Os modelos E5AR sao configurados através da combinagéo da unidade base, unidade de saida e unidade de entrada digital. Existem 7
combinagdes possiveis, que sdo mostradas na tabela em Lista de combinagbes. Consulte esta lista quando for efectuar a sua escolha.

Descricao Modelo de Especificacoes
encomenda
Unidade base E5AR-A4B-500 Unidade de controlo de ciclo simples com 2 entradas de eventos e 4 saidas auxiliares
(AC100-240 ou AC/DC24)  |E5AR-PA4F-500 Unidade de controlo proporcional a posigéo, com entrada de potenciémetro e 4 saidas
auxiliares
E5AR-A4W-500 Unidade de controlo de ciclo duplo com 4 saidas auxiliares
E5AR-A4WW-500 Unidade de controlo de ciclo quadruplo com 4 saidas auxiliares
Unidade de saida E53-ARQC Saida em tenséo/saida em corrente (Ver nota 1) e saida em tenséao
E53-ARCC 2 saidas em corrente
E53-ARQCS3 Saida em tensao/saida em corrente (Ver nota 1) e saida em tensdo com comunicacoes RS-485
E53-ARCC3 2 saidas em corrente com comunicagdes RS-485
Unidade de saida (apenas E53-ARRR 2 saidas de relé para abrir e fechar
gﬁ;?gg%’)“m'o proporcional @ [E53 ARRR3 2 saidas a relé para abrir e fechar com comunicagbées RS-485
Unidade de entrada digital E53-ARB4 4 entradas de eventos
Descricao Modelo

Relatério de inspecgéo para ESAR |E5AR-K

Descricao Modelo
Tampa dos terminais para ESAR E53-COV14

Nota 1. A tensdo ou corrente pode ser seleccionada através do software.
2. A tampa dos terminais vem associada a unidade base do E5AR e nao tem de ser adquirida separadamente.

Ml Lista de combinacoes

Conforme mostrado na tabela seguinte, os modelos E5AR podem ser criados utilizando 7 combinagdes possiveis da unidade base, unidade de saida e
unidade de entrada digital. Nao é possivel o funcionamento com qualquer outra combinacéo. A “descricdo de conjunto” sdo numeros utilizados em
manuais relacionados para referir a combinagao correspondente. Quando efectuar a encomenda, utilize as referéncias do “modelo de encomenda”.

Tipo de Modo de controlo Saida Saida | Entrada |Comunica-| Modelo de Descricao de
controlo auxiliar de coOes série | encomenda conjunto
evento
Controlo |Controlo standard de ciclo unico |2 pontos: 4 2 Nao E5AR-Q4B E5AR-A4B-500
simples | Controlo de quente e frio de ciclo | Tenséo E53-ARQC
Unico Tensao/Corrente (Ver nota.)
2 pontos: E5AR-C4B E5AR-A4B-500
Corrente E53-ARCC
Corrente
4 pontos: 6 RS-485 E5AR-QC43DB- | E5AR-A4B-500
Tenséo FLK E53-ARQC3
Tensao/Corrente (Ver nota.) E53-ARCC
Corrente
Corrente E53-ARB4
Controlo |Controlo standard de ciclo duplo |4 pontos: 4 4 RS-485 E5AR- E5AR-A4W-500
de ciclo | Controlo de quente e frio de ciclo | Tenséo QQ43DW-FLK | E53-ARQC3
duplo duplo Tensao E53-ARQC

Tensao/Corrente(Ver nota.)

Controlo em (?aSC?ta. de ciclo unico Tensao/Corrente (Ver nota.) E53-ARB4
Controlo de ciclo unico com SP
remoto
Controlo por percentagem de ciclo
unico
Controlo |Controlo standard de ciclo 4 pontos: 4 4 RS-485 E5AR- E5AR-A4WW-
de ciclo |quadruplo Corrente CC43DWW- 500
quadruplo| Controlo standard de ciclo duplo | Corrente FLK E53-ARCC3
Controlo de quente e frio de ciclo gg:;gmg E53-ARCC
duplo E53-ARB4
Controlo |Controlo proporcional a posicdo |Saida a relé 4 4 Nao E5AR-PR4DF  |E5AR-PA4F-500
propor- |de ciclo Unico (1 abertura e 1 fecho) E53-ARRR
cional a E53-ARB4
posigao Saida a relé RS-485 |E5AR- E5AR-PA4F-500
(1 abertura e 1 fecho) PRQ43DF-FLK |E53-ARRR3
Saida transfer E53-ARQC
E53-ARB4

Nota: A tenséo ou corrente pode ser seleccionada através do software.
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Especificacoes

B Grandezas
Item Tensao de 100 a 240 VAC, 50/60 Hz 24 VAC, 50/60 Hz; 24 VDC

alimentacao (Ver

nota 1.)
Gama de tensdes de operacao 85% a 110% da tenséao de alimentagcdo nominal
Consumo de energia E5AR: 22 Max. VA (com carga maxima) E5AR: 15 VA/10O W
E5ER: 17 Max. VA (com carga maxima) E5ER: 11 VA/7 W

Entrada do sensor (Ver nota 2.) Termopar: K, J, T,E,L,U,N, R, S,B,W

Sonda de termoresisténcia: Pt100

Entrada de corrente 4 a 20 mA DC, 0 a 20 mA DC (incluindo entrada SP remota)

Entrada em tensdo: 1 a5 VDC, 0 a5 VDC, 0 a 10 VDC (incluindo entrada SP remota)
(Impedancia de entrada: 150 Q para a corrente de entrada, aprox. 1 MQ para a tensao de entrada)

Saida de controlo |Saida (pulso) de [12 VDC, max. 40 mA com circuito de protecg¢ao de curtos-circuitos
tensao

Saida de corrente [0 a 20 mA DC, 4 a 20 mA DC; carga: 500 Q max. (incluindo saida transfer)
(Resolugéao: Aprox. 54.000 para 0 a 20 mA DC; Aprox. 43.000 para 4 a 20 mA DC)

Saida a relé Tipo de controlo proporcional a posicao (abertura, fecho)
N.O.,250 VAC, 1 A
Saida auxiliar Saida a relé

N.O., 250 VAC, 1 A (carga resistiva)

Saida a transistor

Tenséo de carga maxima: 30 VDC; Corrente de carga maxima: 50 mA; Tensao residual: 1,5 Max. V;
Corrente de fuga: 0,4 Max. mA

Entrada de potenciémetro 100 Qa2,5kQ
Entrada de evento |Contacto Entrada ON: 1 kQ méx.; OFF: 100 kQ min.
Sem contacto Entrada ON: Tensao residual com um max. de 1,5 V; OFF: Corrente de fuga com max. de 0,1 mA.

Curto circuito: Aprox. 7 mA

Entrada de SP remoto Consulte as informagdes sobre a entrada do sensor.

Saida transfer Consulte as informagdes sobre a saida de controlo.

Método de controlo 2 PID ou controlo ON/OFF

Modo de configuracao Configuragéo utilizando as teclas do painel frontal ou configuragéo através de comunicacao série

Monitorizacao Display digital com 7 segmentos e indicador luminoso unico

Altura dos caracteres
display nim. 1: 12,8 mm,; display num. 2: 7,7 mm; display num. 3: 7,7 mm
Outras funcoes Dependente do modelo

Temperatura ambiente de operagao |-10 a 55°C (sem congelagéo ou condensagao)
Para 3 anos de funcionamento garanta: —10 a 50°C

Humidade ambiente de operacao 25% a 85%
Temperatura de armazenamento —25 a 65°C (sem congelacao ou condensacgéao)

Nota 1. A tensdo de alimentacéo (i.e., 100 a 240) VAC ou 24 VAC/VDC) esta dependente do modelo. Certifique-se que especificou o tipo
correcto, quando efectuar a encomenda.

2. O controlador permite a ligacédo de diversos tipos de sensor de entrada. A entrada de temperatura ou entrada analégica podem ser
seleccionadas com o comutador de configuracao de entrada. Existe um isolamento simples entre a fonte de alimentacéo e os terminais
de entrada, entre a fonte de alimentacao e os terminais de saida e entre os terminais de entrada e saida.
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H Intervalo de entradas
O E5AR possui entradas multiplas. A configuragao predefinida é de 2 (termopar tipo K, —200,0 a 1300,0°C ou —300,0 a 2300,0°F).

Entrada da sonda de termoresisténcia

OomRrRon

tipo de entrada

ANALOG

Entrada Pt100
Gama °C —200,0 a -150,00 a
850,0 150,00
°F -300,0 a -199,99 a
1500,0 300,00
Definicao 0 1
Unidade de definicado minima 0.1 0.01
(SP e alarme)
Comutador de defini¢éo do tipo de |[Definido para T
entrada TC.PT. "l
Entrada do termopar
Entrada K J T E L N R S B w
Gama |°C -200,0 a (-20,0a |-100,0a (-20,0a |-200,0 [0,0a |-100,0a |-200,0 (-200,0a |0,0a |[0,0a 100,0a |0,0a
1300,0 [500,0 |850,0 400,0 |a400,0 |600,0 (850,0 a400,0 (1300,0 |1700,0 (1700,0 |1800,0 |2300,0
°F -300,0a (0,0 a —-100,0a [0,0a -300,0 [0,0a |-100,0a |-300,0 [-300,0a |0,0a |0,0a |[300,0a |0,0a
2300,0 |900,0 ([1500,0 |750,0 |a700,0 (1100,0 |1500,0 |[a700,0 |2300,0 |3000,0 [{3000,0 |3200,0 |4100,0
Definicao 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14
Unidade de |0.1
definicao
minima (SP e
alarme)
Comutador |Definido para
de definicdo |TC.PT. -
do tipo de .
entrada
Entrada de corrente/tensao
Entrada Corrente Tensao
4220 mA | 0a20 mA 1a5V 0a5V 0aioV
Gama Dependendo das definicdes de escala, uma das seguintes gamas sera apresentada.
—19999 a 99999
—1999,9 a 9999,9
—199,99 a 999,99
—19,999 a 99,999
—1,9999 a 9,9999
Definigso 15 [16 17 18 19
Comutador de Definido para
definicao do analdgica.
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M Caracteristicas
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Precisao da leitura

Entra1d? do termopar com compensacéo de soldadura fria: (+0,1% do PV ou £1°C, o maior dos dois) max. +1 digito (Ver
nota 1.

Entrada do termopar sem compensacao de soldadura fria: (0,1% FS ou +1°C, o menor dos dois) +1 digito (Ver nota 2.)
Entrada analégica: £0,1% FS max. £1 digito

Entrada da sonda de termoresisténcia: (+0,1% de PV ou +0,5°C, o maior dos dois) méx. +1 digito

Entrada do potenciémetro proporcional a posigao: +5% FS max. +1 digito

Modo de controlo

Controlo standard (controlo de quente ou frio), controlo de quente/frio, controlo standard com SP remoto (apenas
modelos com 2 entradas), controlo de quente/frio com SP remoto (apenas modelos de 2 entradas), controlo standard
em cascata (apenas modelos de 2 entradas), controlo de quente/frio em cascata (apenas modelos de 2 entradas),
contrqlo ;?ro?orcional (apenas modelos de 2 entradas), controlo proporcional a posi¢do (apenas modelos com controlo
por valvulas;

Periodo de controlo

0,2 2 99,0 s (em unidades de 0,1 s) para saida de controlo proporcional por tempo

Margem proporcional (P)

0,00% a 999,99% FS (em unidades de 0,01% FS)

Tempo de integracao (l)

0,0 2 3.999,9 s (em unidades de 0,1 s)

Tempo de derivacao (D)

0,0 2 3.999,9 s (em unidades de 0,1 s)

Histerese

0,01% a 99,99% FS (em unidades de 0,01% FS)

Valor de reposicao manual

0,0% a 100,0% (em unidades de 0,1% FS)

Limite de regulacao do alarme

-19,999 a 99,999 EU (Ver nota 3.) ) . ) )
(A posicao da virgula decimal depende do tipo de entrada e da definicdo da posicéo decimal.)

Periodo de amostragem da entrada

50 ms

Resisténcia de isolamento

20 MQ min. (a 500 VDC)

Rigidez dieléctrica

2,000 VAC, 50/60 Hz por 1 min. (entre terminais carregados de polarizacdes diferentes)

Resisténcia a vibragao

10 a 55 Hz, 20 m/s2 por 10 min. cada nas direcgdes X, Y e Z

Resisténcia ao choque

100 m/s?, 3 vezes cada nas direcgdes X, Y e Z

Corrente de pico

Modelos 100 a 240-VAC: 50 A max.
24 modelos VAC/VDC: 30 A max.

Peso

E5AR:
épzé?:{as o controlador: Aprox. 450 g; Suporte: Aprox. 60 g; Tampa dos terminais: Aprox. 30 g
EER:

Apenz-is o controlador: Aprox. 330 g; Suporte: Aprox. 60 g; Tampa dos terminais: Aprox. 16 g

Grau de proteccao

Painel frontal: NEMA4X para utilizagdo interior (equivalente ao IP66); Caixa traseira: IP20; Terminais: IPO0

Proteccao de memdria

Memoéria ndo volatil (nimero de escritas: 100.000)

Standards aplicaveis

UL3121-1, CSA C22.2 Num. 1010-1
EN61010-1 (IEC61010-1): Grau de poluicao 2/categoria de sobretensdo 2

EMC

EMI: EN61326
Forga de campo electromagnético de interferéncia radiado: Norma EN55011 Grupo1 classe A
Ruido Terminais Tens&o:Norma N55011 Grupo 1 classe A

EMS: EN61326
Imunidade ESD: EN61000-4-2: 4 kV de descarga de contacto (nivel 2)
8 kV de descarga do ar (nivel 3)
Imunidade electromagnética:EN61000-4-3: 10 V/m (modulag&o por amplitude, 80 MHz a 1 GHz) gnivel 3)
10 V/m (modulac&o por impulsos, 900+5 MHz) (nivel 3)
Imunidade ao ruido impulsivo:EN61000-4-4: 2 kV de energia eléctrica (nivel 12
2 kV na linha de medicao, linha do sinal de E/S (nivel 4)
1 kV na linha de comunicacdes (nivel 3)
Imunidade a penurbi?éo conduzida: EN61000-4-6: (0,15 a 80 MHz) (nivel 3)
Imunidade a picos: EN61000-4-5: 1kV linha a linha (energia eléctrica, linha de saida (saida a relé)) (nivel 2)
2 kV linha para massa (energia eléctrica, linha de saida (saida a relé)) (nivel 3)
Imunidade a quebra/ruptura de tensdo: EN61000-4-11: 0,5 ciclo, 100% (tens&o nominal)

Nota 1. Termopar do tipo K, T, ou N no max. a —100°C: £2°C max. £1 digito
Termopar do tipo U ou L: £2°C max. £1 digito
termopar do tipo B no méax. a 400°C: Sem especificacédo de preciséo.
Termopar do tipo R ou S no max. a 200°C: £3°C max. £1 digito
Termopar do tipo W: (+0,3% de PV ou +3°C, o maior dos dois) max. +1 digito

2. Termopar do tipo U ou L: £1°C £1 digito

Termopar do tipo R ou S no méx. a 200°C: £1.5°C +1 digito
3. “EU” (Unidade de engenharia) representa a unidade apds efectuada a redugdo a uma escala comum. Se for utilizado um sensor de temperatura, serd em °C

ou °F.

M Especificacao das comunicacoes

Ligacéo da trajectoria de transmissao

Pontos multiplos

Método de comunicacao

RS-485 (dois fios, half-dtplex)

Método de sincronizacao Sincronizagdo Start-Stop

Baud rate 9.600, 19.200 ou 38.4000 bps

Cadigo de transmisséao ASCII

Comprimento de dados 7 ou 8 bits

Numero de Stop bit 1 ou 2 bits

Deteccéao de erros Paridade vertical (nenhuma, par, impar)

Verificagao de bloco de caracteres (BCC)
Formato de dados de sincronizagdo Start-stop

Controlo do fluxo Nenhum
Interface RS-485
Funcao de repeticao Nenhuma
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Terminais de ligacao

B Ligacoes

E5AR-Q4B
E5AR-A4B-500 B[C[D[E] (EsAr-A4B-500
AC/DC24V:AC100-240V Saida auxiliar
-+ B | (Saida de rel¢)
- 1
T.,.T. @ CoM
+ - =
A fonte de alimentagdo [ 1 | @4 SuBt
de entrada varia i @w SuB2
consoante 0 modelo. 5 =
100 a 240V AC i @) COoM
ou 24V AC/DC 6 =y
(sem polarizagéo) 1 @w suB3
B suB4
2
3
4
5
6. ..
FIGIH[1[JK]
E53-ARQC E5AR-A4B-500
Entrada de evento
Y @
ouT2 EV2 | o~|(2)
Saida de tensdo 12V coml @
40mA + o ' . |
ouT1 & 4 @
Saida de tensdo 12V_+ \__,3 = S @
40mA/ L =
Saida de corrente 3—+L>3 L @
DC4-20mA, 500Q méx. | ' v ' er Tc DK
DC0-20mA, 5002 mé. - (Corernte)(onio) | (Temepar)
(Comutagao por definigao de tipo (Sensor de entrada de
de saida) temperatura resistivo)

E5AR-C4B
E5AR-A4B-500 C[DJE]( esar-a4B-500
AC/DC24V}AC100-240V ____Saida auxiliar
_ e B | (Saida de relé)
g L= @ com
Y 8y
A fonte de alimentagéo | | @A’ SUBt
de entrada varia i @A, SUB2
consoante o modelo. 5 =
1002240V AC d (@) com
ou 24V AC/DC 6 [=l
(sem polarizagao) 10 @
2
3
4
5]
6)1.. .
F|G I [J|K \
E53-ARCC E5AR-A4B-500
Entrada de evento
ouT2 @ ”@
Saida de corrente
EV2 o
DC4-20mA, 500Q méx. @ @
DCO-20mA, 5000 méx. <+ [(3) CcoMm ®
(Comutacéo por defi-  _ [ : : |
nigao de tipo de saida) ‘*@ ® ! ; : @
ouTt i+ Bl ey
Saidade corrente *1®) i C@
DC4-20mA, 500Q Max. == : L~ = ®
DC0-20mA, 500Q max. E | v pT Tc K
(Comutagéo por definicao (Conegte)ﬂenséo& (Ttem\gpar)d
il it ensor ade entrada de
de tipo de saida) (temperatura resistivo)

OomRrRon

E5AR-QC43DB-FLK

E5AR-A4B-500 ESAR-A4B-500 .
AC/DC24V AC100-240V B (s;;?;aa;ex'::'e)
-4
L 1 @ com
T o (21> suBt
A fonte de alimentagéo de en- | f—1%-- =
trada varia consoante o modelo. | |3 @*’ sus2
100 @240V AC ou 24V AC/DC | [ |
COoM
(sem polarizagao) 14 %
o SuB3
E53-ARQC3 15 ®l suBs
Iy
B(+) 6 . (il
RS-485 T
A@) N E53-ARB4 [E
out2 2 Entrada de
Tens&o de saida evento @
12V 40mA 3 =
OuT1 @
Saida em tensdo 4 ®
12V 40mA/ 5 —
Saida de corrente @
DC4-20mA, 5000 max. 6 . *®
DCO-20mA, 5000 max. F lGIHIT[J 2
(Comutagao por definigao de fipo de saida) / ®
E53-ARCC E5AR-A4B-500
Entrada de evento
ouT4 @ EVT (1)
Saida de corrente =N
DC4-20mA, 5000 max. | @ BV2 o om@)
DCO-20mA, 5009 méx. * | coMm
(Comutagao por defi- @ + . . @
ni¢ao de tipo de saida) 41@ £ : : ! @
ouT3 4| =Y -
Saida de corrente 47@ L i @
DC4-20mA, 5000 méx. =={(@) e e [O)
DCO0-20mA, 50002 méax.
v “. G I v pT_TC [K
(Comutagao por definigao L3 (Cortente) (Tensdo) ~~ (Termopr)
de tipo de said: Sensor de entrada de
e tipo de saida) temperatura resistivo)
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E5AR-PR4DF

E5AR-PA4F-500

E5AR-PA4F-500

AC/DC24V:AC100-240V|

o

Inging
P

A fonte de alimenta-

¢&o de entrada varia
consoante o modelo.

100 2240V AC
ou 24V AC/DC

(sem polarizagao)

E5AR-PRQ43DF-FLK

~___Saida auxiliar
B |(Saida de relé)
@] com
(@ suBt
(@~ suse
(@ com
|®lo-{suBs
(@]~ suBa
S\

E5AR-PA4F-500
E5AR-PA4F-500 Saida auxiliar
AC/DC24V:AC100-240V A B | (Saida de relé)
.
Iy [ @ com
L~ 2 @} sust
A fonte de alimentagao de en- [ o SuUB2
trada varia consoante 0 modelo. 3 @
1002240V AC ou 24V 4 @) CoM
AC/DC (sem polarizagdo) — =N
Cr s =S & o
@ < ] \\ ()} o sUB4
ouT4 @ 1 . Est&gR?f El
Saida em tensdo | ntrada de
12V 40mA/ - @ 2 evento @
ouT3 1@ 3 EV3e o+ (2)
Saida em tenséo _+ 1
12V 40mA/ F% 4 2 NG ©)
Saida de corrente =
DO4-20mA, 5002 méx. [~ 2 Bvs @)
DCO-20mA, 5000 méx. =2 6. || eV o= (B)
(Comutagao por defini¢éo de HIT[J =N
tipo de saida) CoM @

E53-ARB4
@
@)
©l
@)
®)
H{1]J ®
E53-ARRR E5AR-PA4F-500
Potenciémetro O, @
@ W 5|
@Saida de relé c @
@ACZSOV 1A ©)
+ . i i
ouT2 @::/Fechado e @)
Ll = ol P
e L 1%3(;@
oun%ﬂ//xbm e~ —~®
F 1Corr|ente)(rer\véao] PT(TerTn%pav] K
(Sensor de entrada de
temperatura resistivo)

E5AR-QQ43DW-FLK (2 entradas)

E5AR-A4W-500
AC/DC24V:AC100-240V

E5AR-A4W-500

A fonte de alimentagao de en-
trada varia consoante o modelo.
100 2240V AC ou 24V
AC/DC (sem polarizagéo)

E53-ARQC3

4
(+) <o

RS-485

Al-) <=

ouT2 <
Saida em tensdo

____Saida auxiliar
B |(Saida de relé)
©] CoMm
@w SUBt
@w suB2
@ coMm
@w suB3
@4, SUB4
E53-ARB4

12V 40mA/ ==

OouT1

Saida em tensao™

12V 40mA/ =]
Saida de corrente

Fobrlloo

DC4-20mA, 500 méx.

DCO-20mA, 5000 max.
(Comutago por definiéo de tipo de saida)

i
\@\@\@\@\@m‘

CoM ®
E53-ARQC E5AR-A4W-500
@ i [@
7| C‘D : | : =
ouT4 @] e i (@
Saida em tenséo A@ Entrada 2 T i @
12V 40mA/ = PR e
ouTs ~=1@ é—> RS @
Saida de tensao 12V4i® \_>‘ i ‘ =N
40mA/ Y] ' f" ‘ @
Saida de corrente  ==H§) Entrada 1 "L,‘ '< ®
DC4-20mA, 500Q max. g
DCO-20mA, 5000 max. LG Pr_1c [K
- o . (Corrente) (Tensao) (Ter mmpar)
(Comutagéo por defini¢ao de tipo (Sensor de entrada de
de saida) temperatura resistivo)

E53-ARRR3 E5AR-PA4F-500
Potenciémetro O,
el 0 o)
A(-)=—|(2)|Saida de relé @
AC250V 1A %®
®r= P =<
ouT2 @ /Fechado g»; @
e
®r— L ‘< P
ouT1 ® /Abrir il ®
TC K
F (Corent -
( "f&?ﬂé%s?"é e%@g)aan de
temperatura resistivo)

E5AR-CC43DWW-FLK (4 entradas)

EBAR-A4WW-500 ESAR-A4WW-500
AC/DC24V:AC100-240V ____Saida auxiliar
R B |(Saida de relé)
- : @: @ CcoMm
T-T =]
A fonte de alimentag&o de en- @A] SuBt
trada varia consoante o modelo. [Ty H
1002240V AC ou 24V ACIDC | [2f- H @r->sus2
(sem polarizagao) (3| @ COM
4 : =
= : (B)to>{suB3
5 : =N
E53-ARCC3 5] H
+ H suB4
Rs-4g5 5 @ (8 Tk ©r
Utz AQ) (@) |2 E53-ARB4 | E
Saida de corrente | —] 2] Entrada de
DC4-20mA, 5000 ma’x.‘*@ 3 evento @
DCO-20mA, 5000 max. — ]
(Comutagao por definigio | @ 4 EV3—= o @
de tipo de saida) _+ 5
ouTi “16) 5 I EVdeom @)
Saida de corrente <= - R |EV5
DC4-20mA, 500 méx. ©® H LK] ”—®
DCo-20mA, 5000 max. LF | BVl o~ (5)
(Comutagao por definicao —
de tipo de saida) CoMm @
E53-ARCC E5AR-A4WW-500
+ i i
@ .48 9
SSI(?ZZ(;; 20;;?:?" o @) Entrada 2(K) (L C ®
. s L. :
DCo-20mA, 5000 max. ~ (@) Entrada ‘ffJ? v ir=a i (€)
(Comutac&o por defi- =1 | :
nicéo de tipo de saida) @ %_» o : 7@
ad — r’l e
ouT3 47@ Entrada 1(K) : ' @
Saida de corrente ~® Entrada 3(J) —+L, N ®
DC4-20mA, 5000 max. | v opr ' TC
DCo-20mA, 5000 méx. |G (Corente) (Tenge)  (Temepar)
(Comutacao por definicao de (Sensor de entrada de
temperatura resistivo) J K

tipo de saida)

OomRonN
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OMRON
Dimensoes

Nota: Todas as unidades estdo expressas em milimetros, salvo indicagdo em contrario.

1.5 95 Revestimento do terminal
f 96 | 3t *T 2 (E53-COV14; adquirido separadamente)
_ Holh Ly D1 /
—

SuB1 suBy suB3 susa ]

===

|
|

OUT1 OUT2 OUTa GUTA STOP RSP

|
H

o o o

e ||rrcn|| O || R || ¥ || A ——————
[ ] ] ] i q =
M :ﬂ e ——

E5AR

o

|
H
H

[

,uuuuu

Tamanho do terminal de cravar: M3
Recortes do painel

92:9°

110 min.

B 92:98 -- -

120 min.

¢ A espessura recomendada para o painel situa-se
entre 1 e 8 mm.

¢ A montagem em grupo néo é possivel.

(Mantenha o espaco de montagem especificado
-— entre Controladores.)

i ¢ Quando sao instalados dois ou mais Controladores,
‘ certifique-se de que a temperatura ambiente nao
T

ultrapassa a temperatura de funcionamento
permitida especificada.

Embalagem em borracha (Adquirida Folha de etiquetas da unidade

separadamente) (Adquirida separadamente)

Y92S-P4 (para E5AR) Y92S-L1

R

Se perder ou danificar a embalagem de
borracha, pode encomenda-la utilizando a
seguinte referéncia de modelo: Y92S-P4. UNIT LABEL

(Dependendo do ambiente operacional
pode haver deterioragdo, contraccdo ou
endurecimento da embalagem de borracha.
Como forma de preservar o nivel de
impermeabilizagcao especificado em
NEMA2, é aconselhavel a sua substituicdo
periddica.)

Nota: A embalagem de borracha é fornecida
com o controlador.
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Controladores digitais

E5ER

Os controladores digitais ESER oferecem alta
velocidade, alta precisao e E/S multipla,
equipados com um display LCD de 5 digitos e
3 linhas, que garante melhor visualizacao.

* Um periodo de amostragem curto, de 50 ms, permite a utilizagéo
em aplicagdes que necessitam de altas velocidades de resposta.

* Os dados de PV, SP e MV sao apresentados simultaneamente
num visor LCD negro, de 3 linhas, com retroiluminagao.

* E possivel o controlo de ciclo mdiltiplo, o controlo em cascata e o
controlo proporcional com um unico controlador.

* Quando utilizar modelos com fungdes de comunicagao, as
definicbes iniciais podem ser descarregadas e as definicbes podem
ser mascaradas utilizando o software de apoio (Thermo Tools).

» Como standard, é fornecido com func¢des de calculo (p.ex.,

célculo da raiz quadrada e aproximacéo através da linha
quebrada).

Estrutura da referéncia do modelo

OmRon

H Legenda da referéncia do modelo

Unidade base

ESER-UJLILI1-500
1 2345 6
1. Dimensao
E: 96 mm x 48 mm
2. Tipo de controlo
Blank:Controlo standard ou controlo de quente e frio
P: Controlo proporcional a posigcao
3. Unidade de saida
A: Unidades de saida seleccionadas a partir da unidade de
opcao.
4. Saida auxiliar
Blank:Nenhuma
4: 4 saidas a relé

5. Entrada
B: Entrada do sensor e 2 entradas de eventos
F: Entrada do sensor e entrada de potenciémetro
W: 2 entradas multiplas

6. Tampa dos terminais
-500: A tampa dos terminais esta incluida.

Unidade de saida/entrada digital

E53-ARL]
;

1. Tipo de unidade de saida/entrada digital

QC:
CC:

QCs3:

CC3:

R4:
RR:

RR3:

B4:
T2:

Saida de tensao/saida de corrente e saida de tensao
2 saidas de corrente

Saida de tensado/saida de corrente e saida de tensdo com
comunicagdes RS-485

2 saidas de corrente com comunicagdes RS-485
4 saidas auxiliares
2 saidas de relé para controlo proporcional a posicao

Saidas de relé com comunica¢des RS-485 para
Controlo proporcional a posicao

4 entradas de eventos
Saida auxiliar; 2 saidas de transistor

Nota: A tenséo/corrente pode ser seleccionada através do software.

Controladores digitais EBER 11



Informacoes para encomenda

OomRrRon

Nota: Os modelos E5ER séao configurados através da combinagéo da unidade base, unidade de saida e unidade de entrada digital. Existem 7
combinagdes possiveis, que sdo mostradas na tabela em Lista de combinagbes. Consulte a lista quando for efectuar a escolha.

Nota 1. A tens&o ou corrente pode ser seleccionada através do software.
2. A tampa dos terminais vem associada a unidade base do ESAR e nao tem de ser adquirida separadamente.

Bl Lista de combinacoes

Conforme mostrado na tabela seguinte, os modelos E5ER podem ser criados utilizando 7 combinagdes da unidade base, unidade de saida e unidade
de entrada digital. Nao é possivel o funcionamento com uma combinagao diferente. A “descricdo de conjunto” sdo numeros utilizados em manuais
relacionados para referir a combinagao correspondente. Quando efectuar a encomenda, utilize as referéncias do “modelo de encomenda”.

Descricao Modelo Especificacoes
Unidade base E5ER-AB-500 Unidade de controlo de ciclo unico com 2 entradas de eventos
(AC100-240 ou AC/DC24) E5ER-PAF-500 Unidade de controlo proporcional & posicao com entrada de potenciometro
E5ER-AW-500 Controlo de ciclo duplo
Unidade de saida E53-ARQC Saida de tensao/saida de corrente (Ver nota 1) e saida de tensao
E53-ARCC 2 saidas de corrente
E53-ARQC3 Saida de tensdo/saida de corrente (Ver nota 1) e saida de tensdo com comunicagdes RS-485
E53-ARCC3 2 saidas de corrente com comunicagoes RS-485
Unidade de saida (apenas para |E53-ARRR 2 saidas de relé para abrir e fechar
controlo proporcional & posi¢éo) [ E53-ARRR3 2 saidas de relé para abrir e fechar com comunicagdes RS485
Unidade de saida digital E53-ART2 2 saidas de transistor
Unidade de saida auxiliar E53-ARR4 4 saidas de relé (saidas auxiliares)
Unidade de entrada digital E53-ARB4 4 entradas de eventos
Descricao Modelo
Relatério de inspecgéo para ESER E5ER-K
Descricao Modelo
Tampa dos terminais para ESER E53-COV15

Tipo de Modo de controlo Saida Saida | Entrada |Comunica-| Modelo de Descricao de
controlo auxiliar de coes série | encomenda conjunto
evento
Controlo |Controlo standard de ciclo Unico |2 pontos: 4 2 Nao E5ER-Q4B E5ER-AB-500
simples | Controlo de quente e frio de ciclo | Tenséo E53-ARQC
Unico Tensao/Corrente (Ver nota.) E53-ARR4
2 pontos: E5SER-C4B E5SER-AB-500
Corrente E53-ARCC
Corrente E53-ARR4
4 pontos: RS-485 E5ER-QC43B- |E5ER-AB-500
Tenséo FLK E53-ARQC3
Tensao/Corrente (Ver nota.) E53-ARCC
Corrente
Corrente E53-ARR4
Controlo |Controlo standard de ciclo duplo 2 pontos: 2 4 RS-485 E5ER-QT3DW- |E5ER-AW-500
deciclo  |Controlo de quente e frio de ciclo | Tensé&o FLK E53-ARQC3
duplo Unico Tensao/Corrente (Ver nota.) E53-ART2
Controlo em cascata de ciclo unico E53-ARB4
Controlo de ciclo unico com SP
remoto 2 pontos: E5ER-CT3DW- |ESER-AW-500
Controlo por percentagem de ciclo |Corrente FLK E53-ARCC3
Gnico Corrente E53-ART2
E53-ARB4
Controlo |Controlo proporcional a posicdo |Saida de relé 2 4 Nao E5ER-PRTDF |E5SER-PAF-500
propor-  |de ciclo Unico (1 abertura e 1 fecho) E53-ARRR
cional a E53-ART2
posicao
E53-ARB4
Saida de relé 4 Nao RS-485 E5ER-PRQ43F- | ESER-PAF-500
(1 abertura e 1 fecho) FLK E53-ARRR3
Saida transfer E53-ARQC
E53-ARR4

Nota: A tensdo ou corrente pode ser seleccionada através do software.
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Especificacoes

OomRonN

B Grandezas
Item Tensao de 100 a 240 VAC, 50/60 Hz 24 VAC, 50/60 Hz; 24 VDC
alimentacao (Ver
nota 1.)

Gama de tensées operativas

85% a 110% da tenséao de alimentacao nominal

Consumo de energia

E5AR: 15 VA/10 W
E5ER: 11 VA/7 W

E5AR: 22 Max. VA (com carga maxima)
E5ER: 17 Max. VA (com carga maxima)

Entrada do sensor (Ver nota 2.)

Termopar: K, J, T,E,L,U,N, R, S,B,W

Sonda de termoresisténcia: Pt100

Entrada de corrente 4 a 20 mA DC, 0 a 20 mA DC (incluindo entrada SP remota)

Entrada de tenséo: 1 a5 VDC, 0 a 5 VDC, 0 a 10 VDC (incluindo entrada SP remota)

(Impedancia de entrada: 150 Q para a corrente de entrada, aprox. 1 MQ para a tensao de entrada)

Saida de controlo |Saida (pulso) de

tensao

12 VDC, max. 40 mA com circuito de protec¢ao de curtos-circuitos

Saida de corrente

0a20 mA DC, 4 a 20 mA DC; carga: 500 Q2 max. (incluindo saida transfer)
(Resolugéao: Aprox. 54.000 para 0 a 20 mA DC; Aprox. 43.000 para 4 a 20 mA DC)

Saida de relé

Tipo de controlo proporcional a posicao (abertura, fecho)
N.O.,250 VAC, 1 A

Saida auxiliar

Saida de relé

N.O., 250 VAC, 1 A (carga resistiva)

Saida a transistor

Tenséo de carga maxima: 30 VDC; Corrente de carga maxima: 50 mA; Tensao residual: 1,5 Max. V;
Corrente de fuga: 0,4 Max. mA

Entrada de potenciémetro

100 Q a 2,5 kQ

Entrada de evento | Contacto

Entrada ON: 1 kQ max.; OFF: 100 kQ min.

Sem contacto

Entrada ON: Tensao residual com um max. de 1,5 V; OFF: Corrente de fuga com max. de 0,1 mA.

Curto circuito: Aprox. 7 mA

Entrada de SP remoto

Consulte as informagdes sobre a entrada do sensor.

Saida transfer

Consulte as informagdes sobre a saida de controlo.

Método de controlo

2 PID ou controlo ON/OFF

Modo de configuracao

Configuragéo utilizando as teclas do painel frontal ou configuragéo através da comunicagéo série

Monitorizacao

Display digital com 7 segmentos e indicador luminoso unico

Altura dos caracteres
Display nim. 1: 9,5 mm; display num. 2: 7,2 mm; display nim. 3: 7,2 mm

Outras funcoes

Dependente do modelo

Temperatura ambiente de operacao

—10 a 55°C (sem congelagao ou condensacgao)
Para obter 3 anos de funcionamento garanta: —10 a 50°C

Humidade ambiente de operacao

25% a 85%

Temperatura de armazenamento

—25 a 65°C (sem congelacao ou condensacgéao)

Nota 1. A tenséo de alimentagao (i.e., 100 a 240) VAC ou 24 VAC/VDC) esta dependente do modelo. Certifique-se que especificou o tipo correcto,

quando efectuar a encomenda.

2. O controlador permite a ligacao de diversos tipos de sensor de entrada. A entrada de temperatura ou entrada analdégica podem ser
seleccionadas com o comutador de configuracao de entrada. Existe um isolamento simples entre a fonte de alimentacéo e os terminais
de entrada, entre a fonte de alimentacao e os terminais de saida e entre os terminais de entrada e saida.
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H Intervalo de entradas
O E5ER possui entradas multiplas. A configuragao predefinida é de 2 (termopar tipo K, —200,0 a 1300,0°C ou —300,0 a 2300,0°F).

Entrada da sonda tipo termoresisténcia

Entrada Pt100

Gama °C -200,0 a -150,0 a
850,0 150,0

°F -300,0 a -199,99 a

1500,0 300,0

Definicao 0 1

Unidade de definicado minima 0,1 0,01

(SP e alarme)

Comutador de definicao do tipo de |Definido para bt

entrada TC.PT. "l

Entrada de termopar

OomRrRon

Entrada K J T E L U N R S B w

Gama |°C -200,0a |-20,0 a |-100,0 a |-20,0 a {-200,0 |0,0a -100,0 a |-200,0 |(-200,0a |0,0to |0,0to ([100,0a |0,0a
1300,0 [500,0 |850,0 400,0 |a400,0 |600,0 (850,0 a 400,0 (1300,0 |1700,0 |{1700,0 [1800,0 |2300,0

°F -300,0a [0,0a -100,0a (0,0 a -300,0 (0,0a -100,0 a |-300,0 |-300,0a |0,0a 0,0a 300,0a |0,0a

2300,0 (900,0 |1500,0 |750,0 |a700,0 |1100,0 [{1500,0 |a700,0 |2300,0 |3000,0 [3000,0 |3200,0 |{4100,0

Definicao 2 3 4 5 6 7 8 9 10 1 12 13 14

Unidade de (0.1

definicao

minima (SP e

alarme)

Comutador |Definido para

de definicdo |TC.PT. -

do tipo de S

entrada

Entrada de corrente/tensao

Entrada Corrente Tensao

Gama 4a20 mA 0a20mA 1a5V Oas5V 0at1oVv

Definicao 15 16 17 18 19

Comutador de
definicao do tipo de
entrada

analdgico.

Definido para

TCPT.
t

INT
TYPE|
ANALOG
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M Caracteristicas
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Precisao da leitura

Entrada do termopar com compensacéo de soldadura fria: (+0,1% do PV ou +1°C, o maior dos dois) max. +1 digito. (Ver nota 1.)
Entrada do termopar sem compensaco de soldadura fria: (+0,1% FS ou +1°C, o menor dos dois) +1 digito (Ver nota 2.)

Entrada analdgica: +0,1% FS max. +1 digito

Entrada da sonda tipo termoresisténcia: (+0,1% de PV ou +0,5°C, o maior dos dois) méx. +1 digito

Entrada do potenciémetro proporcional a posicéo: +5% FS max. +1 digito

Modo de controlo

Controlo standard (controlo de quente ou frio), controlo de quente/frio, controlo standard com SP remoto (apenas modelos com 2 en-
tradas), controlo de quente/frio com SP remoto (apenas modelos de 2 entradas), controlo standard em cascata (apenas modelos de
2 entradas), controlo de quente/frio em cascata (apenas modelos de 2 entradas), controlo proporcional (apenas modelos de 2 entra-
das), controlo proporcional a posicdo (apenas modelos com controlo por valvulas)

Periodo de controlo

0,2 a2 99,0 s (em unidades de 0,1 s) para saida de controlo proporcional por tempo

Margem proporcional (P)

0,00% a 999,99% FS (em unidades de 0,01% FS)

Tempo de integracao (l)

0,0 2 3.999,9 s (em unidades de 0,1 s)

Tempo de derivacao (D)

0,0 2 3.999,9 s (em unidades de 0,1 s)

Histerese

0,01% a 99,99% FS (em unidades de 0,01% FS)

Valor de reposicao manual

0,0% a 100,0% (em unidades de 0,1% FS)

Limite de regulacao do alarme

—19,999 a 99,999 EU (Ver nota 3.)
(A posigao da virgula decimal depende do tipo de entrada e da definicao da posicao decimal.)

Periodo de amostragem da entrada

50 ms

Resisténcia de isolamento

20 MQ min. (a 500 VDC)

Rigidez dieléctrica

2,000 VAC, 50/60 Hz por 1 min. (entre terminais carregados de polariza¢des diferentes)

Resisténcia a vibracao

10 a 55 Hz, 20 m/s? por 10 min. cada nas direcgdes X, Y e Z

Resisténcia ao choque

100 nvs?, 3 vezes cada nas direcgdes X, Y e Z

Corrente de pico

Modelos 100 a 240-VAC: 50 A max.
24 modelos VAC/VDC: 30 A max.

Peso

E5AR:
Apenas controlador: Aprox. 450 g; Suporte: Aprox. 60 g; Tampa dos terminais: Aprox. 30 g
E5ER:
Apenas o controlador: Aprox. 330 g; Suporte: Aprox. 60 g; Tampa do terminal: Aprox. 16 g

Grau de proteccao

Painel frontal: NEMA4X para utilizagdo interior (equivalente ao IP66); Caixa traseira: IP20; Terminais: IPOO

Proteccao de memoéria

Memoéria n&o volatil (nimero de escritas: 100,000)

Standards aplicaveis

UL3121-1, CSA C22.2 Num. 1010-1
EN61010-1 (IEC61010-1): Grau de poluicao 2/categoria de sobretensao 2

EMC

EMI: EN61326
Forga de campo electromagnético de interferéncia radiado: Norma EN55011 Grupo1 classe A
Ruido tensdo do terminal :Norma N55011 Grupo 1 classe A

EMS: EN61326
Imunidade ESD: EN61000-4-2: 4 kV de descarga de contacto (nivel 2)
) ) 8 kV de descarga do ar (nivel 3)
Imunidade electromagnética:EN61000-4-3: 10 V/m (modulacéo por amplitude, 80 MHz a 1 GHz) (nivel 3)
10 V/m (modulacéo por impulsos, 900+5 MHz) (nivel 3)
Imunidade ao ruido impulsivo:EN61000-4-4: 2 kV de energia eléctrica (nivel 3
2 kV na linha de medicao, linha do sinal de E/S (nivel 4)
1 kV na linha de comunicacdes (nivel 3)
Perturbacdo da imunidade conduzida: EN61000-4-6: (0,15 a 80 MHz) (nivel 3)
Imunidade de picos: EN61000-4-5: 1 kV linha a linha (energia eléctrica, linha de saida (saida de relg)) (nivel 2)
2 kV linha para massa (energia eléctrica, linha de saida (saida de relé)) (nivel 3)
4

Imunidade a queda/ruptura de tensdo: EN61000-4-11: ciclo 0,5, 100% (tensao nominal)

Nota 1. Termopar do tipo K, T, ou N no méx. a —100°C: +2°C max. £1 digito

Termopar do tipo U ou L: £2°C méx. £1 digito
termopar do tipo B no max. a 400°C: Sem especificacao de precisao.
Termopar do tipo R ou S no max. a 200°C: £3°C max. 1 digito
Termopar do tipo W: (+0,3% de PV ou +3°C, o maior dos dois) max. +1 digito

2. Termopar do tipo U ou L: £1°C £1 digito
Termopar do tipo R ou S no max. a 200°C: £1.5°C +1 digito

3. “EU” (Unidade de engenharia) representa a unidade apos efectuada a redu¢@o a uma escala comum. Se for utilizado um sensor de temperatura, serd em °C

ou °F.

Bl Especificacao das comunicacoes

Ligacao da trajectéria de transmissao

Pontos multiplos

Métodos de comunicacédo

RS-485 (dois fios, half-duplex)

Método de sincronizagao

Sincronizagao Start-Stop

Velocidade de Baud rate

9.600, 19.200 ou 38.4000 bps

Cadigo de transmissao ASCII
Comprimento de dados 7 ou 8 bits
Numero de Stop bits 1 ou 2 bits

Deteccao de erros

Paridade vertical (nenhuma, par, impar)
Verificagdo de bloco de caracteres (BCC)
Formato de dados de sincronizagao Start-stop

Controlo do fluxo Nenhuma
Interface RS-485
Funcéo de repeticao Nenhuma
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Terminais de ligacao
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B Ligacoes

E5SER-Q4B
ESER-AB-500 A B E53-ARR4
AC/DC24V ; AC100-240V 1 ____Saida auxiliar
e j B |(Saida de relé)
12F] ) || @ com
A fonte de alimentagao | |3 <\ @4 SUB1
de entrada varia 1 | =
consoante o modelo. 4 H @4 suB2
1002240V AC =1 |
ou 24V AC/DC 15 @) com
(sem polarizagao) G @
™ SuB3
1] 3 | |@Led suss
2
3
4
5
6. 2
C E
E53-ARQC E5ER-AB-500
Entrada de evento
@ EVi o= (D
ouT2 @ EV2 (2
Saida em tensdo |
12V 40mA/ _ @ + . F:OM , @
ouT1 @ b s @
Saida em tens@o _+ U= L -
12V 40mA/ “1®) - ' : ®
Saida de corrente +=1(6) -~ ®
DC4-20mA, 5002 méax. C | ' v ' oT ' TC E
DCO-ZOm_/-\, 500Q max. = (Corterte)(Tensic)  (Termopar) ——
(Comutagao por definicao de (Sensor de entrada de
tipo de saida) temperatura resistivo)
E5ER-QC43DB-FLK
E5ER-AB-500 E53-ARR4
AC/DC24V | AC100-240V A B ____Saida auxiliar
g = : . .
g B |(Saida de relé)
T L o @ coM
A fonte de alimentagdo de =1 =1~
entrada varia consoante 3 (@)= o suBt
0 modelo. =
100 8240 V AC ou 24V 2 (@ o-suB2
AC/DC (sem polarizagao) = @ com
5 A=
E53-ARQC3 =
B==®| | |6 (@SB
RS-485 ® SuB4
) o == K o
ourz  AD==® 1
Saida em tenséo .t | N
12V 40mA/ _ @ 2 E5ER-AB-500
OUT1 47@ 8 Entrada de evento
Saida em tensdo Evi ~®
1ov somal <10 4 B2 o or|®)
Saida de corrente.:@ 5 =
DC4-20mA, 5000 méx. ®
DCO-20mA, 50002 méx, LC | 6 L =
(Comutagéo por definicéo de tipo de saida) | — | : ; : @
E53-ARCC ©) T '+<: ®
ouT4 = I v pr_1Cc [E
Saida de corrente @ (Corente) (Tenséo)  (Termopar)
DC4-20mA, 5002 max. + [~ (Sensor de entrada de
DC0-20mA, 5000 méx.~ @) emperatura resisfivo)
(Comutagao por defi- 41@
nigao de tipo de saida) =1
ouT3 ‘7©
Saida de corrente ;@
DC4-20mA, 5009 méax.
DCO-20mA, 500Q max. | D,
(Comutagao por definigéo de tipo de saida)

E5ER-C4B

E5ER-AB-500 E53-ARR4
AC/DC24V | AC100-240V n ___Saida auxiliar
ot B |(Saida de relé)
2; @ com
A fonte de alimentagéo 3 SUB1
de entrada varia — @4
consoante o modelo. 4 @»w SUB2
1002240V AC 1 H —
ou 24V AC/DC 15 ||| @ COoM
(sem polarizagao) 6 ' @4)\ suBs
1 (B0 SUB4
2
3
4
5
6. L)
J DIE
E53-ARCC E5ER-AB-500
Entrada de evento
@ EV1 ooe] (D)
out2 @ EV2 o ov| (D)
Saida de corrente _+ | —
DC4-20mA, 5002 mx, @) com ®
DCO-20mA, 5000 méx. = T —
(Comutagéo por defi- ‘7@ i ; : @
nigao de tipo de saida) <L® [ s
OouT1 =] 31 ' .( @
Saida de corrente 18 e e ()
DC4-20mA, 500Q max. © | V. PT_TC E
DCO-20mA, 500 méx. (Corrente) (Tensdo)  (Termopar) —
(Comutagéo por definicao de (Sensor de entrada
tipo de saida) de temperatura resistivo)
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E5SER-PRTDF

E5ER-PAF-500
AC/DC24V | AC100-240V

fpaling
I

A fonte de alimentagéo
de entrada varia con-
soante o modelo.
100 a 240 V AC
ou 24V AC/DC
(sem polarizagao)

m
o
@

E53-ARB4
Entrada de B
evento @

EV3 o~|(2)

EV4 (= o=(3)

EV5 e o @)

EV6 [ o=|(5)

coMm ®

>
S
o

Saida de relé
AC250V 1A

::/Fechado
:‘;/Abrir

OouT2

OuUT1

RPN

[o]a]s]o N ]A o [0 [ w [N]/~]

E53-ART2

Saida auxiliar
(Saida do
transistor)

SuB1

-t
SuUB2
-

L

S RIHRIEIEIE)
L/

E5ER-PAF-500

Potenciémetro 0,

=
melo®eEe

| V. PT_TC
(Corrente) (Tensdo)  (Termopar) —

(Sensor de entrada de

temperatura resistivo)

E5SER-QT3DW-FLK

E5ER-AW-500
AC/DC24V:AC100-240V/|

—
LI
T T
A fonte de alimentagao de en-
trada varia consoante o modelo.
1002240V ACou 24V
AC/DC (sem polarizagéo)

E53-ARQC3
Rs-ag5 5 7

— [E53-ARB4
B B
Entrada de
evento @
EV3 =2
EV4 (= o~ (3)
NS 0)
EV6 oo~ (B)
COoM ®

A=) =
OouT2 +
Saida em tensdo™ |
12V 40mA/ -
ouT1 B
Saida em tensédo_z |
12V 40mA
/Saida de corrente <—

DC4-20mA, 500 méx.
DCO-20mA, 5000 méx.
(Comutagéo por definicéo de tipo de saida)

oeloee®e

E53-ART2

Saida auxiliar
(Saida de
transistor)

SUB1

En-

En-

E5ER-AW-500
+

trada2” !

wada1” L

¢

[

mele®eee

| V. PT_TC
(Cortente) (Tenséo) ~ (Termopar)
(Sensor de entrada de
temperatura resistivo)

E5ER-PRQ43F-FLK
E5SER-PAF-500 E53-ARR4
AC/DC24V | AC100-240V . ___Saida auxiliar
f’f’ ~ P B |(Saida de relé)
T-T. 12] @) com
A fonte de alimentag@o de entra- I
da varia consoante o modelo. i iy @ SUBt
100 a 240 V AC ou 24V AC/DC 4 ; @»40 SUB2
(sem polarizagao) — H =
5 @) COM
E53-ARRR3 1 =
6 (B)to>o{SUB3
B)~—=(1 R4
RS-485 = 1 (B> suB4
A(-)=—|(2)|saida de relé | =
@ACZSO\/ 1A || |2
out2 @‘A/Fechado 3
6 :
3
ouT1 @ /Abrir 5 :
c 6 A HN
i\C D E \
E53-ARQC E5ER-PAF-500
® Potenciémetro___ O, ®
—= =
OouT4 ®, @
Saida em tensao <L© C @
12V 40mA/ — ] + o ' . |
outs G| e e B (O]
Saida emtens@o .+ | L = ot -
12V 40mA/ © L i« ®)
Saida de corrente  =*=1(6) 3—+L>3 L >—®
DC4-20mA, 500Q méx. D
. | V_PT_TC
DCO-20mA, 500Q méx. ——— (Corrente) (Tensdo)  (Termopar) E
(Comutag&o por definicao de (Sensor de entrada de
tipo de saida) temperatura resistivo)

E5ER-CT3DW-FLK

E5ER-AW-500
AC/DC24V | AC100-240V
2V

iipaiin
“;,L,:

A fonte de alimentacao de en-
trada varia consoante o modelo.
1002240V ACou24V

AC/DC (sem polarizagao)

E53-ARCC3
B(+)
RS-485 A
out2 0
Saida de corrente
DC4-20mA, 500Q max.
DCO0-20mA, 5002 max.
(Comutagao por defi-
nicao de tipo de saida)
UT1

Saida de corrente
DC4-20mA, 500Q max.
DCO0-20mA, 500Q max.

(Comutacéo por definigéo de tipo de saida)

E53-ARB4

Entrada de
evento

DEEEISISE

ola[s]w[NAe o [&[w [N

|

D[E\

E53-ART2

Saida auxiliar
(Saida do
transistor)

PLa
suBt _
P

-]
suB2 _
]

LA L/

EREINERIS

E5ER-AW-500
+ o

Entra- L ‘r>
da 2 : !

i+ H i
LTV PTG

Entra- l—> _r>
dat ! !

| V. PT_TC
(Corrente) (Tensdo)  (Termopar)

(Sensor de entrada de

temperatura resistivo)

LEREREE

OomRonN
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OMRON
Dimensoes

Nota: Todas as unidades estdo expressas em milimetros, salvo indicagdo em contrario.

110

11,5 95 Revestimento do terminal
3=t ,T- 2 (E53-COV15; adquirido separadamente)
e D] /
1

\
Jl

11

i1 ; ===\
El N ===11
t ESER 3| Ly
a G giiﬁiE:FEWDJ
. Tamanho do terminal
Recortes do painel de cravar: M3
e 45+%,8 *‘
’keo min. »‘
|
120 min. . .
o A espessura recomendada para o painel situa-se
entre 1 e 8 mm.
e A montagem em grupo nao é possivel.
(Mantenha o espaco de montagem especificado
‘4k 92+08 entre Controladores.)
‘ ° ¢ Quando sao instalados dois ou mais
Controladores, certifique-se de que a temperatura
ambiente ndo ultrapassa a temperatura de
‘ funcionamento permitida especificada.
T
Embalagem em borracha (Adquirida Folha de etiquetas da unidade
separadamente) (Adquirida separadamente)
Y92S-P5 (para E5ER) Y92S-L1
R Se perder ou danificar a embalagem de
borracha, pode encomenda-la utilizando a
referéncia de modelo seguinte: Y92S-P5. UNIT LABEL

(Dependendo do ambiente operacional
pode haver deterioracdo, contraccao ou
endurecimento da embalagem de borracha
e, como forma de preservar o nivel de
impermeabilizagcao especificado em
NEMA2, é aconselhavel a sua substituicao
periddica.)

Nota: A embalagem de borracha é fornecida
com o controlador.
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Nomenclatura
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E5AR

\ Indicadores de funcionamento }7

e SUB1
lluminado quando a funcéo alocada a
saida auxiliar 1 esta ligada (ON) e nao
iluminada quando esta desligada (OFF)
e SUB2
lluminado quando a funcéo alocada a
saida auxiliar 2 esta ligada (ON) e nao
iluminada quando esta desligada (OFF)
* SUB3
lluminado quando a fungéo alocada a
saida auxiliar 3 esta ligada (ON) e nao

4{

Grafico de barras \

—__ Indicador de canal |

Apresenta o nimero do canal dos dados de
definicdo que estdo definidos de forma
independente para os diferentes canais.

O canal é apresentado apenas nos mode-
los de entrada mdltipla; para os restantes
modelos nunca esta iluminado. (Laranja)

-

iluminada quando esta desligada (OFF)
* SUB4

lluminado quando a fungéo alocada a

saida auxiliar 4 esta ligada (ON) e nao

iluminada quando esta desligada (OFF)
o CMW

lluminado quando a escrita de

comunicagoes esta activada e nao

iluminado quando esta desactivada.

****** 1

' < < <
«0.0.0.0.0)

ooooos

Visor num. 1 \

Mostra os PVs, os nomes das defini¢bes e
os erros. (Vermelho)

4{

Visornum. 2 \

Mostra os SPs, valores de definicdes e
valores do monitor de corrente do
aquecedor (Verde)

Visor nim. 3 \

MANU

lluminado durante a operagdo em modo
manual. Nao iluminado, em caso contrario.

e OUT1
lluminado quando a saida de controlo
1 esta ligada (ON). Nao iluminado
quando esta desligada (OFF).

e OUT2
lluminado quando a saida de controlo
2 esta ligada (ON). Nao iluminado
quando esta desligada (OFF).

* OUT3
lluminado quando a saida de controlo 3
esta ligada (ON). Nao iluminado
quando esta desligada (OFF).

* OUT4
lluminado quando a saida de controlo
4 esta ligada (ON). Nao iluminado
quando esta desligada (OFF).

* STOP
lluminada quando a operagéo é parada. Nao
iluminado, em caso contrario. llumina-se
guando a operagao é parado por um evento
ou uma entrada de execugao/paragem.

e RSP
lluminado quando o modo SP é remoto.
Nao iluminado, em caso contrario.

ESER

Os itens sem descricao sdo explicados no digrama do E5AR.

4

Mostra os MVs, nimeros de bancos e
nomes de niveis. (Laranja)

& Tecla incremental (Up)]

Prima esta tecla para aumentar o valor no
visor nim. 2. Mantenha premida a tecla,
por forma a aumentar rapidamente o valor.
Também pode ser utilizada para visualizar
as definicoes.

4

I - |
88888~
Lmeme e == |
| VVE
,,,,, _B.BB8™
| s Y s | s ) s— ) s— Y — S— }
|_OUTT_OUT2 OUT3 OUT4 STOP RSP J ‘
PR |[PreH|| O || CO || X2 || AR
o o
AM
\
E5AR

M Tecla decremental (Down))

Prima esta tecla para diminuir o valor no
visor nim. 2. Mantenha premida a tecla,
por forma a diminuir rapidamente o valor.
Também pode ser utilizada para visualizar
as definicoes.

[ Tecla de modo (Mode) |

L{ Tecla de fungdo 2/tecla de canall

Com os modelos de entradas multiplas,
esta tecla funciona como tecla de canal.
Com modelos de entrada unica, funciona
como tecla de fungéo e fungéo e activa o
conjunto de funcdes da definicdo de PF2,
quando premida.

—{ ")/ Tecla de fungdo 1 |

Esta tecla funciona como tecla de fungéo e
activa o conjunto de fungdes da definicao
de PF1, quando premida.

Indicadores de funcionamento |

e CH2
lluminado quando os valores do
canal 2 sao apresentados. Nao
iluminado, em caso contrario.

; [ i Y s s |

Prima esta tecla para mudar entre as
diferentes definicdes num determinado
nivel de definicdes.

4{

Tecla de nivel (Level) |

Prima esta tecla para mudar entre niveis
diferentes.

S + [ Teclas de nivel e de modo |

Utilize a combinagao de teclas para mudar
para o nivel de protecgéao.

\ Visor num. 1 ‘

Visor nim. 2 ‘

Visor nim. 3 ‘

I

\ Teclas de operacao ‘

\ g+ Teclas de nivel e de modo\

Utilize a combinagao de teclas para mudar
para o nivel de protecgao.

Controladores digitais ESDAR/ESER
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Instalacao

ESER

E5AR

1. Certifique-se da impermeabilidade, fazendo a montagem com a

1. Certifique-se da impermeabilidade, fazendo a montagem com a

embalagem impermeavel.

embalagem impermeavel.
2. Insira 0 E5AR no painel do furo de montagem.

Insira o E5ER no painel do furo de montagem.

2.

Junta estanque

Junta estanque

T

1IN 1y
Iy

no topo e no

i

Insira os suportes de montagem nas ranhuras
fundo da caixa traseira.

3.

Insira os suportes de montagem nas ranhuras, no topo e no

fundo da caixa traseira.

3.

alternada, mantendo um equilibrio uniforme, até o roquete parar

4. Aperte os parafusos nos suportes de montagem, de forma
de apertar.

alternada, mantendo um equilibrio uniforme, até o roquete parar

4. Aperte os parafusos nos suportes de montagem, de forma
de apertar.

Controladores digitais ESAR/ESER
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Retirar a unidade

Apesar da unidade nao precisar de ser retirada para operagdes normais, pode, se necessario, ser retirada por questées de manutencao.

Remocéo do painel frontal
E necessaria uma chave de fendas (mostrada abaixo) para remover o painel frontal.

1. Insira a chave de fendas nos buracos (2) no topo e fundo do
painel frontal e desaperte os ganchos.

2. Insira a chave de fendas no intervalo entre o painel frontal e a
caixa traseira e puxe ligeiramente o painel frontal. Em seguida,
segure o topo e o fundo do painel frontal e puxe-o na direcgao
da seta (abaixo) para o remover.

Chave de parafusos de pas
achatadas
(Unidades: mm)

20 min.

SN

0,4 2,0

Precaucoes na Instalacao Eléctrica

¢ Evite a influéncia do ruido, separando as linhas de entrada e de
energia eléctrica.

¢ Utilizar terminais de cravar.

¢ Aperte os parafusos do terminal utilizando um torque entre 0,40 a
0,56 N-m.

e Utilizar os terminais de cravar M3 com as seguintes dimensoes.

= (e
5,8 mm max.
¥
= 1O«
5,8 mm max.
i
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Configuracao inicial
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Exemplo tipico

Este exemplo mostra como efectuar a configuragéo inicial para o

E5AR-Q4B (100 a 240 VAC) e é baseado nas condi¢gdes seguintes.

Tipo de entrada: Pt100 (-200,0 a 850,0°C)

Método de controlo: Controlo PID

Saida: Saida de tensao por impulso

Periodo de controlo: 0,5 s

Alarme 1: Limite superior do alarme a 5,0°C

Alarme 2: Limite superior em valor absoluto do alarme a 200,0°C
PID: Obtido por auto-tuning (AT)

SP: 150,0°C

2. Definir especifica-
¢Oes de entrada

3. Definir modo
de controlo

4. Definir tipo
de alarme

Alimentacéo
ligada (ON)
]

Objecto
de

controlo

SsR}

Saida de tenséo:

12VvDC

Nivel de operagéo

num. 3 (nivel de defini¢do inicial da entrada).

I [?j Prima durante 3 s. Ird aparecer L. no visor
Area de definigéo 1

Nivel de definicao inicial da entrada

O tipo de + {-k|Tipo de entrada 1
entrada , § 2 :K (1) -200,0 a 1300,0°C
é mostrado. =

|

Nivel de defini¢ao inicial da entrada
Alterar o tipo

,..
]

+| Tipo de entrada 1

de alarme N
com as 51 Pt100 (1) —200,0 a 850,0°C
teclas UD.

[?j Prima durante menos de 1 s. Ira aparecer L. { no
visor nim. 3 (nivel de defini¢éo do controlo inicial).
Nivel de definigao inicial do controlo

T
L.

.
Saida 1: Tipo de saida % § [lindica

Alterar o

periodo de {0 : Saida de tensdo de  que ateclal® é
controlo com impulsos premida de

as teclas UD. forma repetida
Verifique o Modo de controlo até aparecer a
modo de T Controlo de PID standard d€fini¢ao
controlo. pretendida

l% Prima durante menos de 1 s. Ira aparecer .3
no visor nim. 3 (nivel de defini¢do do alarme).
Nivel de definicdo do alarme

)
Verifi AU E [ Tipo de alarme 1
tisg cl;lue ° E’ : Alarme de limite superior

alarme.

E

Alterar o tipo E' T|po de alarme 2
de alarme 2—8: Alarme de limite
com as L 3 supetior de

teclas UD. valor absoluto

l %Prima durante 1 s para voltar ao nivel de operagao.

5. Alterar o periodo
de controlo

6. Definir o valor
do alarme 1

7. Definir o valor
do alarme 2

8. Definir o SP

10. Iniciar operag@o

W

Sensor de temperatur:
1100

Verifique se [T RAF)
a seleccédo de
banco

mostrada € 0.

Defina o valor [F1 20 - ¥
do alarme 1 0
com (Al as L haH
teclas UD.

Defina o valor gy -7
doalarme2 |&.1k D
com Al as , ““ﬁ
teclas UD. Lbn

dPld

i
i

LA

Nivel de operagao

Defina o SP c
com
teclas UD.

Nivel de regulacao

LAAH

g

L Ad)

|2

Executar o AT AE
com &AM as a
teclas UD. L AdS

Nivel de operagao

l[z_?l? Menos de 1's
Nivel de seleccdo de banco

A seleccéo do banco
é mostrada
0 :Banco 0

Banco 0 valor do alari
00-58:50C

me 1

Banco 0 valor do alarme 2
0.0-200.0:200,0°C

I%Menos dets
Nivel de regulacdo do PID

A seleccéo do PID
é mostrada
{: PID Ndm.1

I%Menos detls

PV/SP/MV
0.0-150.0:150,0°C

1% Menos de 1s

Numero de banco
4 :Banco 0

Numero de banco
aFF -0 : Execugdo d

%Menos dets

L1

e AT

17
PV/SP/nimero do banco

COM
g:\: SUB1 IE Alarme 1
suB2 Alarme 2
IN1 wl
—— —ouT1 M|
|
Nivel de operagdo
250 1
4.0|PV/SP/IMV
i
I%Menos dels
Nivel de regulagdo =
R F | Numero de banco
4|0 : Banco 0 .
LAds i/ indica
Alterar o periodo ,, Periodo de controlo que a tecla =
de controlo I P aquecimento) é premida qe
com AV 05|200-05:05s forma repetida
as teclas UD. L AdS até aparecer a

definicao
pretendida

il indica
que a tecla
é premida de
forma repetida
até aparecer a
definicao
pretendida

Iniciar operagao
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OMRON
Definicao das especificacoes apos ligar a energia

Configuracao dos niveis de definicao e funcionamento das teclas

Os itens de definicao estao divididos em “niveis” e as caracteristicas sao referidas como “parametros”. Com o E5AR/E5E, os itens de definicao
sao classificados em 17 tipos, mostrados abaixo. Quando a energia é ligada, todos os indicadores s&o iluminados, por aproximadamente 1 min,
antes da unidade entrar em operacao.

Alimentacao ligada (ON)

gl

Menos de 1 seg. Menos de 1 seg. Menos de 1 seg.

Nivel de =

Nivel de
regulacao

Nivel 2 de
regulacao

Nivel de seleccéo
de banco

\4

\4

O]+
O visor pisca
quando premido.

operagao Menos de 1 seg.
=] =] =]
Menos de 1 seg. Menos de 1 seg. Menos de 1 seg.
Nivel de P Nivel de definicao | 4 Nivel de defi-
monitorizaggo |~ da aproximagdo |- nicao do PID
=) =)} S I I

O]+ o+ 1seg. O visor pisca — = = =
3'seg. 1 seg. quando premido E rri
por 1 seg. RN
r
) B .
Nivel de protecgao m
[N}

-
3seg. | O controlo para.

Nivel de definicao 2 nivel da definicéo

inicial do controlo "| de controlo inicial
[S] [S] =)

y

Menos de 1 seg. Menos de 1 seg. Menos de 1 seg.
Nivel de definicao

inicial da entrada
Menos de 1 seg.

Nivel de definicao
do alarme

=) =)
Menos de 1 seg.
\ Nivel de definigéo |4

das comunicagées | -

Nivel de regu-
lagéo do visor

)
Menos de 1 seg.

1 seg.

Definicdo de entrada da
palavra-passe "-169"

=)
mﬂenos de 1 seg.

Nivel de definicao
do controlo
de expansao

\_/ G
Menos de 1 seg.

Definic&o de entrada da
palavra-passe "1201"

Nivel de regulacao
da funcdo avancada

Nivel de calibragem

Nota: Dependendo do modelo e das definicdes, alguns niveis podem nao ser apresentados.

I:I Controlo activo

Controlo parado

(controlo parado para todos os ciclos
com modelos de entradas multiplos)

Nota: Saia do nivel de calibragem desligando a energia.

Controladores digitais ESDAR/ESER
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Lista de alocacao da entrada

Valor | Tipo de Gama de entrada Comutador
de entrada 5 S do tipo de
refe- (*C) (°F) entrada
réncia
& |Pt100 (1) |-200,0 a 850,0(-300,0 a Definido para
1500,0 TC.PT
! -150,00 a -199,99 a
150,00 300,00 TepT
g |K -200,0 a -300,0 a Nre
1300,0 2300,0 ANALOG
3 -20,0 a 0,0a
500,0 900,0
4 -100,0 2 850,0(-100,0 a
1500,0
5 -20,0 a 0,0a
400,0 750,0
& T —200,0 a 400,0{-300,0 a 700,0
T |E 0,0a 0,0a
600,0 1100,0
g8 (L -100,0 a2 850,0(-100,0 a
1500,0
9 |U —200,0 a 400,0{-300,0 a 700,0
i [N -200,0 a -300,0 a
1300,0 2300,0
i IR 0,0a 0,0a
1700,0 3000,0
¢ |S 0,0a 0,0a
1700,0 3000,0
i3 |B 100,0 a 1800,0{300,0 a 3200,0
W 0,0a 0,0a
2300,0 4100,0
{5 |4a20mA |Uma das seguintes gamas s&o |Definido para
- apresentadas por escala. ANALOGICO
i |0a20mA | 49999 . 99999
'“"V 1 abs V -1 999,9 - 9999,9 TC.PT
~199,99 - 999,99 i
i# |0as5V —19,999 - 99,999 TYPE
-1,9999 - 9,9999 ANALOG
8 [0a10V

* O valor de defini¢éo inicial é de 2 e as defini¢cbes de fabrica para o

comutador do tipo de entrada é TC.PT.

OomRrRon

Comutador do tipo de

entrada (parte inferior)

Os exemplos seguintes mostram as definicdes necessarias
para o alarme ser ligado, quando a temperatura excede
110°C/°F.

Alarmes diferentes de
alarmes de valor absoluto
(Tipos de alarme 1 a 7)

Alarmes de valor absoluto
(Tipos de alarme 8 a 11)

Defina o valor do alarme
Defina o valor do alarme como um valor absoluto
como um desvio do SP. relativo a 0°C/°F.

Valor do alarme Valor do alarme

_ = e
sV 0°CI'F
100°C/'F
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Lista de tipos de alarme

Os valores dos alarmes séo indicados por um “X” na tabela seguinte.
Nos casos em que os limites superior e inferior séo definidos de forma
independente, o limite superior é indicado por um “H” e o limite inferior é
indicado por um “L”. Se o limite superior/inferior, gama de limite
superior/inferior ou o limite superior/inferior com sequéncia de espera é
seleccionado como tipo de alarme, defina os valores do limite superior e
os valores de limite inferior do alarme. Para qualquer outra selec¢ao,

defina o valor do alarme (Unico).

Valor Tipo de Funcao de saida do alarme
rgfi- alarme Valor do alarme Valor do alarme
réncia positivo (X) negativo (X)
o Sem funcdo de | Saida desligada
alarme
T —
i Is_hmgﬁir/ oN LlHl— |(Vernota2.)
Ver [SuPe
( inferior OFF
nota 1.) SP
c Limite superior | oy _.‘ X Je— oN = X|—
OFF = OFF P
3 Limite inferior | oy __1 X "_ ON —| X |
OFF 5 OFF P
Y E‘rﬁi?;i de oN Llnle |(Vernota3.)
Ver "
( superior/ OFF
nota 1.) |inferior SP
3 Limite , (Ver nota 4.)
superior. ON L|H—
(Ver |inferior com
notas 1 |sequéncia de | OFF o
e6.) |espera
& Limite superior
(Ver | sequéncia | ON _" X r_— ON _"i"_—
de espera OFF OFF
nota 6.) SP SP
" Limite inferior | o X ‘._ ON | X |e—
com sequéncia __1
de espera OFF P OFF 3P
8 Limite superior | oy — X —>| ON — X —>|
de valor
absoluto OFF OFF
0 0
g Limite inferior | o — X —>| ON le— X —>
de valor
absoluto OFF OFF
0 0
{1 |Limite superior
Vi de valor ON [—X—>] ON [e—X—>|
(Ver | apsoluto com
nota 6.) | sequéncia de | OFF 0 OFF 0
espera
{ ! |Limite inferior
Vi de valor ON [«—X—>| ON [—X—>
(Ver |absoluto com
nota 6.) | sequéncia de | OFF 0 OFF 0
espera

Nota 1: Com os valores de referéncia 1, 4 e 5, os valores do limite
superior e inferior podem ser definidos independentemente.
Séao indicados com um “H” e um “L” respectivamente.

2: Valor de referéncia 1: Alarme do limite superior/inferior

Caso 1 Caso 2 Caso 3 (Sempre ligado)
[ T 1 H<0,L<0
L HSP SPL H H SP L
H<0,L>0 H>0,L<0 = H<0L>0
HI < ILI IHI > ILI H LSP IHI > ILI
H>0,L<0
SPH L IHI < ILI

3: Valor de referéncia 4: Gama de limites superior/inferior

Caso 1 Caso 2 Caso 3 (Sempre ligado)
— —1 , ™ H<o,L<0
L H sSP SPL H H SP L
H<0,L>0 H>0,L<0 H<0,L>0
H LSP [HI > ILI
H>0,L<0
SPH L IHI < ILI

e

a

N

OomRonN

Valor de referéncia 5: Limite superior/inferior com sequéncia
de espera

Com base na explicagdo anterior para o alarme de limite
superior/inferior, nos casos 1 e 2, se os limites superior e
inferiores se sobreporem devido a histerese, a operagéao
estard sempre desligada, no caso 3, a operacao estara
sempre desligada.

Valor de referéncia 5: Limite superior/inferior com sequéncia
de espera

Se os limites superior e inferior se sobreporem devido a
histerese, a operacdo estara sempre desligada.

Para obter mais detalhes sobre a sequéncia de espera,
consulte o Manual do utilizador (Z182).

Se for utilizada a rampa SP, a fungdo de alarme ira funcionar
relativa ao SP apds a rampa durante a operacgéo e ira operar
relativa ao SP quando a operagéo esta parada.

SP
A arampa

Posicéo onde o alarme actu:
(alarme de limite superior)

Controladores digitais ESDAR/ESER 25



H Listas de parametros

Lista dos nomes dos parametros e valores de referéncia

:' F4— Nome do
oo parametro

e

Valor de referéncia (O valor
predefinido é apresentado.)

Alterar com as [A[¥] teclas

Nota: Apesar de todos os paradmetros serem
apresentados, os parametros que sao,
efectivamente mostrados podem variar de
acordo com o modelo e/ou fungdes utilizados.

PNTNENEEVELER(O))] pm= Ntroduzido

OomRrRon

na area de defini¢ao inicial.

Ve

'

Nivel de operagao |__seounde

[Sl menos de

[Slmenos de
Nivel de regulagao | _lsegund
[LAdS]

PV/MV manual (tipo de

controlo proporcional &

posigao tipo de controlo: ](Ver nota 1.)
PV/abertura de valor

PV/SP (visor 1)
PV/SP/banco

PV/SP (visor 2) (Ver nota 2.)
Actual/SP/MV

PV/SP (visor 3)
Actual/SP/banco
Monitor SP remoto

SP-M:
Mornitor de SP de rampa

O: Monitor MV
(aquecimento)

C-0: Monitor MV
(arrefecimento)

V-M: Monitor de abertura
da valvula

R-S: RUN/STOP

A-M: AUTO/MANU

— Nota 1: Em modo manual
2: Dependendo da “Selecgéo do ecra do
visor” é apresentado um dos seguintes:
1. Visor 1/Visor 2
2. Visor 2/Visor 3
3. Apenas visor 1
\ 4. Apenas visor 2
Sl + @ Sl + [
menos de menos de 1 segundo
3 segundos
Nivel de protecgdo
LP-E
OAPT:

Proteccéo de
regulagdo da operagao

ICPT: Protecgéo de
definigao inicial
0a2

WTPT: Protecgao de
alteragao a definicao
OFF(0)/ON(1)

PFPT: Proteccao
da tecla PF
OFF(0)/ON(1)

BANK: Banco nim.

xecutar/cancelar AT
FF/0a8

MWT: Escrita através da

Coenc\en(e de arrefecimento
0 1a99,99

C-DB: Zona morta
—199,99 a 999,99

F-R:

alor de reposi¢édo manual
,02100,0

YS:

isterese (aquecimento)
,01 299,99

Hlsterese (arrefecimento)

0,01 299,99

P:

eriodo de controlo (aquecimento)
2299,0

[CH]=~F Fjc-cP:
L é‘n | Periodo de controlo (arrefecimento)

0,2a99,0

B:

ona morta proporcional & posicao

,1a10,0

=
H OC-H:

n g | Abrir/fechar histerese

0,1a20,0

PRU:

nidade de Iemponzacao da rampa SP

U/sec: S, EU/min: M

Ulhora: H

PRH:

alor de subida da rampa SP de 0 a 9999

0: Desactivar a fungéo de rampa do SP)

PRL:

alor de descida da rampa SP de 0 a 9999

0: Desactivar a fungéo de rampa do SP)

MV-S: MV em paragem

5,0 a 105,0 (tipo standard)

105,0 a 105,0 (tipo de aquecimento/arrefecimento)*
V-E: MV com erro PV

5,0 a 105,0 (tipo standard)

105,0 a 105,0 (tipo de aquecimento/arrefecimento)*
ORL:

lene da gama de alterag@o do MV (aquecimento)
0,02 100,0

ORL:
imite da gama de alteragao do MV (arrefecimento)
,00 a 100,0

-CH = IS1.1:
[N SM Valor de entrada 1 para correc¢do da entrada
=220.8]_19999 a 99999
18S.1:

Correcgao da entrada 1
199,99 a 999,99

SI.2:

alor de entrada 2 para correcgdo da entrada
19999 a 99999

ISS 2:

Correcgao da entrada 2

[co -199,99 a 999,99

OGN:

anho de perturbagao

1,00a 1,00

0TC:

onstante do tempo de perturbagéo
,0129,99

0-B:

ona de rectificagao da perturbagao
0,000 a 9,999

—99,99 a 99,99

* Tipo proporcional a posicao:
Fechado/Retido/Aberto (—1/0/1)
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Area de regulagao da operagao

OomRonN

Nivel 2 e regulagao

LAGP.1:

: Constante de tempo
,02999,9
LAGP.2:

: Constante de tempo
,02999,9
LAGP.3:

: Constante de tempo

u@ 0,02999,9
LAGP.4:

: Constante de tempo
1 0029999

MAVP: Média mével 1
Contagem da média mével
12/4/8/16/32

MAVP: Média mével 2
Contagem da média mével
/2/4/8/16/32

MAVP: Média mével 3
Contagem da média mével
12/4/8/16/32

[I=3)

MAVP: Média mével 4
Contagem da média mével
1/2/4/8/16/32

SQRP.1:

Calculo da raiz quadrada 1
Ponto passa-alto

,000 a 9,999

SQRP.2:

Célculo da raiz quadrada 2
Ponto passa-alto

ua 0,000 a 9,999

p SQRP.3:
q" Célculo da raiz quadrada 3
0.005] Ponto passa-alto

1= 0,000a9,999
SQRP.1:

[I=3)

Calculo da raiz quadrada 4
Ponto passa-alto

0,000 a 9,999
AP.1: Parametro analégico
Gama de controlo
-1,999 a 9,999
—

Operagéo de atraso de primeira ordem

Operagao de atraso de primeira ordem

Operagao de atraso de primeira ordem

Operagao de atraso de primeira ordem

[Smenos de
1 segundo

Nivel de selecgao de banco

Blmenos de
1 segundo

[ menos de

—
[Slmenos de 1 segundo I

Nivel de defini¢cao do PID
LP

1 segundo

Nivel de definicao
da aproximacao
LEED

d bmu Mostrar a selecgao do banco
o |Banco 0

P',” A[Mostrar selecgéo do PID
e d PID1

7.PID: Banco 7:
Numero do conjunto PID
0a8

7.ALAL: Banco 7:
Limite inferior do alarme 4
£1-19999 a 99999

SP: Banco 7: LSP
Limite inferior do SP
para limite superior do SP

7.AL-1: Banco 7:
Valor do alarme 1
—19999 a 99999

7.AL1H: Banco 7:
Limite superior do alarme 1
19999 a 99999

7.AL1L: Banco 7:
Limite inferior do alarme 1
—19999 a 99999

8.P: PID8:

Zona proporcional

0,00 a 999,99 (standard)"t

8.I: PID8:

Tempo de integragédo 0,0 a
3999,9 (standard, proporcional
a posigao (controlo fechado))2

8.D: PID8:
Tempo de derivagao
0,0 23999,9

8.0L-H: PID8:

Limite superior do MV
Limite inferior do MV
0,1 a 105,0 (standard)3

8.0L-L: PID8:

Limite inferior do MV

5,0 ao limite inferior do MV
Limite superior do MV ~0,1
(standard )

8.AUT:PIDE

Limite superior da gama de
selecgao automética

Gama de definigao do sensor,

| —19999 a 99999 (temperatura)’s

SI1.1: Aproximagao
de linha recta 1

SI2.1: Aproximagéo
i linha recta 1

SO1.1: Aproximagao
e linha recta 1

Saida 1

1,999 a 9,999

502.1: Aproximagao
e linha recta 1

Saida 2

1,999 a 9,999

SI1.2: Aproximagéo
e linha recta 2

SI2.2: Aproximagéo
e linha recta 2

S01.2: Aproximagao

e linha recta 2

aida 1

1,999 a 9,999
S02.2: Aproximagdo
e linha recta 2
Saida 2

1,999 2 9,999

[l
20
5,000 | Entrada 20
T 1,999.29,999

*1 Tipo proporcional a posicdo: 0,01 a 999,99.

2 Tipo proporcional a posigao (controlo flutuante): 0,1 a 3999,9.

*3  Controlo de aquecimento e arrefecimento: 0,0 a 105,0.

*4  Controlo de aquecimento e arrefecimento: —105,0 a 0,0.

*5  Tipo analégico: —10% a 110% da gama de visualizagdo de
ajuste de escala, com um méximo de —19999 a 99999.

FI20.1: Aproximagao
1| de linha quebrada 1

I—» Prima a tecla [S] durante 3 segundos para ir para o nivel de definicao inicial de entrada (pagina 28).

O controlo para.
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Introduzido a partir da area de regulag@o da operagao.

/
Sl menos de
= T 1 segundo = e
Nivel de definicao do 9 Nivel de definicao
controlo de exr)anséo da funcdo avancada
[Slmenos de
1 segundo
P-ON: Operagéo quando INIT:
a energia é ligado > Inicializag&o de parametros
CONT/STOP/MANU OFF/ON
SPTR: Rastreio do SP PF1: Definigao de PF1
OFF/ON OFF/RUN/STOP/R-S/ALLR/
ALLS/AT/BANK/A-M/PFDP
SPID: Dados de selecgao PF2: Definicao de PF2
automética do conjunto SPID OFF/RUN/STOP/R-S/ALLR/
PV/DV ALLS/AT/BANK/A-M/PFDP
PIDH: PF1.1: Monitor de PF1/

Selec¢ao automética do
conjunto PID histerese
0,10 2 99,99

P-DB: Zona morta do PV
0a 99999

CJC.1: Entrada 1

OFF/ON

Compensagao de soldadura fria

I

Nota: Controlo de aquecimento/arrefecimento: —105,0 a 105,0.

CJC.4: Entrada 4
Compensagao de
soldadura fria
OFF/ON

ALFA: o0
0,00a 1,00

PVTR: Rastreio do PV
| OFF/ON

HOLD/INIT

“](Ver nota 1.)

ORLM:

Modo de limite da gama
de alteragao do MV
Modo 0:0/Modo 1:1

CH
e Rk - I, | AT-G: Ganho calculado AT
2/01a10,0

AT-H: Histerese AT
0,1a9,9

LCMA:
Amplitude MV de ciclo limitado
5,0a50,0

TATE:

.o | AT proviséria
= 0,0a100,0

= | RBMP:
'
£

Activado: ON

PMEC:

Operacao no potenciémetro
erro de entrada

Parar: OFF/Continuar: ON

DOST:

funcao de regulagdo
OFF/ON

MANT: Método de saida manual

7|-5,0 a 105,0 (controlo standard)

Desvio estimado de execucgao de

Sobreregulagéo da perturbacao

Item de definicao 1
0a20

PF1.2: Monitor de PF1/
Item de definigao 2

0a20

PF1.5: Monitor de PF1/
Item de definicao 5
0a20

PF2.1: Monitor de PF2/
Item de definicao 1
10a20

PF2.2: Monitor de PF2/
Item de defini¢ao 2
0az20
PF2.5: Monitor de PF2/
F'-J§ Item de definicao 5
2loa20

lcel
,’_’H 1 | CH-N: Nimero de
canais activados

=

RAMM:
Modo de escrita da RAM
BKUP/RAM

CMOV:
Ir para o nivel de calibragem
—1999 a 9999

Desactivado o nao-vibratério em execugado: OFF/

_————

[S11's min.

< ——

Vs

v

[Slmenos de
1 segundo

[©lmenos de

Nivel de definicao 1 segundo

inicial da entrada
)

L.u

Nivel de defini¢cao
inicial do controlo

1-T: Tipo de entrada da entrada 1

al9 Saida de tensdo por impulsos (0)/

=) Saida de corrente linear (1)
3-T: Saida 3 Tipo de saida
aida de tensdo por impulsos (0)/
aida de corrente linear (1)

11DU: Unidades de 1
temperatura da entrada 1
‘CI'F

12-T: Tipo de entrada

a entrada 2

0at9

12DU: Unidades de
temperatura da entrada 2

CO1-T:

Saida de corrente linear 1
tipo de saida
0a 20 mA (0)//4a20 mA (1)

CI'F
I13-T: Tipo de entrada

da entrada 3
0a19

13DU:
Unidades de temperatura
da entrada 3

14-T: Tipo de entrada
da entrada 4

CO2-T:
Saida de corrente linear 2
tipo de saida
0a 20 mA (0)//4 a20 mA (1)
03-T:
aida de corrente linear 3

a

(0)//4 a 20 mA (1)

CO4-T:

Saida de corrente linear 4
tipo de saida
0a 20 mA (0)//4 220 mA (1)

0a19 SL-H: Limite superior do SP*1

14DU: Unidades de
temperatura da entrada 4
‘CI'F

SL-L: Limite inferior do SP*2
7] INP.1:

Valor de entrada para
ajuste de escala 1

DSP.1: Valor de visualizagao
le ajuste de escala 1

19999 para valor de visualizacéo
le ajuste de escala 2-1

MODE: Modo de controlo™

OREV: Operagao directa/inversa
Inversa (aquecimento): OR-R/
Directa 1to): OR-D

CLFL: Fechado/Flutuante
Flutuante: FLOAT/
Fechado: CLOSE

INP.2:

alor de entrada para ajuste

e escala 2

SP.2:

alor de visualizagao de ajuste de escala 2
alor de visualizagao de ajuste de escala 1
1299999

Cl
DP: Posigao da virgula decimal
Oa4

RSPH:

imite superior do SP remoto
imite inferior do SP

ara limite superior do SP

SPL:

imite inferior do SP remoto
imite inferior do SP

para limite superior do SP

VDP: Visor de virgula decimal do PV
FF/ON

NC: Indugéo do sensor

AMOV:
r para o nivel de defini¢ao da fungao avancada

| I

Palavra-passe: - {553

Limite inferior do SP

+1 para o limite superior da gama de definicao
do sensor

Limite inferior do SP + 1 a 99.999 ou valor de
visualizacao correspondendo ao limite superior
de entrada, o menor dos dois valor de
visualizagdo 2

Limite inferior da gama de defini¢do do

sensor para o limite superior do SP -1

—1.999 ou valor de visualizagdo que
corresponde ao limite inferior de entrada

Temperatura:

Analdgico:

Temperatura:

Analdgico:

Entrada 1/4 Standard (0)/aquecimento ou arrefecimento (1)
2entrada  Standard (0)/aquecimento ou arrefecimento (1)
Standard com SP remoto (2)/
Aquecimento ou arrefecimento (3) com SP remoto/
Proporcéao (4)/Cascata standard (5)/
Aquecimento ou arrefecimento em cascata (6)
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Area de definigéo inicial
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[Slmenos de

Nivel de definicao 1 segundo

de controlo inicial 2

OUT.1:

Alocagéo da saida de controlo/transferéncia 1
0a32

OUT.4:

0a32

Eu ! EV.1:
u. ,', Alocagéo da saida de evento 1
=l||oa25
£
g

SBO.1:
Alocagao da saida auxiliar 1
0a36

SBO.4:
Alocagéo da saida auxiliar 4
0a36

4

TRH.1: Saida de transferéncia 1
Limite superior

TRL.1: Saida de transferéncia 1
Limite inferior

RH.2: Saida de transferéncia 2
Limite superior

TRL.2: Saida de transferéncia 2
Limite inferior

[IsE]

TRH.3: Saida de transferéncia 3
Limite superior

Vo]

TRL.3: Saida de transferéncia 3
Limite inferior

TRH.4: Saida de transferéncia 4
Limite superior

HRL.4: Saida de transferéncia 4
Limite inferior

) o 4| Activado

MAV.1: Média de movimento 1:
Activada
OFF/ON

MAV.2: Média de movimento 2:
Ll E Activada
55 |OFF/ON

SQR.1: Calculo da raiz quadrada 1:
Activado
OFF/ON

OFF/ON
) SCL.2: Aproximagéo de linha recta 2:
LL.L | Activada

SFE] OFF/ON

NC.1: Aproximagao de linha quebrada 1:
ctivada

ALB: Calibragem do motor
OFF/ON

MOT: Tempo de trajecto
a 999

Alocacao da saida de controlo/transferéncia 4

LAG.1: Operacéo de atraso de primeira ordem 1:

TAn S LAG.2: )
L Operagao de atraso de primeira ordem 2:
5FF | OFF/ON

~
[Elmenos de 1 segundo
S :nenos dde [S] menos de _ I —
. N segundo) = . 1 segundo Nivel de definicao
Nivel de defini¢do do alarme | g | Nivel de regulagéo do ViSOl | gy da comunicagao
LLd] LL5]
F“. k! SPDP: Selecgéo do ecra de PSEL: Selecgéo do protocolo

(|ALT1: Tipo de alarme 1
2loait

A1LT: Trinco do alarme 1
OFF/ON

ALH1: Histerese do alarme 1
0,01 299,99

ALT2: Tipo de alarme 2
Oall

A2LT: Trinco do alarme 2

0,01 299,99

ALT4: Tipo de alarme 4
2loat

A4LT: Trinco do alarme 4
OFF/ON

ALH4: Histerese do alarme 4
0,01 299,99

REST: Reinicio da sequéncia de espera
Condigao A/
Condicao B

SB1N: N&o excitagao da saida auxiliar 1
Excitagao: N-O/

Na&o excitagao: N-C

SB2N: Nao excitagao da saida auxiliar 2
Excitagao: N-O/

Né&o excitagéo: N-C

SB3N: Nao excitagdo da saida auxiliar 3
Excitagao: N-O/

Nao excitagao: N-C

SB4N: Nao excitagao da saida auxiliar 4
Excitagao: N-O/

Nao excitagao: N-C

0a3

|=
BART: Item de

Variavel de comando

visualizacdo "PV/SP"

&0 do gréfico de barras

bH b OFF/Desvio 1: EU, 2EU, 5EU, 10EU/
#~ | Variavel de comando (aquecimento)
Std | Abertura da valvula: O/

CWF/MOD

RET: Visualizar tempo de
a99

automatico)
.REF:

OFF/ON == OFF/0,5/1/2/4
ALH2: Histerese do alarme 2 IONL:
0,01 299,99 efiniao do nivel de monitorizagao™
==
ALT3: Tipo de alarme 3 SC-M: Iniciar vavrrir!we?nto do visor
0atl uando a energia é ligada
OFF/ON
ASLT: Trinco do alarme 3 SC-T: Visualizar periodo de varrimento
OFF/ON
ALH3: Histerese do alarme 3 S

* Desactivadas: OFF

Nivel de defini¢do inicial da entrada: L.&
Nivel de defini¢cdo inicial do controlo: L. {
Nivel de definicao inicial 2: L .£

Nivel de definicao do alarme: L.3

Nivel de regulacao

Nivel de definicao da comunicagao t.5
Nivel de definicdo da fungdo avangada L AdF
Nivel de definicido do controlo de expansdo L .£al

funcionamento automatico

0: Mostrar tempo de funcionamento

isualizar periodo de refrescamento

=
¢o 1= BPS:
bPS de transmissao em baud
3.6]9,6/19,2/38,4
=
LEN: Comprimento dos

dados de comunicacao
718

SBIT: Bit de paragem da
comunicagao
1/2

PRTY: Paridade da
comunicagao

= NONE/EVEN/ODD

SDWT: Tempo de espera da
transmisséo

do visor: L M

Prima a tecla [Sl durante 1 s min. para ir para o nivel de operag&o

(pagina 26).

—
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3. Pressionar a tecla de modo para passar pelos parametros da
forma mostrada abaixo.

4. Alterar as definigbes dos parametros, conforme as necessida-
des, utilizando as teclas incrementais e decrementais.

DCL! | Seleccao
rof do protocolo

Numero da unidade
de comunicagdes

L P 5| Velocidade de trans-
5| misséo em baud

dos dados

9
'al .
E Comprimento
=l

ChE Bits de paragem

c|

¥ &
Pn’t Y Paridade
EUEH

¥ 6l
L"DIIJ‘L Tempo de espera de
- -E'-'J envio de resposta

|

Definir os parametros de comunicagt
para corresponder aos do computadt
com que se vai estabelecer comunici

Seleccao do protocolo (F5EL

Seleccione CompoWay/F ou Modbus para o protocolo de comunica-
¢coes. O CompoWay/F é um protocolo de comunicagdes unificado para
varias utilizagdes das comunicagdes, desenvolvido pela OMRON. O
Modbus é um protocolo de comunicagdes que esta de acordo com o
modo RTU do protocolo Modbus da Modicon Inc (especificacbes: PI-
MBUS-300 Rev. J).

Numero da unidade de comunicacdées
L-no)

Quando comunicar com o computador Host, o nimero da unidade tem

de ser definido em cada controlador, por forma a permitir a identificagao

por parte do computador Host. O nimero pode ser definido como um

valor inteiro no intervalo de 0 a 99. O valor predefinido é 1. Quando utili-

zar mais de um controlador, certifique-se de que nao utiliza 0 mesmo

ndmero mais do que uma vez. Valores repetidos irdo provocar falhas. A
definicdo é validada quando a energia é desligada e ligada novamente.

Baud Rate (-5

Utilize este parametro para definir a velocidade a que sao efectuadas
as comunicag¢des com o computador host. Pode ser definido para qual-
quer um dos seguintes valores: 9,6 (9.600 bps), 19,2 (19.200 bps) ou
38,4 (38.400 bps). A definicao é validada quando a energia é desligada
e ligada novamente.

Comprimento dos dados (.£~)

O comprimento dos dados de comunicagao pode ser definido para 7
ou 8 bits.

Stop Bits (55.t)

O numero de stop bits pode ser definido para 1 ou 2 bits.

Paridade (F-£Y)

A paridade das comunicac¢des pode ser definida para nenhuma, par
ou impar.

Tempo de espera de envio de resposta
(524E)
As alteragdes ao tempo de espera de envio de resposta podem ser acti-

vadas apods o reset por software ou quando a energia é desligada e
novamente ligada.
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Visualizacao de erros (Resolucao de problemas)
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Quando é detectado um erro, os codigos de erro sao apresentados no display num. 1 e/ou num. 2. Verifique as informagbes do erro e proceda
de forma adequada para o resolver.

Display 1 | Display 2 | Descricao Resolucao Estado da saida quando ocorreu o erro
do erro Saida de controlo | Saida de alarme
Unl dRdE Err Erro da Em primeiro lugar, desligue a energia. Se o display néo so- |OFF OFF
unidade frer alteracdes, é necessaria reparagdo. Se o erro deixar de
lime dAdE CHD Alteragao | aparecer, é possivel que o erro tenha sido provocado por ru-
na unidade |ido. Verifique de que n&o existem fontes possiveis de ruido.
d5F Eri Erro do
display
545 Err Erro da Em primeiro lugar, desligue a energia. Se o display n&o so- |[OFF OFF
unidade frer alteracdes, é necessaria reparagao. Se o erro deixar de
principal aparecer, é possivel que o erro tenha sido provocado por ru-
ido. Verifique de que néo existem fontes possiveis de ruido.
EER Err Erro da Em primeiro lugar, desligue a energia. Se o display ndo so- |OFF OFF
EEPROM |frer alteragdes, é necessaria reparagdo. Se o erro deixar de
aparecer, é possivel que o erro tenha sido provocado por ru-
ido. Verifique de que nao existem fontes possiveis de ruido.
SErr Visualiza- |Erro da Verifique se a ligagao da entrada esta correcta, se o comutador |O MV é mostrado de | Operagao idéntica a
¢éo normal |entrada do |do tipo de entrada esta bem definido, se ndo esta desligado ou |acordo com a de ultrapassagem
sensor se existe um curto-circuito e se o tipo de entrada é o correcto. |definicao “MV com |do limite superior.
Se ndo existirem quaisquer irregularidade relativamente ao |€mo PV”.
itens referidos, desligue a energia. Se o display néo sofrer
alteracOes, € necessaria reparacéo. Se o erro deixar de apa-
recer, é possivel que o erro tenha sido provocado por ruido.
Verifique de que néo existem fontes possiveis de ruido.
cocooe Visualiza- |Fora da N&o é um erro, no entanto o valor actual esta fora da gama |Funcionamento Funcionamento
33333 ¢ao normal |gama de vi- |de visualizagao (-19999 a 99999). normal normal
sualizacao
(abaixo)
Fora da
gama de vi-
sualizagéo
(acima)
Visualiza- |O indicador |Erro de Verifique se o fio da entrada do RSP esta partido ou em O MV é mostrado de |OFF
¢ao normal |deexecucdo |entrada do |curto-circuito. acordo com a defini-
do RSP esta | RSP cao “MV com erro
a piscar PV”.
Visualiza- |----- Erro de en- | Verifique o fio do potenciémetro. Funcionamento Funcionamento
¢éo normal trada do po- normal normal
tenciémetro
LALA Err Erro de cali-| Verifique a ligagéo ao potenciémetro e o motor de tracgéo da |OFF OFF
bragem do |valvula e, em seguida repita a calibragem do motor.
motor
-k Um valor de |Erro do co- |Certifique-se de que o comutador do tipo de entrada e a OFF OFF
= referéncia |mutador do |definicdo “Tipo de entrada” estao de acordo com o tipo de
C3-t aparece a |tipo de en- |entrada que ira utilizar.
CH-E piscar trada
Nota: Se o controlador néo funcionar como esperado apods efectuar as definicdes, verifique as ligagdes e as definicbes. Se o controlador ainda

nao funcionar como esperado, os parametros podem ter sido mal definidos. E recomendado que inicie o controlador e defina os parametros
novamente. (A inicializacdo do controlador repora as definicdes com os valores predefinidos. Anote as definicbes antes de efectuar a
reinicializagao.)
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Resolucao de problemas
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Se a temperatura ndo aumentar, as saidas ndo passam para o estado ON ou ocorrerem grandes variagbes na temperatura, efectue as

verificagdes descritas na tabela seguinte.

Problema

Itens para verificar e causa provavel

Contra medida

A temperatura ndo aumenta.
As saidas ndo passam para o estado ON.

1. O controlo parou? Se o indicador STOP esta
iluminado, o controlo parou.

Defina ~Lin/5E5F para ~U~ no nivel de operagdo. O
indicador STOP sera desligado.

2. O controlo esta definido para operacgao directa?
O controlo tem de ser definido para operacao
inversa para o controlo de quente.

Defina or£u para o -~ no nivel de definicao
inicial.

3. Os indicadores OUT para a saida do controlo
estao iluminados ou a piscar? Se a saida do
controlo nao é a saida actual, os indicadores
OUT irao ser ligados, em sincronizagdo com a
saida.

Se os indicadores OUT nao estéo iluminados,
verifique os itens 1 e 2. Se os indicadores OUT
estdo permanentemente iluminados, verifique as
ligagdes aos sensores, aquecedores e outros
dispositivos periféricos.

4. Se for utilizado o controlo PID, as constantes
PID podem néo ser as correctas.

Se for possivel, obtenha as constantes PID
utilizando o auto-tuning. (O auto-tuning utiliza
100% da saida relativa a carga,
consequentemente pode haver uma
sobreregulagéo.)

Existem grandes variagcbes na
temperatura.

1. Esta a ser utilizado o sensor correcto?

Apds verificar o tipo do sensor, verifique a
definicao do tipo de entrada (Z*-£) no nivel de
definicdo inicial (*: 1 a 4)

2. Estao definidos os valores de correcgédo da
entrada?

Verifique as definicbes da correc¢édo da entrada
(£5C.3%, £55.5%%) no nivel de ajuste. (C5C, %: 1 a4)
Para visualizar a temperatura conforme medida
pelo sensor, defina para 0.0.

3. E utilizado um condutor de compensagao para
prolongar a ligacao do termopar?

Certifique-se de que utiliza um condutor de
compensacao adequado ao sensor utilizado.

4. O sensor esta muito longe? O comprimento de
insercéo é curto?

Verifique a localizacdo de instalacao do sensor
relativamente ao objecto medido. O comprimento
de insergéo do sensor tem de ter, pelo menos, 20
vezes o didmetro da tubagem protectora.

A verificar a entrada do controlador de temperatura:

Termopar

Junte os terminais de entrada para visualizar a temperatura ambiente.

Sonda tipo termoresisténcia

Ligue uma resisténcia aos terminais de entrada e verifique o display.

Ligue 100 Q a A-B e ligue B com B: 0°C

Ligue 140 Q a A-B e ligue B com B: Aprox. 100°C
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Dispositivos periféricos
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Sensor de temperatura e SSR

Exemplo de ligacao com SSR

Controlador de temperatura

Terminal de saida

de tenséo
gcom controladores
SR)

e possivel a ligagdo directa

v

_

E5LR

Valores analdgicos representando
a temperatura, taxa de fluxo
ou concentragao

Conversor, medidor do painel digital,

medidor da taxa de fluxo, sensor de

temperatura sem contacto, sensor de
deslocagéo, etc.

v

=
OUTI OUT2 OUTS OUT4 STOP RSP

=

P |[rrzen| | O || CO ||
===

P
&

ES5AR

v

Calculo do nimero maximo de SSRs
que podem ser ligados em paralelo

A: Corrente de carga max. da saida de
tensao do controlador digital (com
controladores SSRs) = 40 mA para o ESAR
B: Impedancia de entrada dos SSRs =

7 mA para o G3NA

Neste caso, A/B = 5,7

Por isso, o nimero maximo de SSRs que
podem ser ligados em paralelo é 5.

S0 2 SURS S84

28684
B8BA8|~
B888|~

Cooooo

Sl
=[5

ESER

SSR

Carga

LW

Aquecedor

Energia de carga

Num. méax de SSRs que podem ser
ligados em paralelo

\J

5 Unidades
(E5AR/ E5ER)

G3PC (SSR com detecgao de falhas)

240 VAC (20 A)

Tens&o de entrada

5 Unidades
(E5AR/ E5ER)

nominal: 12 a 24 VDC

Modelos finos e
compactos com um
dissipador incorporado

G3PB (Fase unica)

4 Unidades
(E5AR/ E5ER)

v

Tens&o de entrada
nominal: 12 a 24 VDC

240VAC (15A,25A,35A,45A)
)

Modelos finos e
compactos com um
dissipador incorporado

G3PB (Trés fases)

240 VAC/400 VAC (15 A, 25 A, 35 A, 45 A)

Tensao de entrada

5 Unidades
(E5AR/ E5ER)

v

nominal: 12 a 24 VDC

Controlo de trés fases
em simultdneo com
dissipador incorporado

G3PA

240 VAC (10 A, 2
400 VAC (20 A, 3

0 A, 40 A, 60 A)

Tens&o de entrada

5 Unidades
(E5AR/ E5ER)

nominal: 5 a 24 VDC

0 A, 50 A)

Modelos finos e
compactos com um
dissipador incorporado

G3NA

240 VAC (5 A,
480 VAC (10 A

10 A, 20 A, 40 A)
,20 A, 40 A)

2 Unidades
(E5AR/ E5ER)

v

v

Tens&o de entrada
nominal: 5 a 24 VDC

Modelos standard com
terminais de parafuso

G3|

NE

240VAC (5A,10A,35A,20A)

Tensao de entrada

8 Unidades
(E5AR/ E5ER)

v

nominal: 12 VDC

Modelos de baixo custo
e compactos com
terminais de tampa

G3NH

440 VAC (75 A, 150 A)

Tensao de entrada

nominal: 5a 24 VDC

Para controlar aquece-
dores de alta poténcia
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Precaucoes
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Precaucoes a seguir quando utilizar o
produto

Antes de utilizar o controlador digital sobre as condiges seguintes,
certifique-se de que as caracteristicas nominais e de desempenho
do controlador digital sdo adequadas para os sistemas, maquinas e
equipamento. Assegure-se de que os sistemas, maquinas e
equipamento possuem mecanismos de seguranca duplo e, além
disso, contacte o seu representante OMRON.

e Utilizar o controlador digital em condi¢gdes nao descritas no manual

e Utilizar o controlador digital em sistemas de controlo nuclear,
sistemas de caminhos de ferro, sistemas de aviagéo, veiculos,
sistemas de combustdo, equipamento médico, maquinas de
entretenimento, equipamento de seguranca e outros sistemas,
maquinas e equipamento

e Utilizar o controlador digital a sistemas, maquinas e equipamento
que podem causar ferimentos a pessoas e danos a propriedades,
caso sejam utilizados de forma incorrecta, e que necessitam de
seguranga adicional

Precaugées com a seguranca

 Definicdo da informacéao de precaugéao

—/\ Cuidado

Indica uma situacdo potencialmente perigosa que, se nao for
evitada, pode provocar ferimentos ou danos de propriedade.

¢ Informacéo de precaucao

—/\ Cuidado

Nao tocar nos terminais com a energia ligada. Se o fizer pode
provocar choque eléctrico.

Nao tocar nos terminais, pecas electrénicas ou estruturas na
placa com a energia ligada e 1 minuto apdés a energia ser
desligada. Pode provocar choque eléctrico.

Nao permitir que fragmentos de metal ou residuos de fios
condutores caiam dentro do controlador digital.

Estes eventos podem provocar choque eléctrico, incéndios ou
avaria.

Nao utilizar o controlador digital em atmosferas com gases
inflamaveis ou explosivos. Ha o perigo de explosao.

Nunca desmontar, reparar ou modificar o controlador digital. Se o
fizer, podera provocar choque eléctrico, um incéndio ou uma
avaria.

O tempo de vida dos relés de saida é grandemente afectada pela
capacidade e condi¢gdes de comutagao. Utilize sempre os relés
de saida dentro da carga nominal e esperanga de vida eléctrica.
Se um relé de saida € utilizado além da sua esperanca de vida,
os contactos podem ser fundidos ou queimados.

Aperte os parafusos do terminal a um torque de 0.40 a 0.56 N-m.
Parafusos soltos podem provocar incéndios ou avarias.

Efectue todas as definicdes de acordo com o alvo de controlo do
controlador digital. Se as definicbes nao forem apropriadas para
o alvo de controlo, o controlador digital pode funcionar de uma
forma inesperada, resultando em danos ou avarias ao
controlador digital.

Para manter a seguranga em caso de avaria do controlador
digital, tome sempre medidas de seguranga apropriadas, tais
como a instalagdo de um alarme numa linha em separado, por
forma a evitar o aumento excessivo da temperatura. Se uma
avaria evitar o controlo apropriado, pode acontecer um acidente
grave.
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Aviso

Certifiqgue-se de que o manual esta disponivel ao utilizador final.
Por forma a garantir a seguranca, proceda da seguinte forma:

1. Utilize e armazene o controlador digital dentro dos intervalos de
temperatura e humidade ambiente especificadas. Se for
necessario, arrefeca o controlador digital.

2. Nao impecga a dissipacdo de calor obstruindo a periferia do
controlador digital. Nao bloqueie os ventiladores do controlador
digital.

3. A tensao de alimentagao e carga fornecida tem de estar dentro
do intervalo nominal especificado.

4. As ligacbes de fios incorrectas podem provocar falhas.
Certifiqgue-se de que verifica todos os nomes dos terminais, a
ligacao a cada terminal e a polarizagéo antes de ligar a energia.

5. Utilize o tamanho especificado dos terminais de cravar para as
ligacdes (M3, max. 5,8 mm em largura).
Nao ligar seja o que for, a terminais ndo utilizados.

7. Para materiais com ligacoes de fios descarnados, utilize AWG22
a AWG14 para fonte de alimentacdo e AWG28 a AWG16 para
qualquer outro, que nao a fonte de alimentagdo. (Remova o
revestimento por forma a expor 6 a 8 mm da ponta do fio.)

8. Certifique-se de que a tensdo nominal é atingida 2 segundos
apos ligar a energia.

9. Se necessitar de remover o controlador digital, desligue, em
primeiro lugar, a energia. Nunca tocar nos terminais ou
componentes electrénicos, ou sujeita-los a impactos. Quando
inserir o controlador digital, ndo permita que os componentes
electronicos entrem em contacto com a caixa.

10. Nao remover a placa do circuito interior.

11. A saida pode ser desligada quando efectuar o deslocamento
para alguns niveis. Tome isto em consideragao quando executar
o controlo.

12. Permita um tempo de aquecimento de, pelo menos, 30 minutos.

13. Instale o controlador digital o mais longe possivel de dispositivos
que emitam energia potente de alta frequéncia ou dispositivos
que provoquem picos de corrente. Nao curte circuite a entrada/
saida do filtro de ruido.

14. Mantenha as ligagbes do controlador digital em separado das
linhas de alta tenséo e alta corrente. Evite efectuar uma ligagao
em paralelo com a linha de energia eléctrica ou na mesma linha
que a energia eléctrica.

15. Instale um comutador ou um disjuntor que permita ao operador
desligar imediatamente a energia e etiquete-o adequadamente.

16. Nao utilizar nas seguintes localizagdes:
Localizagbes onde esteja presente poeira ou gas corrosivo (em
particular, gas sulfureo ou aménio)
Localizagbes onde exista condensacéo ou formagéo de gelo
Localizagbes directamente expostas a luz solar
Localizagbes sujeitas a impactos ou vibragéo violenta
Localizagbes onde o controlador digital possa ser salpicado com
agua ou 6leo
Localizagbes directamente expostas a calor por radiacao de
equipamento de aquecimento
Localizagbes sujeitas a alteragbes subitas ou extremas de
temperatura

17. Limpeza: Nao utilizar diluentes. Usar &lcool disponivel
comercialmente.

@
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M Utilizacao correcta

Vida de servico

Utilize o controlador digital dentro dos intervalos de temperatura e
humidade seguintes: :

Temperatura:—10°C a 55°C (sem congelacédo ou condensagao)
Humidade: 25% a 85%

Quando o controlador digital é instalado no interior de um painel de
controlo, certifique-se de que a temperatura a volta do controlador
digital, e ndo a temperatura a volta do painel de controlo, ndo
excede os 55°C.

A vida de servigo dos relés utilizados para a saida de controlo ou saida
de alarme depende, em grande parte, das condi¢cbes dos comutadores.
Certifique-se de confirmar o desempenho sobre as condigcdes de funci-
onamento actual e néo utiliza-los além do nimero permitido de opera-
¢Oes de comutagéo. Se séo utilizados numa condi¢éo de deterioracao,
o0 isolamento entre os circuitos podem ser danificados e, em resultado,
o controlador digital pode ser danificado ou queimado.

A vida de servigco dos dispositivos electrénicos, tais como os contro-
ladores digitais, ndo é determinada apenas pelo numero de opera-
¢coes de comutagado dos relés mas também da vida de servigo dos
componentes electronicos internos. A vida de servico dos compo-
nentes é afectada pela temperatura ambiente: quanto maior a tem-
peratura, mais curta a vida de servico e quanto menor a
temperatura, maior a vida de servico. Sendo assim, a vida de ser-
vico pode ser prolongada diminuindo a temperatura do controlador
digital, utilizando ventoinhas ou outra forma de ventilagéo. Ao dispo-
nibilizar arrefecimento forgado, tome cuidado para nao arrefecer
apenas as secgdes dos terminais, para evitar erros de medigao.

Precisao da medicao

Ao prolongar ou ligar o fio condutor do termopar, certifique-se de que
utiliza fios de compensacao que correspondem aos tipos do termopar.

Ao prolongar ou ligar o fio condutor da sonda tipo termoresisténcia,
certifique-se de que utiliza fios que possuem uma resisténcia baixa.

Quando ligar a sonda tipo termoresisténcia ao controlador digital,
mantenha o encaminhamento dos fios o mais curto possivel. Separe
esta ligacéo da ligagdo da fonte de alimentagdo e da ligacdo da
carga, por forma a evitar indugédo ou outras formas de ruido.

Monte o controlador digital por forma a ficar de forma horizontal.

Se a precisédo de medicao é baixa, verifique se a variacao de entrada
foi definida correctamente.

Impermeabilizacao

O grau de proteccao é mostrado abaixo. As sec¢bes sem qualquer
especificagdo sobre o grau de protecgao ou aquelas com IPLJ0 ndo
foram testadas para determinar se sao resistentes a agua.

Painel frontal: Utilizagdo no interior NEMA4 (equivalente a IP 66)
Caixa traseira: IP 20

Seccéo do terminal: IP 00

Contra medidas para o ruido

Por forma a reduzir o ruido indutivo, separe as ligagdes do bloco de
terminais do controlador das linhas de energia eléctrica de alta
tensé@o ou corrente. Nao efectuar as ligagdes em paralelo ou no
mesmo cabo das linhas de energia eléctrica. A influéncia do ruido
pode ser reduzido utilizando condutas de cablagens separadas ou
linhas blindadas.

Instale absorventes de picos de corrente ou filtros de ruido em dis-
positivos proximos do controlador que gerem ruido (especialmente
dispositivos com uma componente indutiva, tais como motores,
transformadores, solendides e bobinas magnéticas).

Quando utilizar um filtro de ruido na fonte de alimentacgao, instale o
filtro o mais préximo possivel do controlador. Verifique se a tensdo e
a corrente estao dentro dos intervalos permitidos.

Afaste o controlador, o mais possivel, de dispositivos que geram
ruido de alta frequéncia (i.e., soldadores de alta frequéncia, e
maquinas de costura de alta frequéncia) ou picos de corrente.
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Garantia e limites de responsabilidade civil

B GARANTIA

A garantia exclusiva da OMRON consiste em que os produtos estéo livres de defeitos em materiais e concepgdo por um periodo de um ano (ou
outro periodo, se especificado) a partir da data de venda pela OMRON.

A OMRON NAO EFECTUA NENHUMA GARANTIA OU REPRESENTAGAO, EXPLICITA OU IMPLICITA ACERCA DA NAO INFRACGAO, COMER-
CIALIZACAO OU ADEQUACAO A UM DETERMINADO FIM DOS PRODUTOS QUALQUER COMPRADOR OU UTILIZADOR RECONHECE QUE
O COMPRADOR OU UTILIZADOR, POR SI; RECONHECE QUE OS PRODUTOS SAO ADEQUADOS PARA PREENCHER OS REQUISITOS DA
UTILIZACAO PRETENDIDA. A OMRON NAO RECONHECE QUAISQUER OUTRAS GARANTIAS, EXPLICITAS OU IMPLICITAS.

H LIMITACAO DA RESPONSABILIDADE

A OMRON NAO SE RESPONSABILIZA POR DANOS ESPECIAIS, INDIRECTOS OU CONSEQUENTES, PERDA DE LUCROS OU PERDAS
COMERCIAIS, DE ALGUMA FORMA RELACIONADOS COM OS PRODUTOS, SEJA A QUEIXA BASEADA EM CONTRATO, GARANTIA
NEGLIGENCIA OU PURA RESPONSABILIDADE.

De forma alguma a responsabilidade da OMRON por quaisquer actos podera exceder o precgo unitario do produto para o qual a responsabilidade
é reivindicada.

EM CASO ALGUM A OMRON SERA RESPONSAVEL PELA GARANTIA, REPARACAO OU OUTRAS QUEIXAS RELACIONADAS COM OS
PRODUTOS EXCEPTO SE A ANALISE EFECTUADA PELA OMRON CONFIRMAR QUE OS PRODUTOS FORAM MANUSEADOS;
ARMAZENADOS; INSTALADOS E CONSERVADOS CORRECTAMENTE E NAO FORAM SUBMETIDOS A CONTAMINAGAO, ABUSO,
UTILIZACAO INCORRECTA OU MODIFICACAO OU REPARACAO INAPROPRIADA.

Consideracoes sobre a aplicacao

B ADEQUACAO PARA UTILIZACAO

A OMRON néo se responsabiliza pela conformidade com quaisquer normas, cédigos ou regulamentos que se aplicam a combinacao de produtos
da aplicagéo do cliente ou utilizagcdo dos produtos.

A pedido do cliente, a OMRON fornecera documentos de certificacdo de outras entidades que sejam relevantes, identificando as caracteristicas
e limitagdes de utilizagcdo aplicaveis aos produtos. Esta informagéo, por si mesma, nédo é suficiente para uma determinag@o conclusiva da
adequacéao dos produtos em combinagéo com o produto final, maquina, sistema ou qualquer outra aplicagao ou utilizagao.

Os exemplos seguintes mostram aplicagdes para as quais devera ser dada atengéo especial. Nao pretende ser uma lista exaustiva de todas as uti-
lizagbes possiveis dos produtos, nem se destina a endossar implicitamente de que as utilizagbes apresentadas sejam adequadas para os produtos.

» Utilizacdo no exterior, utilizagbes que envolvam possivel contaminagdo quimica ou interferéncia eléctrica, ou condi¢gdes ou utilizagdes nao
descritas no catélogo.

¢ Sistemas de controlo de energia nuclear, sistemas de combustéo, sistemas de caminhos de ferro, sistemas de aviagédo, equipamento médico,
maquinas de entretenimento, veiculos, equipamento de seguranca e instalagdes sujeitas a controlo governamental ou industrial distinto.

* Sistemas, maquinas e equipamentos que possam representar um risco a vida ou a propriedade

Informe-se e respeite as proibi¢cdes aplicaveis a utilizagao dos produtos.

NUNCA UTILIZE OS PRODUTOS PARA UMA APLICACAO QUE REPRESENTE UM RISCO ACRESCIDO A VIDA OU PROPRIEDADE SEM SE
CERTIFICAR DE QUE O SISTEMA, POR INTEIRO, FOI CONCEBIDO A PENSAR NESSES RISCOS E QUE OS PRODUTOS OMRON ESTAO
ADEQUADAMENTE CALIBRADOS E INSTALADOS PARA O FIM A QUE SE DESTINAM, COMO PARTE DO EQUIPAMENTO OU SISTEMA
TOTAL.
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Cat. No. H122-PT1-01 No interesse de aperfeicoamento de produto, as especificacoes estao sujeitas a alteragcao
sem aviso prévio.

PORTUGAL

Omron Electronics, Lda.

Edificio Omron, Rua de Sao Tomé, Lote 131
2689-510 Prior Velho

Tel: +351 21 942 94 00

Fax: +351 21 941 78 99

www.omron.pt
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