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Nota:

Los productos OMRON se fabrican para su uso conforme a procedimientos
adecuados, por un operador cualificado, y soélo para el fin descrito en este
manual.

Las convenciones que aparecen a continuaciéon se utilizan para indicar y
clasificar las precauciones indicadas en el presente manual. Preste atencion
siempre a la informacidon que aparece en ellas. Su incumplimiento podria
conllevar lesiones fisicas o dafios materiales.

&PELIGRO Indica una situacion de peligro inmediato que, de no evitarse, puede ocasionar la
muerte o lesiones graves.

&ADVERTENCIA Indica una situacion de peligro potencial que, de no evitarse, puede ocasionar la
muerte o lesiones graves.

&Precaucién Indica una situacion potencialmente peligrosa que, de no evitarse, puede ocasionar
lesiones fisicas o dafios materiales menores o moderados.

Referencias de productos OMRON

Todos los productos OMRON aparecen en mayusculas en este manual. La
palabra “Unidad” (en singular o en plural) también aparece en mayusculas
cuando hace referencia a un producto OMRON, independientemente de si se
indica o no en el nombre especifico del producto.

La abreviatura “Ch”, que aparece en algunas pantallas y en algunos
productos OMRON, significa normalmente “palabra”, que también se abrevia
como “Wd” en la documentacion.

La abreviatura “PLC” significa Controlador I6gico programable. No obstante,
en las pantallas de algunos dispositivos de programacion se utiliza “PC”.

Ayudas visuales

En la columna izquierda del manual aparecen los siguientes encabezados
para ayudar en la localizacion de los diferentes tipos de informacion.

Nota Indica informacién de interés especial para un eficaz y adecuado
funcionamiento del producto.

1,2,3... 1. Ofrece listas de diferentes clases, como por ejemplo, procedimientos,
listas de comprobacion, etc.

©OMRON, 2004

Reservados todos los derechos. Se prohibe la reproduccion, almacenamiento en sistemas de recuperacion o transmision total
o parcial, por cualquier forma o medio (mecanico, electrénico, fotocopiado, grabacién u otros) sin la previa autorizacién por
escrito de OMRON.

No se asume responsabilidad alguna con respecto al uso de la informacién contenida en el presente manual. Asimismo, dado
que OMRON mantiene una politica de constante mejora de sus productos de alta calidad, la informacién contenida en el
presente manual estd sujeta a modificaciones sin previo aviso. En la preparacién de este manual se han adoptado todas las
precauciones posibles. No obstante, OMRON no se hace responsable de ningin error u omisién. Tampoco se hace
responsable de los posibles dafios resultantes del uso de la informacién contenida en esta publicacién.



Versiones de las CPUs de Ilas series CS/CJ

Versiones de Se ha incluido una “version de unidad” para gestionar las CPUs de las series

unidad CS/CJ segun las diferencias de funcionalidad inherentes a las actualizaciones
- de las unidades.

Referencias y elementos El modelo CJ1M-CPU1LIJ-ETN consta de un elemento funcional CPU con la

funcionales misma funcionalidad que una CPU CJ1M-CPU1[] versién 3.0 o posterior, y de

un elemento funcional Ethernet. La siguiente tabla presenta una lista de los
ndimeros de modelo de las CPUs CJ1M con funciones Ethernet, los modelos
de elementos funcionales CPU vy las versiones de los elementos funcionales.

El elemento funcional Ethernet incorpora la misma funcionalidad basica que
la unidad CJ1W-ETN21 de la serie CJ, y tiene un numero de version
independiente. Por consiguiente, se indican los nuimeros de version del
elemento funcional CPU y del elemento funcional Ethernet. No se indica un
unico numero de version de la CPU CJ1M con funciones Ethernet integra.

Nombre de producto Referencia del Configuracion
producto Elemento funcional CPU Elemento funcional
Ethernet
CPU con la misma | Version del elemento | Version del elemento
funcionalidad funcional funcional
CPU con funciones CJ1M-CPU11-ETN CJ1M-CPU11 Ver. 3.0 6 posterior Ver. 1.0 6 posterior
Ethernet CJIM-CPU12-ETN | CJ1M-CPU12 Ver. 3.0 6 posterior | Ver. 1.0 6 posterior
CJ1M-CPU13-ETN CJ1M-CPU13 Ver. 3.0 6 posterior Ver. 1.0 ¢ posterior
Notacion de versiones de La versidon de la unidad aparece a la derecha del nimero de lote, en la placa
unidad en los productos del nombre de los productos cuyos niimeros de unidad se gestionan, como
se indica a continuacion.
CPU CJ1M con
funciones Ethernet Placa de nombre Referencia del producto
Referencia del producto ) de producto _/
= " | omron  (CJIN-CPUT1-ETN)
o] - CPU |- Cddigo de version del

elemento funcional CPU

/ ; L~ Codigo de version del
Ubicacién recomendada r N L_.—oteNo 040819 0000(CPUVer 30 ETNVer1) ~ lemento funcional

Ethernet
para pegar la etiqueta de
version

S OMRON Corporation k MADE IN JAPAN

N° de lote
* El modelo CJ1M-CPU1LI-ETN incorpora un cédigo de version tanto para
el elemento funcional CPU como para el elemento funcional Ethernet.
* Las versiones de los elementos funcionales CPU comienzan a partir de la
versién 3.0.
* Las versiones de los elementos funcionales Ethernet comienzan a partir
de la versién 1.0.

Confirmacion de las Se puede utilizar CX-Programmer version 4.0 para confirmar la version de la
vlersi;)nes de uqli_dad con unidad, utilizando cualquiera de los dos siguientes métodos.
el software auxiliar « Mediante PLC Information (Informacién de PLC)
* Mediante Unit Manufacturing Information (Informacion de fabricacion
de la unidad) (Este método es aplicable asimismo a las unidades de E/S
especiales y a las unidades de bus de CPU.)
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Nota No sera posible confirmar las versiones de unidad con CX-Programmer
version 3.3 o anterior.

PLC Information (Informacién de PLC): confirmacién de los cédigos de
version del elemento funcional CPU

* Si conoce el tipo de dispositivo y de CPU, selecciénelos en el cuadro de
didlogo Change PLC (Cambiar PLC), conéctese y, a continuacion,
seleccione PLC - Edit (Edicion) — Information (Informacion) en los
mendus. En el cuadro de didlogo PLC Information (Informacion de PLC),
seleccione CPU11, CPU12 6 CPU13 como tipo de CPU para CJ1M.

* Si desconoce el tipo de dispositivo y de CPU, pero esta conectado a ésta
a través de una linea serie, seleccione PLC - Auto Online (Auto en
linea) para conectarse y, a continuacion, seleccione PLC - Edit
(Edicion) — Information (Informacion) en los mendus.

En uno u otro caso, aparecera el siguiente cuadro de didlogo PLC Information

(Informacion del PLC).
Froject PLC type: CJ1M CPU1 2
— Actual Characteristic
Tugse CHM CRU12 | Version de unidad
Uit Yer.: 30
Program memary: 11264 Steps
Uszeable: 10646 Steps
Frotected: Mo
Memory type:
File/memory card: Mo
[rata memory: 32768 Words
Extension: 1] Kiwiords
EM banks: 1]
Bank size: - Words
10 memary: 115 Kiwords
Timer/counters: 8 Kiwiords

Confirme en la pantalla anterior la version del elemento funcional CPU.

En la ventana /O Table (Tabla de E/S), haga clic con el botén secundario del ratdn
y seleccione Unit Manufacturing Information (Informacion de fabricacion de
la unidad) - CPU Unit (CPU).

*» Seleccione CPU Unit para confirmar el cédigo de versidon de elemento
funcional CPU.

71 PLC 1D Table - MNewPLC1 =] 3

File Options Help

1
Unit Manufacturing information  » CPU Urit ‘

-4, [0000] Rack 0 e Baard Software Switches |Firen Baard
-4y, [0000] Rack 02 |

[CAM-CFUAZ [Run 7

De este modo se abrira el cuadro de didlogo Unit Manufacturing Information
(Informacion de fabricacion de la unidad), como el que puede verse a
continuacion.



Unit M anufacturing Information EE3
File Help

— Manufacturing [etail

Revision IL
PCE Revision IFB-
Software Revision IDH ID
Lat Mumber |D4DSD2
Manufacturing 1D I_
Serial Mumber I ., i
| Version de unidad
Urit Ver. o]
= Uit Text

There iz no Memory Card installed

[CAM-CFUAZ  [Run

Utilice esta pantalla para confirmar la version del elemento funcional CPU
conectado en linea.

* Seleccione la unidad Ethernet correspondiente al cddigo de version del
elemento funcional Ethernet.

T i PLC 10 Table - MewPLC1 =1 E3
File Options Help
% CHM-CPU12
4 [0000] Main Rack
_____ § TrmoonjEn C200H 8pt Unik v
..... 7’ 02 [0000] En C5/C) 8pt Unit 3
..... s 03[0000]En 16pt Linit 3
..... 5 04[0000] En 32pt Unit L4
..... § 05 [0000] En 48pt Unit 4
----- § 06 [0000] En Edpt Unit 3
----- § 07 [0000] En SEpt Linit 3
----- §l 08[0000]Em|  128pt Unit »
----- § 09[00001Er £5/C) CRU 510 Unit ,
[+]-dug [0000] Rack U1 £gm) 510 Lnit ’
-y [0000] Rack 0 5001 High Speed Counter Unit (]
C200H Murnerical Contral Unit [M]
C200H S10U/C200H ASCI Unit ()
SYSMALC BUS Master 3
Interrupt Unit (2 Bit]
Interrupt Unit [16 Bit]
PC Link Unit LK401
Software Switches
Unit Setup
Unit M anufacturing information
Unit Errar Log
[E2NH SE St
Hit Swap
Delete

De este modo se abrira el cuadro de didlogo Unit Manufacturing Information
(Informacién de fabricacion de la unidad), como el que puede verse a
continuacion.



Unit Manufacturing Information EE3
File Help

— Manufacturing [etail

Revision
PCE Revision FO
Software Revision
Lat Mumber 040802
Manufacturing 1D

Serial Mumber

AT 17

Uit er. 1.0

= Uit Text

There iz no Memory Card installed

[CAM-CFUAZ  [Run

Utilice esta pantalla para confirmar la version del elemento funcional
Ethernet conectado en linea.

Uso de las etiquetas de La unidad incluye las dos siguientes etiquetas de version.

version de unidad

[ ver. 3.0 ] [ Ver. ] [ ver. 1.0 ] [ Ver. ]

[ ver. 3.0 ] [ Ver. ] [ ver. 1.0 ] [ Ver. ]

N=2av7yFI2&darzyh
OERBEOEREEET B0
DINLTY,

WEICIHELT, M ORTEIZREY
T TTERAESLY,

Estas etiquetas se
pueden utilizar para
administrar las diferencias
en las funciones
disponibles en las
unidades. Coloque la
etiqueta adecuada en la
parte frontal de la unidad
para mostrar la version
que se utiliza realmente.

N=2av7yFIc&darzyh
OERBEOEREEET B0
DINLTY,

WEICIHELT, R OFTEIZREY
T TTERAEESL,

Estas etiquetas se
pueden utilizar para
administrar las
diferencias en las
funciones disponibles en
las unidades. Coloque la
etiqueta adecuada en la
parte frontal de la unidad
para mostrar la version
que se utiliza realmente.

Pegue la etiqueta Ver. 3.0 al elemento funcional CPU, y la etiqueta Ver. 1.0 al
elemento funcional Ethernet para diferenciar las unidades de las CPUs vy
unidades Ethernet anteriores.



Versiones de unidad y dispositivos de programacién
Para activar las funciones incorporadas en el elemento funcional CPU Ver.
3.0, se requiere CX-Programmer versién 5.0 o superior. Las siguientes tablas
muestran la relacion entre las versiones de unidad y las versiones de CX-
Programmer.

Versiones de unidad y dispositivos de programacion

funciones

CPU con funciones Funciones CX-Programmer Consola
Ethernet Ver.3.2 [ Ver. 3.3 | Ver. 4.0 Ver.5.0 | depro-
o ante- o poste- | 9rama-
rior rior cion
CJ1M-CPU11-ETN Funciones agrega- | Utiliza las nuevas OK Sin res-
CJ1M-CPU12-ETN das a la versién 3.0 | funciones tricciones
CJ1M-CPU13-ETN (bloques de funcio- [Ng utiliza las nuevas | OK OK OK OK
nes, etc.) funciones
CJ1M-CPU11-ETN Funciones agrega- | Utiliza las nuevas OK OK
das a la version de |funciones
unidad 2,0 No utiliza las nuevas | - OK OK OK
funciones
CJ1M-CPU12-ETN Funciones agrega- | Utiliza las nuevas OK OK
CJ1M-CPU13-ETN das a la versién de |funciones
unidad 2,0 No utiliza las nuevas | OK OK OK OK

Configuracion de tipo de

dispositivo

Configuracion del tipo de

CPU

La version de unidad no afecta a la configuracion de tipo de dispositivo

realizada en CX-Programmer. Seleccione el tipo de dispositivo tal y como se
indica en la siguiente tabla, independientemente de la versién del elemento
funcional CPU.

Modelo de CPU con
funciones Ethernet

Configuracion de tipo de dispositivo en
CX-Programmer Ver. 4.0 o posterior

CJ1M-CPU1LJ-ETN

CJ1M

El sufijo -ETN no aparece en la configuracion del tipo de CPU de la CPU con

funciones Ethernet. Seleccione el tipo de CPU tal y como se indica en la

siguiente tabla.

Modelo de CPU con
funciones Ethernet

Configuracion de tipo de CPU en
CX-Programmer Ver. 4.0 o posterior

CJ1M-CPU11-ETN CPU11
CJ1M-CPU12-ETN CPU12
CJ1M-CPU13-ETN CPU13




Solucién de problemas de versiones de unidad en CX-Programmer

Problema Causa Solucién
x| Se ha intentado utilizar Verifique el programa, o bien

[} Lineble to cownload programls),
L] Errors fiound during compiation

Tras aparecer el mensaje anterior, se mostrara un
mensaje de error de compilacion en la ficha Compile
(Compilar) de la ventana Output (Salida).

CX-Programmer version 4.0 o
superior para descargar en CPUs
Pre-Ver. 2.0 un programa que
contiene instrucciones soélo
compatibles con CPUs Ver. 2.0.

sustituya la CPU en la que
esté intentando descargar el
programa por una CPU

Ver. 2.0 o posterior.

CETTTEE——— £
Unabls to Sarafer e sttings wce they rchade setig tamm
! which bre ok JuEpoeted By B Conidting barget CPU Ut
ek the weison of th Cagst CPUIURE oF Hhe foboesnd PLC SaHings, Snd Irareled the Setings spen

- FILE Probaction Sstngs for FINS e probecton v nateoris

——

Se ha intentado utilizar
CX-Programmer versién 4.0 o
superior para descargar en CPUs
Pre-Ver. 2.0 una configuracion de
PLC que contiene valores sélo
compatibles con CPUs Ver. 2.0.

Verifique el contenido de la
configuracién de PLC, o bien
sustituya la CPU en la que
esté intentando descargar el
programa por una CPU

Ver. 2.0 o posterior.

“???7” aparece en un programa que se esta
transfiriendo desde el PLC a CX-Programmer.

Se ha utilizado CX-Programmer
version 3.3 o anterior para cargar
desde una CPU Ver. 2.0 o
posterior un programa que
contiene instrucciones
compatibles sélo con CPUs

Ver. 2.0 posterior.

Las nuevas instrucciones no
se pueden cargar con
CX-Programmer versién 3.3
o anterior. Utilice
CX-Programmer version 4.0
0 posterior.
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Acerca de este manual:

Este manual describe la instalacion y funcionamiento de las CPUs CS1W-CPU1[J-ETN CJ1M con
funciones Ethernet, e incluye las secciones que a continuacion se describen.

El modelo CS1W-CPU1[J-ETN es un avanzado y compacto autémata programable (PLC) con puertos
Ethernet integrados.

En el presente manual, serie CJ hace referencia a las CPUs CJ1-H, CJ1 y CJ1M, asi como al modelo
CJ1M con funciones Ethernet. Por CPUs CJ1M con funciones Ethernet se entienden las CPUs cuyo
numero de modelo es CS1W-CPU1[J-ETN. Las series CS y CJ se subdividen tal y como se indica en
la siguiente tabla.

Unidad Serie CS Serie CJ
CPUs CPUs de CS1-H: CS1H-CPULICIH CPUs CJ1-H: CJ1H-CPULICH
CS1G-CPULICH CJ1G-CPULICH
CJ1G-CPULICIP
CPUs de CS1: CS1H-CPULILI-EV1 CPUs CJ1: CJ1G-CPULI-EV1
CS1G-CPULILI-EVA CJ1M-CPULIC]
CPUs CS1D: CPUs CJ1M con funciones Ethernet
CPUs CS1D para sistema de CPU doble: CJ1M-CPU1-ETN

CS1D-CPULILH

CPUs CS1D para sistema de
CPU individual: CS1D-CPULILIS
CPUs para proceso CS1D:
CS1D-CPULILIP

Unidades de E/S Unidades de E/S basicas de la serie CS Unidades de E/S basicas de la serie CJ
basicas
Unidades de E/S Unidades de E/S especiales de la serie CS | Unidades de E/S especiales de la serie CJ
especiales
Unidades de bus de |Unidades de bus de CPU de la serie CS Unidades de bus de CPU de la serie CJ
CPU
Unidades de fuente |Unidades de fuente de alimentacién de la | Unidades de fuente de alimentacion de la
de alimentacion serie CS serie CJ

Este manual contiene las siguientes secciones.

Seccion 1 expone las prestaciones especiales, funciones y especificaciones de las CPUs CJ1M con
funciones Ethernet, y describe las diferencias entre el elemento funcional Ethernet incorporado en la
CPU y las unidades Ethernet independientes. Se incluyen también los nombres de los componentes y
sus funciones, asi como las dimensiones de la unidad.

Seccion 2 describe la configuraciéon de la unidad utilizando CX-Programmer, y también presenta
informacion sobre las asignaciones de memoria para el elemento funcional Ethernet, incluyendo
informacién de estado y configuracién/visualizacion de direcciones IP. Ademas, se explica como
configurar y supervisar desde la funcion Web.

Seccion 3 presenta informacion sobre la sustitucion y el mantenimiento de la bateria.

El modelo CJ1M-CPU1LI-ETN combina un elemento funcional CPU con un elemento funcional
Ethernet. El elemento funcional CPU tiene la misma funcionalidad que una CPU CJ1M-CPU1[1 CJ1M
(sin E/S integrada) versidon 3.0 o posterior. El elemento funcional Ethernet incorpora las principales
funciones de la unidad Ethernet CJ1W-ETN21.
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Nombre de Referencia del Configuracion
producto producto Elemento funcional CPU Elemento funcional Ethernet
CPU con la misma Unidad Ethernet con
funcionalidad funcionalidad similar
CPU con funciones | CJ1M-CPU11-ETN |CJ1M-CPU11 CJ1W-ETN21
Ethernet CJ1IM-CPU12-ETN |CJ1M-CPU12
CJ1M-CPU13-ETN |CJ1M-CPU13

Asi, ademas de las secciones de este manual, deben consultarse los manuales de funcionamiento de
las CPUs CJ1M y de las unidades Ethernet CJ1W-ETN21.

Uso de este manual

Este manual presenta sélo una descripcidon general de las especificaciones de la unidad CJ1M-
CPU1LI-ETN, informacion sobre la configuracion de la misma, asignaciones de memoria y explica la
funcién Web del elemento funcional Ethernet. Consulte las siguientes secciones en funcién de la
informacion que busca.

Informacion requerida Seccion relevante
Descripcidn general y especificaciones SECCION 1 Introduccién y especificaciones
Lista de configuracion de unidades para el 2-1 Configuracion de la unidad

elemento funcional Ethernet

Asignaciones de E/S, como area de estado 'y | 2-2 Asignaciones de memoria del elemento funcional
area de configuracion/visualizacion de Ethernet
direcciones IP

Métodos de configuracién/supervision con la | 2-3 Funcion Web
funcién Web

Sustitucion de la bateria y otra informacion SECCION 3 Inspecciones y mantenimiento
sobre mantenimiento

Si desea otro tipo de informacion, consulte los siguientes manuales afines.

Antes de intentar instalar o utilizar las CPUs de la serie CJ en un sistema de PLC, lea detenidamente
el presente manual, asi como toda la informacién afin relacionada en las siguientes tablas, con el
objeto de familiarizarse perfectamente con la informacién facilitada.

Elementos funcionales CPU

Si desea informacion detallada acerca de los elementos funcionales CPU, consulte los siguientes
manuales relacionados con las CPUs CJ1M CJ1M-CPU1L] (sin E/S incorporada).

Elementos funcionales CPU

Nombre Cat. N2 Contenido
Manual de funcionamiento de autdmatas programables W393 Presenta una descripcion e instrucciones sobre el
SYSMAC CJ1G/H-CPULICIH, CJ1M-CPULIL], disefo, instalacion, mantenimiento y demas
CJ1M-CPULIL] operaciones basicas de los PLC de la serie CJ.
CJ1G-CPULIL] serie CJ (El presente manual)
Manual de programacion de autématas programables W394 Este manual describe la programacion y demas
SYSMAC CS1G/H-CPULII-EV1, CS1G/H-CPULILH, métodos de uso de las funciones de los PLC de
CS1D-CPULILIS, CS1D-CPULILIH, CJ1G-CPULIL, la serie CS/CJ.
CJ1G/H-CPULIIH, CJ1M-CPULI] de la serie CS/CJ.
Manual de referencia de instrucciones de autématas W340 Describe las instrucciones de programacién de
programables SYSMAC diagrama de relés compatibles con los PLC de la
CS1G/H-CPULIH, CS1G/H-CPULICI-EVA, serie CS/CJ.
CS1D-CPULIH, CS1D-CPULICIS, CJ1G-CPULIL],
CJ1G/H-CPULIIH, CJ1M-CPULI] de la serie CS/CJ.
Manual de referencia de comandos de comunicaciones W342 Describe los comandos de comunicaciones de la
SYSMAC CS1G/H-CPULICI-EV1, CS1G/H-CPULICH, CS1D- serie C (Host Link) y FINS utilizados en los PLC
CPULIH, CS1D-CPULILIS, CJ1G-CPULIL], CJ1G/H- de la serie CS/CJ.
CPULIH, CJ1M-CPULI], CS1W-SCB21-V1/41-V1, CS1W-
SCU21-V1, CJ1W-SCU21-V1/41-V1 de las series CS/CJ.
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Dispositivos periféricos

Nombre

Cat. N2

Contenido

programacion SYSMAC

de la serie CS/CJ

Manual de funcionamiento de las consolas de

CQM1H-PROO01-E, C200H-PRO27-E, CQM1-PRO01-E

W341

Presenta informacion sobre la manera de
programar y utilizar los PLC de la serie CS/CJ
mediante una consola de programacion.

Bloques de funciones

WS02-CXPLILI-E, version 5.0

(CPUs CS1G-CPULILIH, CS1H-CPULILIH,
CJ1G-CPULILH, CJ1H-CPULILIH, cJ1M-CPULIL])

Manual de funcionamiento de CX-Programmer SYSMAC |W414 | Presenta informacion sobre como utilizar CX-
WS02-CXPLILI-E, version 3.01 Programmer, un dispositivo de programacion
Manual de funcionamiento de CX-Programmer SYSMAC |W425 | compatible con los PLC de la serie CS/CJ, y con
WS02-CXPLII-E, version 4.[] el CX-Net incluido en CX-Programmer.

Manual de funcionamiento de CX-Programmer SYSMAC | W437

WS02-CXPUU-E, versién 5.1

Manual de funcionamiento de CX-Programmer SYSMAC |W438 | Describe la funcionalidad exclusiva de CX-

Programmer version 5.0 y de las CPUs de las
series CS/CJ version 3.0 o posterior, basada en
los bloques de funciones. La funcionalidad es
idéntica a la del CX-Programmer descrito en
W437.

Elementos funcionales Ethernet

Como puede verse en la siguiente tabla, el elemento funcional Ethernet es compatible con el servicio
de comunicaciones FINS y con las funciones de servidor FTP y de ajuste automatico del reloj. No es
compatible con servicios de socket ni con las funciones de envio/recepcién de correo.

Elemento

Unidad Ethernet
de la serie CJ:

funciones Ethernet

CPU CJ1M con

CJ1W-ETN21 CJ1M-CPU11-ETN
CJ1M-CPU12-ETN
CJ1M-CPU13-ETN
Servicios de socket Admite. No compatible.

Funcién de envio de correo

Funcién de recepcion de correo

Servicio de comunicaciones FINS

Funcién de servidor FTP

Funcién de ajuste automatico
del reloj

Funcion Web

Admite.

Las direcciones IP, el método de inicio de las comunicaciones Ethernet, el servicio de comunicaciones
FINS, las funciones de servidor FTP y de ajuste automatico del reloj, asi como otras funciones y
operaciones basicas, son idénticos que los de la unidad Ethernet CJ1W-ETN21 de la serie CJ. En
consecuencia, consulte en los manuales de funcionamiento de las unidades Ethernet CJ1W-ETN21
de la serie CJ informacioén detallada acerca del elemento funcional Ethernet.
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N2 de Modelos Nombre del manual Contenido
manual
W420 CS1W-ETN21 Manual de funcionamiento de |Presenta informacion sobre el funcionamiento e
CJ1W-ETN21 unidades Ethernet instalacion de las unidades Ethernet 100Base-TX,
Construccioén de redes incluyendo datos detallados sobre la configuracion
basica y las comunicaciones.
Consulte en el Manual de referencia de comandos de
comunicaciones (W342) informacion detallada acerca
de los comandos FINS que pueden enviarse a las CPUs
de las series CS y CJ utilizando el servicio de
comunicaciones FINS.
w421 CS1W-ETN21 Manual de funcionamiento de | Presenta informacion sobre la construccion de
CJ1W-ETN21 unidades Ethernet aplicaciones de host para unidades Ethernet 100Base-TX,
Construccién de aplicaciones | incluyendo las funciones de envio/recepcién de correo, de
ajuste automatico del reloj y de servidor FTP, asi como del
servicio de socket y de comunicaciones FINS.

La siguiente tabla indica las secciones relevantes de los manuales citados en funcién de la informacién
buscada.

Elemento Secciones relevantes

Funciones

Tendido, conexion,

Manual de

Seccion 2 Instalacion y configuracion inicial

comunicaciones

comunicaciones FINS

funcionamiento

de unidades Ethernet
Construccion

de redes (W420)

y operaciones configuracion, etc. de |funcionamiento
béasicas redes de unidades Ethernet
Solucién de Construccion Seccién 8 Solucidn de problemas
problemas, etc. de redes (W420)
Otros Seccion 1 Caracteristicas y configuracion del sistema
Apéndices A hasta G.
Servicios de Servicio de Manual de Seccidén 5 Determinacion de direcciones IP

Seccidén 6 Comunicaciones FINS

Funcién de servidor
FTP

Funcién de ajuste
automatico del reloj

Manual de
funcionamiento

de unidades Ethernet
Construccion

de aplicaciones
(W421)

Seccion 7 Uso de comunicaciones FINS para crear
aplicaciones de host

Seccién 4 Servidor FTP

Seccion 5 Funcion de ajuste automatico del reloj

Nota Los manuales de unidades Ethernet citados no contienen descripciones de los
elementos funcionales Ethernet ni de las CPUs CJ1M con funciones Ethernet.
Por consiguiente, al consultar dichos manuales, recuerde que unidad Ethernet
hace referencia al elemento funcional Ethernet, y CJ1W-ETN21 hace referencia

al modelo CJ1M-CPU1J-ETN.




PRECAUCIONES

Esta seccién incluye precauciones generales para el uso de los PLC de la serie CJ, asi como de los dispositivos relacionados.

La informacion incluida en esta seccion es importante para el uso seguro y fiable de los PLC. Antes de intentar
configurar o utilizar un sistema PLC, lea detenidamente esta secciéon y asegirese de comprender la informacion
incluida en la misma.
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Perfil de usuario

1 Perfil de usuario

Este manual esta dirigido al siguiente personal que, ademas, debe tener
conocimientos de sistemas eléctricos (ingeniero eléctrico o equivalente).
* Personal encargado de la instalacion de sistemas totalmente automatiza-
dos (FA).
* Personal encargado del disefio de sistemas FA.
* Personal encargado de la administracion de sistemas e instalaciones FA.

2 Precauciones generales

/N\ ADVERTENCIA

El usuario debe utilizar el producto con arreglo a las especificaciones de
rendimiento descritas en los manuales de funcionamiento.

Consulte al representante local de OMRON antes de utilizar el producto en
alguna situacion no contemplada en este manual o de emplearlo en sistemas de
control nuclear, sistemas ferroviarios, sistemas de aviacién, vehiculos, sistemas
de combustidn, equipos médicos, maquinas recreativas, equipos de seguridad y
otros sistemas, asi como en maquinas o equipos que pudieran provocar serios
danos personales o materiales en caso de ser utilizados incorrectamente.

Asegurese de que la potencia y las caracteristicas de rendimiento del producto
son suficientes para los sistemas, las maquinas y el equipo en cuestion, asi
como de incorporar a los sistemas, las maquinas y el equipo mecanismos de
seguridad dobles.

Este manual contiene informacion relativa a la programacién y funcionamiento de
la Unidad. Asegurese de leerlo antes de intentar utilizar la Unidad y téngalo
siempre a mano para consultarlo durante su funcionamiento.

Es de vital importancia que tanto el PLC como todas las Unidades PLC se utili-
cen con los fines para los que han sido disefiados y en las condiciones especifi-
cadas, en especial en aquellas aplicaciones que puedan poner en peligro, directa
o indirectamente, vidas humanas. Antes de utilizar un sistema PLC en las aplica-
ciones previamente mencionadas, debe consultar al representante de OMRON.

3 Precauciones de seguridad

/\ ADVERTENCIA

/\ ADVERTENCIA

XX

El elemento funcional CPU refresca las E/S incluso cuando el programa se
detiene (es decir, incluso en el modo PROGRAM). Antes de realizar un cambio
de estado de cualquier parte de la memoria asignada a las unidades de E/S,
unidades especiales o unidades de bus de CPU, compruebe de forma
exhaustiva las condiciones de seguridad. Todo cambio realizado en los datos
asignados a una unidad puede conllevar un funcionamiento imprevisto de las
cargas conectadas a la misma. Cualquiera de las siguientes operaciones puede
provocar cambios en el estado de la memoria.

* Transferir datos de la memoria de E/S al elemento funcional CPU desde
un dispositivo de programacion.

e Cambiar los valores actuales de la memoria desde un dispositivo de
programacion.

* Forzar la configuracion o reconfiguracién de los bits desde un dispositivo
de programacion.

* Transferir los archivos de la memoria de E/S desde una tarjeta de memoria o
desde una memoria de archivos de memoria extendida (EM) al elemento
funcional CPU.

* Transferir la memoria de E/S desde un host u otro autémata programable
en una red.

No intente desarmar una Unidad mientras esté conectada a una fuente de
alimentacion. Esto podria provocar una descarga eléctrica.
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/\ ADVERTENCIA

/\ ADVERTENCIA

/\ ADVERTENCIA

/\ ADVERTENCIA

/\ Precaucién

/\ Precaucion

/\ Precaucion

/\ Precaucion

No toque ningun terminal o bloque de terminales mientras estén conectados a
una fuente de alimentacion. Si no se espera este tiempo, podrian producirse
descargas eléctricas.

No intente desarmar, reparar o modificar ninguna Unidad. Cualquier intento de
hacerlo puede provocar desperfectos, descargas eléctricas e incluso incendios.

No toque la Unidad de fuente de alimentacién mientras esté conectada a la
red eléctrica ni inmediatamente después de haberla desconectado de la
misma. Si no se espera este tiempo, podrian producirse descargas eléctricas.

Con el objeto de garantizar la seguridad del sistema en caso de producirse
una anomalia como consecuencia de un funcionamiento incorrecto del PLC o
de cualquier otro factor externo que afecte a éste, incorpore a los circuitos
externos (es decir, no al PLC) medidas de seguridad, entre las que podrian
incluirse las que a continuacioén se relacionan. En caso de no hacerlo pueden
producirse graves accidentes.

* Los circuitos de control externos deben protegerse mediante circuitos de
parada de emergencia, circuitos de bloqueo, circuitos de limitacién y
medidas de seguridad similares.

* El PLC desconectara (OFF) todas las salidas si su funcion de
autodiagndstico detecta cualquier error o en caso de ejecutarse una
instruccion de alarma de fallo grave (FALS). Para proteger al sistema
frente a dichos errores, deben incorporarse medidas de prevencion
externas que garanticen la seguridad.

Las salidas del PLC pueden bloquearse en la posicion de encendido
(ON) o apagado (OFF) debido a la acumulacién de sedimentos o a la
combustion de los relés de salida o a la destruccidn de los transistores de
salida. Para evitar dichos problemas, deben incorporarse al sistema
medidas de prevencién externas que garanticen la seguridad.

En caso de sobrecarga o de cortocircuito de la salida de 24 Vc.c. (fuente
de alimentacion del PLC), puede producirse una caida de tensiéon que
provoque la desconexion (OFF) de las salidas. Para evitar dichos
problemas, deben incorporarse al sistema medidas de prevencion
externas que garanticen la seguridad.

Compruebe las condiciones de seguridad antes de transferir al area de E/S (CIO)
del elemento funcional CPU archivos de datos almacenados en la memoria de
archivos (tarjeta de memoria o memoria de archivos de EM) utilizando un
dispositivo de programacion. De lo contrario, pueden producirse desperfectos en
los dispositivos conectados a la unidad de salida, independientemente del modo
de operacion del elemento funcional CPU.

El usuario debe tomar medidas de proteccién a prueba de fallos para garantizar
la seguridad en caso de que no se reciban sefales o que éstas sean incorrectas
0 andmalas debido a cortes momentaneos de corriente u otras causas. Si no se
adoptan las medidas adecuadas, un funcionamiento anémalo puede provocar
graves accidentes.

Ejecute la edicion online sélo después de haber confirmado que la ampliacion
del tiempo de ciclo no tendra efectos perjudiciales. De lo contrario, quizas no
se puedan leer las sefhales de entrada.

Compruebe las condiciones de seguridad del nodo de destino antes de transferir
un programa a otro nodo o de modificar el contenido del area de memoria de E/
S. La realizacién de cualquiera de estos procesos sin confirmar las condiciones
de seguridad puede provocar lesiones.

xxi
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/\ Precaucion

/\ Precaucion

Apriete los tornillos del bloque de terminales de la Unidad de fuente de
alimentacion de CA hasta el par de apriete especificado en el manual de
funcionamiento. Los tornillos flojos pueden provocar incendios o un
funcionamiento incorrecto.

Los elementos funcionales CPU CJ1M hacen una copia de seguridad
automatica del programa de usuario y de los datos de parametros en la
memoria flash cuando se escriben en el elemento funcional CPU. La
memoria de E/S (incluyendo las areas DM, EM y HR), no obstante, no se
escribe en la memoria flash. Las areas DM, EM y HR pueden mantenerse
con una bateria durante una interrupcién del suministro eléctrico. Si se
produce un error en la bateria, el contenido de estas areas puede no ser
correcto después de una interrupcion de suministro eléctrico. Si el contenido
de las areas DM, EM y HR se utiliza para controlar resultados externos, evite
que se realicen salidas incorrectas cuando el indicador de error de bateria
(A40204) se encuentre en ON. Las areas tales como DM, EM y HR, cuyo
contenido puede mantenerse durante cortes del suministro eléctrico, estan
respaldadas por una bateria. Si se produce un error de bateria, el contenido
de las areas configuradas para que se mantengan puede no ser correcto,
incluso en el caso de que no se produzca un error de memoria que detenga
el funcionamiento. Si fuese necesario para la seguridad del sistema, adopte
las medidas adecuadas en el programa de diagrama de relés en caso de
activarse (ON) el indicador de error de bateria (A40204). Algunas de estas
medidas podrian ser, por ejemplo, reconfigurar los datos de dichas areas.

Precauciones del entorno de funcionamiento

/\ Precaucion

& Precaucion

/\ Precaucion

Evite hacer funcionar el sistema de control en las siguientes posiciones:

* Lugares sometidos a la luz directa del sol.

* Posiciones expuestas a temperaturas o condiciones de humedad
inferiores o superiores a las indicadas en las especificaciones.

* Lugares expuestos a condensacion como resultado de cambios drasticos
de temperatura.

* Lugares expuestos a gases corrosivos o inflamables.

* Lugares con altas cantidades de polvo (especialmente polvo de hierro) o sal.
* Lugares expuestos al contacto con agua, aceite o productos quimicos.

* Lugares sometidos a golpes o vibraciones.

Si los sistemas van a instalarse en los siguientes lugares, adopte las medidas
de prevencion adecuadas y suficientes:

* Posiciones expuestas a electricidad estatica u otras formas de ruido.
* Lugares expuestos a fuertes campos electromagnéticos.

¢ Posiciones con posibilidad de quedar expuestas a radioactividad.

* Lugares préximos a fuentes de alimentacion eléctrica.

El entorno de funcionamiento del sistema PLC puede tener un efecto muy
importante en la vida util y en la fiabilidad del sistema. Los entornos de
funcionamiento inadecuados pueden provocar un funcionamiento incorrecto,
averias y otros problemas imprevistos en el sistema PLC. Asegurese de que
el entorno de funcionamiento cumple las condiciones especificadas, tanto
durante la instalacion como durante toda la vida del sistema.
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5 Precauciones de uso

Observe las siguientes precauciones durante la utilizacién del sistema PLC.

* En caso de que fuese necesario programar mas de una tarea, debe
utilizar CX-Programmer (software de programacion que se ejecuta en
Windows). Puede utilizar una consola de programacion para programar
Unicamente una tarea ciclica con tareas de interrupcién. No obstante, la
consola de programacién se puede utilizar para editar los programas
multitarea creados originalmente con CX-Programmer.

& ADVERTENCIA Tenga siempre en cuenta estas precauciones. De lo contrario, podrian producirse

lesiones graves, incluso mortales.

e Al instalar las Unidades, conéctelas siempre a una toma de tierra de 100 Q
0 menos. En caso de no realizar dicha conexion de 100 Q o menos,
pueden producirse descargas eléctricas.

* Para puentear los terminales GR y LG de la Unidad de fuente de
alimentacion, debe estar instalada una toma de tierra de 100 Q 0 menos.

» Desconecte siempre la fuente de alimentacion del PLC antes de proceder
a realizar cualquiera de las siguientes tareas. De lo contrario, puede
producirse un funcionamiento incorrecto o descargas eléctricas.

* Montaje o desmontaje de las Unidades de fuente de alimentacion,
Unidades de E/S, CPUs u otras Unidades.

e Ensamblado de las Unidades.

 Configuracién de los interruptores DIP o de los interruptores rotativos.
* Conexion de cables o cableado del sistema.

e Conexion o desconexion de los conectores.

&Precauci()n El incumplimiento de las siguientes precauciones puede provocar un

funcionamiento incorrecto del PLC o el sistema o bien dahar las Unidades del
PLC o este mismo. Tenga en cuenta estas precauciones en todo momento.

* Las CPUs de la serie CJ se entregan con la bateria instalada y la hora ya

ajustada en el reloj interno. Por consiguiente, no es necesario borrar la
memoria ni ajustar el reloj antes utilizarlas, como sucede con las CPUs
de la serie CS.

* En la memoria flash incorporada existe una copia de seguridad del

programa de usuario y de los datos del area de parametros de los
elementos funcionales CPU CJ1-H y CJ1M. Mientras el procedimiento de
copia de seguridad esta en curso, en la parte delantera de la CPU se
encendera el indicador BKUP. No desconecte la alimentacion de la CPU
mientras este indicador permanezca encendido. De lo contrario, la copia
de seguridad de los datos no podra realizarse.

Si, mientras se esta utilizando una CPU de la serie CJ, se establece que
la configuracion del PLC se especifique mediante el modo definido en la
consola de programacion y no hay ninguna conectada, el elemento
funcional CPU se iniciard en modo RUN. Esta es la configuracion
predeterminada de la configuracion del PLC (en las mismas condiciones,
un elemento funcional CPU CS1 se iniciara en el modo PROGRAM).

Al crear un archivo AUTOEXEC.IOM desde un dispositivo de programacion
(una consola de programacién o CX-Programmer) para transferir datos
automaticamente durante el inicio, establezca D20000 como primera
direccion de escritura y asegurese de que el tamafo de los datos escritos no
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supera el tamafio del area DM. Cuando el archivo de datos se lee desde la
tarjeta de memoria durante el inicio, los datos se escribiran en el elemento
funcional CPU que se inicia en D20000 aunque se haya establecido otra
direccion en el momento de creacion del archivo AUTOEXEC.IOM. Ademas,
si se supera la capacidad del area DM (lo que puede suceder si se utiliza
CX-Programmer), los datos restantes se sobrescribiran en el area EM.

Encienda siempre el PLC antes de conectar la alimentacion del sistema
de control. En caso contrario, pueden producirse errores temporales en
las senales del sistema de control, dado que los terminales de salida de
las Unidades de salida de CC y otras Unidades se encenderan
momentaneamente al encender el PLC.

El usuario debe tomar medidas de proteccién a prueba de errores para
garantizar la seguridad en caso de que las salidas de las Unidades de salida
permanezcan encendidas (ON) como resultado de fallos del circuito interno,
que puedan producirse en relés, transistores y demas elementos.

El usuario debe tomar medidas de proteccion a prueba de fallos para
garantizar la seguridad en caso de que no se reciban sefales o que éstas
sean incorrectas 0 andmalas debido a cortes momentaneos de corriente u
otras causas.

El usuario debera instalar por su cuenta circuitos de bloqueo y de
limitacion, asi como otras medidas de seguridad similares, en los
circuitos externos (es decir, no en el PLC).

No desconecte el PLC de la fuente de alimentacién durante la
transferencia de datos. Concretamente, no desconecte la alimentacion
durante la lectura/escritura de una tarjeta de memoria. Tampoco extraiga
dicha tarjeta si el indicador BUSY (ocupado) esta encendido. Antes
extraer una tarjeta de memoria, en primer lugar debe pulsar el interruptor
de alimentacion de dicha tarjeta y, a continuacion, esperar a que se
apague el indicador BUSY.

Si el bit de retencidon de E/S se activa (ON), las salidas del PLC no se
apagaran (OFF) y conservaran su estado anterior cuando el PLC pase del
modo RUN o MONITOR al modo PROGRAM. Asegurese de que las cargas
externas no puedan provocar situaciones peligrosas cuando esto ocurra
(cuando el funcionamiento se interrumpe debido a un error fatal, incluidos los
generados con la instruccion FALS(007), todas las salidas de la Unidad de
salida se ponen en OFF y sdlo se mantiene el estado de salida interno).

El contenido de las areas DM, EM y HR del elemento funcional CPU esta
salvaguardado por una bateria. Si la bateria se descarga, estos datos
podrian perderse. Aplique medidas de prevencion mediante el indicador
de error de bateria (A40204) para reinicializar los datos o bien adopte
otras medidas en caso de descarga de la bateria.

Utilice siempre la tension de alimentacién especificada en los manuales
de funcionamiento. Una tension incorrecta puede dar lugar a un funciona-
miento incorrecto o causar un incendio.

Adopte las medidas adecuadas para garantizar que la tension y frecuencia
nominal de la alimentacion sean las especificadas. Tenga especial cuidado
en lugares en los que la alimentacion eléctrica sea inestable. Una alimenta-
cién inapropiada puede dar lugar a un funcionamiento incorrecto.

Instale disyuntores externos y tome otras medidas de proteccién contra cor-
tocircuitos en cableados externos. En caso de no adoptarse medidas de
seguridad suficientes para prevenir cortocircuitos, puede producirse un
incendio.
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* No aplique a las Unidades de entrada una tensién superior a la tension
nominal de entrada. Un exceso de tension puede provocar un incendio.

* No aplique tensiones ni conecte cargas a las Unidades de salida que
superen la capacidad de conmutacién maxima. Los excesos de tension o
de carga pueden provocar incendios.

* Antes de realizar comprobaciones de resistencia de aislamiento o de
medir la tension, desconecte el terminal de puesta a tierra de la linea de
alimentacion eléctrica del terminal de puesta a tierra funcional. De lo con-
trario, el equipo podria quemarse.

Instale correctamente las Unidades, siguiendo al pie de la letra las
especificaciones de los manuales de funcionamiento. Una instalacion
incorrecta puede provocar desperfectos.

Asegurese de que todos los tornillos de los terminales y de los
conectores de los cables estan apretados hasta los pares de apriete
especificados en los manuales pertinentes. La aplicacién de un par de
apriete incorrecto puede provocar un funcionamiento incorrecto.

Durante el cableado, deje pegada la etiqueta a la Unidad. De lo contrario
pueden producirse desperfectos como consecuencia de la entrada de
particulas extraias al interior de la Unidad.

Una vez concluido el cableado, retire la etiqueta para permitir una adecuada
disipacién térmica. Dejar la etiqueta pegada puede provocar desperfectos.

Utilice terminales a presidon para el cableado. No conecte cables
trenzados pelados directamente a los terminales. La conexion de cables
trenzados pelados puede provocar un incendio.

Efectue correctamente el cableado de todas las conexiones.

Antes de conectar la alimentacion eléctrica, vuelva a comprobar la confi-
guracion de todos los interruptores y del cableado. Un cableado inco-
rrecto puede provocar un incendio.

Monte las Unidades sélo después de haber comprobado exhaustiva-
mente los bloques de terminales y los conectores.

Asegurese de que los bloques de terminales, las Unidades de memoria,
los cables de expansion y demas elementos con dispositivos de bloqueo
estan situados adecuadamente. De lo contrario, podria producirse un fun-
cionamiento incorrecto.

Antes de poner los equipos en funcionamiento, compruebe la configura-
cion de interruptores, el contenido del area DM y demas preparativos. En
caso de poner en servicio los equipos sin la configuracién o los datos
adecuados, pueden producirse un funcionamiento imprevisto.

Consulte que el programa del usuario puede ejecutarse correctamente
antes de ejecutarlo en la Unidad. De lo contrario puede producirse un
funcionamiento imprevisto.
* Confirme que no se producira ningun efecto adverso en el sistema antes
de intentar llevar a cabo cualquiera de las siguientes acciones. De lo
contrario, puede producirse un funcionamiento imprevisto.
» Cambiar el modo operativo del PLC (incluyendo la configuracion del
modo operativo al inicio).
* Forzar la configuracion o la reconfiguracion de cualquiera de los bits
de la memoria.

e Cambiar el valor actual de cualquier canal o valor establecido de la
memoria.
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Reanude las actividades sélo después de haber transferido al nuevo ele-
mento funcional CPU el contenido de las areas DM y HR, asi como los
demas datos para reanudar el funcionamiento. De lo contrario, puede
producirse un funcionamiento imprevisto.

No tire de los cables ni los doble mas alla de sus limites naturales. De lo
contrario, podrian romperse.

No apoye objetos sobre los cables u otros conductos de cableado. Los
cables podrian romperse.

No utilice los cables RS-232C para ordenador personal que se venden en
las tiendas de informatica. Utilice siempre los cables especiales especifi-
cados en este manual o bien prepare los cables ateniéndose a dichas
especificaciones. El uso de cables comerciales puede dafar los dispositi-
vos externos y la CPU.

No conecte el pin 6 (linea de alimentacion de +5 V) del puerto RS-232C a
ningun dispositivo externo excepto el adaptador RS-422A CJ1W-CIF11 o el
adaptador RS-232C/RS-422A NT-ALOO1. En caso contrario, el dispositivo
externo o la CPU pueden resultar dafiados.

Cuando sustituya alguna pieza, asegurese de comprobar que la tension de
la nueva pieza sea la correcta. De lo contrario podrian producirse desperfec-
tos o un incendio.

Antes de tocar una Unidad, toque antes un objeto metalico conectado a
tierra para descargarse de la electricidad estatica que pudiera haber acu-
mulado. De lo contrario, podria producirse un funcionamiento incorrecto o
el equipo podria resultar dafado.

Al transportar o guardar placas de circuitos, cubralas con material anties-
tatico para protegerlas de la electricidad estatica y mantener la tempera-
tura de almacenamiento adecuada.

Evite tocar las placas de circuitos y los componentes montados en las
mismas con las manos desnudas. Los flancos afilados y otras partes de
las placas pueden provocar lesiones en caso de ser manipuladas inco-
rrectamente.

No cortocircuite los terminales de la bateria, ni cargue, desmonte,
caliente o queme la bateria. No exponga la bateria a golpes fuertes. De lo
contrario podrian producirse fugas o roturas, o la bateria podria generar
calor o incendiarse. Absténgase de utilizar cualquier bateria que haya
caido al suelo o que haya sufrido un golpe fuerte. Las baterias expuestas
a golpes pueden presentar fugas en caso de utilizarlas.

Las normas UL requieren que las baterias sean sustituidas unicamente
por técnicos debidamente cualificados. Impida su manipulacion por per-
sonal no cualificado.

Tras interconectar las Unidades de alimentacion, CPUs, Unidades de E/
S, Unidades especiales de E/S o Unidades de bus de CPU, inmovilicelas
accionando los cierres deslizantes superior e inferior de las mismas hasta
que encajen firmemente en su lugar. Si las Unidades no estan
correctamente fijadas, no sera posible un funcionamiento correcto.
Asegurese de instalar la tapa final incluida con la CPU en la Unidad
instalada méas a la derecha. Los PLC de la serie CJ no funcionaran
correctamente si no instala esta tapa.

Pueden producirse efectos imprevistos si se configuran incorrectamente
los parametros o las tablas de data link. Incluso si ha configurado
correctamente las tablas de data link y los parametros, confirme que el
sistema controlado no se vea adversamente afectado antes de iniciar o
interrumpir data links.
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* Después de realizar una transferencia de tablas de rutas desde un
dispositivo de programacion a un elemento funcional CPU, éste debe ser
reiniciado. Esto es necesario para que las Unidades lean y habiliten las
nuevas tablas de rutas. Confirme que el sistema no vaya a verse
adversamente afectado antes de permitir el reinicio de las Unidades de
bus de CPU.

6 Compatibilidad con las Directivas CE

6-1 Directivas aplicables

6-2 Conceptos

Nota

* Directivas sobre CEM
* Directivas sobre baja tensién

Directivas sobre CEM

Los dispositivos OMRON compatibles con las Directivas CE también son com-
patibles con las normas sobre Compatibilidad Electromagnética (CEM) afines,
lo que permite integrarlos con mayor facilidad en otros dispositivos o equipos
industriales. Se ha comprobado que los equipos cumplen con las normas sobre
CEM (vea la nota siguiente). No obstante, es responsabilidad del cliente com-
probar que los productos cumplen las normas en los sistemas que utilice.

El cumplimiento de las disposiciones relativas a la CEM de los dispositivos
OMRON compatibles con las Directivas CE puede variar en funcion de la confi-
guracion, el cableado y demas condiciones del equipo o panel de control en el
que se instalen los dispositivos OMRON. Por lo tanto, sera responsabilidad del
cliente realizar la comprobacion final que confirme que los dispositivos y el
equipo industrial son compatibles con las normas CEM.

Las normas de CEM (Compatibilidad electromagnética) aplicables son:

SEM (Susceptibilidad electromagnética): EN61000-6-2
IEM (Interferencia electromagnética): EN61000-6-4
(Emisidén de radiaciones: normas para cables de hasta 10)

Directivas sobre Baja tensién
Debe asegurarse siempre que los dispositivos que funcionen con tensiones

entre 50 y 1.000 Vc.a., y entre 75 y 1.500 Vc.a., cumplen las normas de
seguridad de equipos PLC (EN61131-2).

6-3 Compatibilidad con las Directivas CE

1,2,3...

Los PLC de la serie CJ son compatibles con las Directivas CE. Para
garantizar que la maquina o el dispositivo en el que se utiliza el PLC de la
serie CJ es compatible con las Directivas CE, el PLC debe estar instalado del
siguiente modo:

1. Los PLC de la serie CJ deben instalarse dentro de un panel de control.

2. Las fuentes de alimentacion de CC utilizadas para la alimentacion
eléctrica de las comunicaciones y las E/S deben protegerse con un
aislamiento reforzado o doble.

xXxvii
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3. Los PLC de la serie CJ compatibles con las Directivas CE son igualmente
compatibles con la Norma de emisiones comunes (EN61000-6-4). Las
caracteristicas de las emisiones radiadas (normas para cables de hasta
10 m) pueden variar en funcion de la configuracién del panel de control
utilizado, de los demas dispositivos conectados al panel de control, del
cableado y de diversas condiciones. Por lo tanto, debe confirmar que el
equipo o la maquina industrial es compatible con las Directivas CE.

6-4 Métodos de reduccion del ruido de salida de relés

Medidas de prevencion

xxviii

Los PLC de la serie CJ cumplen las Normas de emisiones comunes
(EN61000-6-4) de las Directivas sobre CEM. Sin embargo, es posible que el
ruido generado por la conmutacion de salida de relés no cumpla dichas
normas. En tal caso debe conectarse un filtro de ruidos del lado de la carga o
bien adoptar cualquier otra medida de prevencion externa (con respecto al
PLC) adecuada.

Las medidas de prevencidon adoptadas con el objeto de cumplir las normas
pueden variar en funcion de los dispositivos del lado de la carga, del cableado, de
la configuracion de las maquinas, etc. A continuacion se exponen algunos
ejemplos de estas medidas tendentes a reducir los ruidos generados.

(Consulte informacién més detallada en EN61000-6-4.)

Estas medidas no seran necesarias si la frecuencia de conmutacion de la carga
de todo el sistema, con el PLC incluido, es inferior a 5 veces por minuto.

Estas medidas seran necesarias si la frecuencia de conmutacién de carga de
todo el sistema, con el PLC incluido, es superior a 5 veces por minuto.
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Ejemplos de medidas de prevencion

En caso de conmutacién de cargas inductivas, conecte un protector contra
sobretensiones, diodos, etc., en paralelo con la carga o con el contacto, tal y
como se indica a continuacion.

Circuito Corriente Caracteristicas Elemento requerido
c.a. | c.c.
Método CR Si Si Sila carga es un relé o solenoide, se | La capacitancia del condensador debe
_ producira un retardo entre el momento |serde 1 a 0,5 uF por cada corriente de
- en que se abre el circuito y el momento | contacto de 1 A; el valor de la resistencia
1 F 3 en que se restablece la carga. debe serde 0,5a 1 Q por cada tensién
@ 85 Sila tension de alimentacion es 24 ¢ | de contacto de 1 V. Sin embargo, estos
7 Trienede = |82 48 V, inserte el protector contra valores pueden variar en funcion de la
¢ |aimenta: sobretensiones en paralelo con la carga y de las caracteristicas del rele.
o carga. Si la tension de alimentacién es | Determine estos valores empiricamente,
de 100 a 200 V, inserte el protector de | teniendo presente que |a capacitancia
sobretension entre los contactos. suprime la descarga disruptiva cuando
los contactos se separan y que la resis-
tencia limita la corriente que pasa a la
carga cuando el circuito vuelve a
cerrarse.
La rigidez dieléctrica del condensador
debe ser de 200 a 300 V. Si se trata de
un circuito de CA, utilice un
condensador sin polaridad.
Método diodo No Si El diodo conectado en pgralelo con la ) E_I valor de rigidez dielégtrjca inversa del
— carga transforma en corriente la energia | diodo debe ser como minimo 10 veces
- acumulada por la bobina, corriente que al | mayor que el valor de tension del circuito.
o g entrar en la bobina es transformada en | La corriente directa del diodo debe ser
y Wi é palor por la resistencia de la carga igual o mayor que la corriente de carga.
Fuentede | |O.S inductiva. El valor de rigidez dieléctrica inversa
cion Este método provoca un retardo (entre |del diodo puede ser dos o tres veces
el momento en que se abre el circuito y | mayor que la tensién de alimentacion si
el momento en que se restablece la el protector contra sobretensiones se
carga) que es mas prolongado que el |aplica a circuitos electrénicos con
que produce el método CR. tensiones de circuito bajas.
Método varistor Si Si El método de varistor evita la imposicion | ---
— de alta tensién entre los contactos
0 F o] utilizando las caracteristicas de tension
f T o constante del varistor. Se producira un
@ ‘V %§ reta_rdo_entre el momento en que se abre
: Fuente de 8% el circuito y el momento en que se
i alimenta- restablece la carga.
o Si la tensién de alimentacion es de 24
6 48V, inserte el varistor en paralelo
con la carga. Si la tensién de
alimentacion es de 100 a 200 V, inserte
el varistor entre los contactos.

Al conmutar una carga con una corriente de irrupcién alta (por ejemplo, una
lampara incandescente), suprima la corriente de irrupcion tal y como se indica a
continuacion.

Medida 1

ouT .

COM

Proporcionar una corriente
residual de aproximadamente un
tercio del valor nominal a través
de una lampara incandescente

Medida 2

R
ouT .

COM

Proporcionando un
resistor limitador

XXix
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SECCION 1
Introduccion y especificaciones

Esta seccion expone las prestaciones especiales, funciones y especificaciones de las CPUs CJ1M con funciones Ethernet,
y describe las diferencias entre el elemento funcional Ethernet incorporado en la CPU y las unidades Ethernet
independientes.
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1-1 Introduccion
1-1-1 Descripcion general

Las CPUs CJ1M con funciones Ethernet combinan la multifuncionalidad, alta
velocidad y gran capacidad de las CPU SYSMAC serie CJ en un microautoé-
mata programable con la funcionalidad de una unidad Ethernet.

El elemento funcional Ethernet es parte de la CPU y no puede desmontarse.
El elemento Ethernet se cuenta como primera posicion en el bastidor
principal. Por consiguiente, el nimero maximo de unidades de E/S que puede
montarse en el bastidor de CPU son 9.

El modelo CJ1M-CPU1J-ETN combina las funciones de una CPU con las fun-
ciones Ethernet. La CPU tiene la misma funcionalidad que una CPU CJ1M-
CPU1L1 CJ1M (sin E/S integrada) version 3.0 o posterior. La Ethernet integrada
incorpora las principales funciones de la unidad Ethernet CJ1W-ETN21.

Nota

Nombre de Referencia del Configuracion
producto producto Elemento Elemento
funcional CPU | funcional Ethernet
CPUconlamisma | Unidad Ethernet
funcionalidad con funcionalidad
similar
CPU con Ethernet | CJ1IM-CPU11-ETN | CJ1M-CPU11 CJ1W-ETN21
CJ1M-CPU12-ETN |CJ1M-CPU12
CJ1IM-CPU13-ETN |CJ1M-CPU13
Elemento funcional CPU
Modelo Capacidad | Puntos de | Memoria Bastidores
de programa E/S de datos expansores
CJ1M-CPU11-ETN |5 Kpasos 160 puntos |32 Kcana- | Ninguno. (Max. 9 uni-
CJIM-CPU12.ETN |10 Kpasos | 320 puntos |198 (sin ) dades de E/5)
CJ1IM-CPU13-ETN |20 Kpasos | 640 puntos |q4e datos Max. 1 (max. de 19
extendida) |unidades de E/Sen
total)
Elemento funcional Ethernet
Modelo Capa fisica Numero maxi- Servicio de
mo de nodos en comunicaciones
la red FINS
CJ1M-CPU11-ETN | 100BASE-TX, 254 ¢ Servicio de comunica-
CJIM-CPU12-ETN | 10BASE-T ciones FINS
e Servidor FTP
CJIM-CPU13-ETN « Ajuste automatico de la
informacion del reloj.
¢ Funciones Web

1-1-2 Prestaciones

* El elemento funcional CPU tiene la funcionalidad de una CPU CJ1M sin
E/S incorporada.

* La CPU es compatible con los servicios de comunicaciones FINS y las
funciones de servidor FTP y de ajuste automatico del reloj, sin necesidad
de instalar una unidad Ethernet separada.

Nota No es compatible con servicios de socket ni con las funciones de envio/recepcion
de correo.

* La configuraciéon de la unidad y la supervision del estado del elemento
funcional Ethernet pueden realizarse desde el explorador Web.
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1-2 Especificaciones

1-2-1 Especificaciones de funcionamiento
Elemento funcional CPU
Elemento Especificacion

Modelo CJ1M-CPU13-ETN CJ1M-CPU12-ETN CJ1M-CPU11-ETN
Version Ver. 3,0 6 posterior
Puntos de E/S 640 320 160
Memoria de programa de usuario 20 Kpasos 10 Kpasos 5 Kpasos
Numero maximo de bastidores 1 max. No compatible.
expansores
Numero direccionable de unidades |19 9
de E/S
Memoria de datos 32 Kcanales
Memoria de datos extendida No compatible.
Funciones de impulsos No compatible.
Entradas de interrupcion 2 1
Puntos de salida PWM Ninguno
NuUmero maximo de subrutinas 1,024 256
Numero maximo de saltos para la 1,024 256
instruccion JMP
Bloques de Numero maximo de | 128
funciones (FB) | definiciones

Numero maximo de | 256

instancias
Memoria flash | Memoria del pro- 256 Kbytes

grama del bloque

de funciones

Archivo de 64 Kbytes

comentarios

Archivo de indices |64 Kbytes

de programas

Tablas de simbolos | 64 Kbytes

Especificaciones de transferencia

del elemento funcional Ethernet

Elemento

Especificacion

Versién

Ver. 1,0 6 posterior

Método de acceso al medio

CSMA/CD

Método de modulacién

Banda base (baseband)

Rutas de transmision

Forma de estrella

Velocidad de transmision

100 Mbit/s (100Base-TX) 10 Mbit/s (10Base-TX)

Medio de transmisiéon

Cable de par trenzado no apantallado
(UDP)
Categorias: 5, 5e

Cable de par trenzado no apantallado
(UDP)

Categorias: 3, 4, 5, 5e

Cable de par trenzado apantallado (STP) | Cable de par trenzado apantallado (STP)
Categorias: 100 Q a 5, 5e Categorias: 100 Q a 3, 4, 5, 5e

Distancia de transmisiéon

100 m (distancia entre el concentrador y el nodo)

Numero de conexiones en cascada

2 | 4

Capacidad del area de configuracion
del sistema de la unidad de bus de
CPU

994 bytes (Ver nota 2.)
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Especificaciones comunes

Elemento

Especificacion

Consumo (suministrado por
Unidades de fuente de alimentacion)

0,95 Aa5Vc.c.

Inmunidad al ruido

2 kV en la linea de alimentacion (de conformidad con IEC61000-4-4)

Resistencia a vibraciones

de 10 a 57 Hz, 0,075 mm de amplitud, de 57 a 150 Hz; aceleracion: 9,8 m/s? en
las direcciones X, Y, y Z durante 80 minutos (coeficiente de tiempo: 8 minutos
xfactor del coeficiente 10 = tiempo total 80 min.) (de conformidad con JIS
C0040)

Resistencia a golpes

147 m/s? 3 veces en cada una de las direcciones X, Y, y Z (Unidad de salida de
relé: 100 m/sz) (de conformidad con JIS C0041)

Temperatura ambiente de operacion

0ab55°C

Humedad ambiente de operacion

10% a 90% (sin condensacion)

Atmoésfera

Debe estar libre de gases corrosivos.

Temperatura ambiente de
almacenamiento

—20 a 75°C (excluyendo la bateria)

Puesta a tierra

Menos de 100 Q

Envolvente

Instalacién en panel.

Peso (sélo la unidad)

210 g max.

Dimensiones

62 x 90 x 65 mm (ancho x alto x fondo)

Medidas de seguridad

Compatible con las normas cULus y las Directivas CE.

Nota 1.

El numero de pasos de un programa no es igual al nimero de instruccio-
nes. Por ejemplo, LD y OUT necesitan 1 paso cada una, pero MOV(021)
requiere 3 pasos. La capacidad del programa indica el nimero total de pa-
sos para todas las instrucciones del programa. Consulte informacion de-
tallada acerca del numero de pasos requeridos para cada instruccion en
el Manual de funcionamiento de autématas programables SYSMAC de la
serie CJ (W393).

También el elemento funcional Ethernet de la CPU CJ1M con funciones

Ethernet estd asignado en el area de configuracion del sistema de la
unidad de bus de CPU.

1-2-2 Comparacion entre elementos funcionales Ethernet y unidades

Ethernet
La siguiente tabla muestra las diferencias entre las CPUs CJ1M con
funciones Ethernet y las unidades Ethernet de la serie CJ.
Elemento Unidad Ethernet de la serie CJ CPUs CJ1M con funciones

Ethernet

Referencia CJ1W-ETN21 CJ1M-CPU11-ETN
CJ1M-CPU12-ETN
CJ1M-CPU13-ETN

Capa fisica 100BASE-TX, 10BASE-T Idénticas

Numero de nodos en la red FINS 254 Idénticas

Extraccion del elemento funcional Ethernet | Posible No es posible

Especificacion del servidor Especificacién mediante direccion IP o | Posible

especificaciones de nombre de host
(funcion de cliente DNS)
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Elemento Unidad Ethernet de la serie CJ CPUs CJ1M con funciones
Ethernet
Servicio de Servicio de FINS/UDP Posible
comunicaciones comunicaciones FINS | FINS/TCP

Funcién de servidor
FTP

La memoria del archivo de la CPU
(tarjeta de memoria 0 memoria de
archivo EM) es de lectura y escritura.

La memoria del archivo del elemen-
to funcional CPU (sdlo tarjeta de
memoria) es de lectura y escritura.

Ajuste automatico de
la informacién del reloj

Los datos del reloj interno de la CPU
pueden ajustarse automaticamente a
los datos de reloj recibidos desde el
servidor SNTP

Posible

Funciones Web

Desde el servidor Web (a través del
explorador Web) es posible configurar la
unidad y leer su estado.

Posible

Funciones de correo

Funciones de envio de correo
Funciones de recepcion de correo

No es posible

Funcién de servicio de
socket

Servicios de socket TCP
Servicios de socket UDP

No es posible

Comandos FINS

RESET Posible
CONTROLLER DATA READ Posible

Responde a CJ1W-ETN21
CONTROLLER STATUS READ Posible

(Sin error de servidores SMTP y
POP, y sin respuesta de estado)

ECHOBACK TEST Posible
BROADCAST TEST (READ RESULTS) | Posible
BROADCAST TEST (SEND TEST Posible
DATA)

ERROR LOG READ Posible
ERROR LOG CLEAR Posible

REQUEST TO OPEN UDP SOCKET

No es posible

REQUEST TO RECEIVE UDP
SOCKET

No es posible

REQUEST TO SEND UDP SOCKET

No es posible

REQUEST TO CLOSE UDP SOCKET

No es posible

REQUEST TO OPEN TCP SOCKET
(PASSIVE)

No es posible

REQUEST TO OPEN TCP SOCKET
(ACTIVE)

No es posible

REQUEST TO RECEIVE TCP SOCKET

No es posible

REQUEST TO SEND TCP SOCKET

No es posible

REQUEST TO CLOSE TCP SOCKET

No es posible

EXECUTE PING COMMAND Posible
REQUEST TO CHANGE REMOTE Posible
NODE FOR FINS/TCP CONNECTION
REQUEST TO READ STATUS FOR | Posible
FINS/TCP CONNECTION

IP ADDRESS TABLE WRITE Posible
IP ADDRESS WRITE Posible
IP ADDRESS TABLE READ Posible
IP ROUTING TABLE READ Posible
PROTOCOL STATUS READ Posible
MEMORY STATUS READ Posible
SOCKET STATUS READ Posible
ADDRESS DATA READ Posible
IP ADDRESS READ Posible
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1-3 Nombres y dimensiones de los componentes

1-3-1 Nombres de componentes

Nota Cuando no utilice los puertos de periféricos 0 RS-232C, coloque siempre las
cubiertas de conector como medida de proteccion contra el polvo.

CPUs CJ1M-CPU1[ -ETN CJ1M con funciones Ethernet

Elemento Elemento funcional
funcional CPU Ethernet
/ \/ \ :
Indicadores LED Indicadores . .
Muestra el estado de funcionamiento
— — del elemento funcional Ethernet
Srowac o el Auvemo soom
Compartimento de la bateria M- \ ERR/ALMo S 5 5 o o ;
P ~cruitETN I pepmioa] | 100M ERH TCP FTP HOST | Interruptor de niimero de
Interruptor DIP [EROGRANABLE  COWIM o & ;
H unidad

] ROLLER »
(Dentro del compartimento de la bateria) _mgu\"\._’

- ) . Se-- Se utiliza para configurar el
Se utiliza para las opciones iniciales.

numero de unidad del
elemento funcional Ethernet
con un digito hexadecimal.

OPEN

Indicadores de la

tarjeta de memoria\ VCPWH
MCPWR (verde): Se Interruptor de alimentacion de — BUSY (o) 0 .
ilumina mientras se la tarjeta de memoria*1 = :;lterrléptores de numero
ta alimentando | e nodo
te;"aetz ! deem:mci)oriaa Puerto de periféricos — I:I Se utilizan para configurar
] ! . Conectado a los dispositivos de I nd de nodo FINS
BUSY (naranja): Se ' 8 el nimero de nodo
umi c]i : . programacion, como a la consola de o del elemento funcional
flumina cuando se esta programacion o a los ordenadores Ethernet con dos digitos
accediendo a la tarjeta host i PERIPHERAL i
de memoria. ' hexadecimales.
Conector de la tarjeta de memoria
Conecta la tarjeta de memoria a la O 100BASE-TX
CPU 10BASE-T
9o
o ) —
Puerto RS-232C 9% 0 —
Conectado a dispositivos de programacion 80 — Conector Ethernet
(excepto a la consola de programacién), ordenadores =1 — Se utiliza para conectar el
host, dispositivos externos de uso general, terminales O cable de par trenzado de
programables y otros dispositivos. =1 Ethernet.
PORT
% w
Botén de expulsion de la tarjeta de memoria
Pulse el botén de expulsién para extraer Pin de montaje para carril DIN
la tarjeta de memoria de la CPU. Se utiliza para montar la unidad en un carril DIN.

*1: Pulse el interruptor de alimentacién para desconectarla antes de
extraer la tarjeta de memoria. Ademas, pulselo para realizar una
operacion sencilla de copia de seguridad.

Nota El elemento funcional Ethernet incluye una etiqueta de direccion IP. Escriba la
direccién IP y la mascara de subred en esta etiqueta y, a continuacion,
péguela en la parte delantera del elemento funcional Ethernet. Esto le
permitira confirmar facilmente la direccion IP y la mascara de subred.
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RUN ERC SD RDENLACE | I] (Ejemplo :
100M ERH TCP FTP HOST DIRECCION IP w
TN de 133.113.110.142
unidad -
L MASCARA DE SUBRED
wo(ff 255.255.255.0
S x16

Pegue la etiqueta en la parte

L345)
S delantera del elemento
N x16°

funcional Ethernet, entre los
[DmecmoN P interruptores de nimero de

133.113.110.142 nodo y el conector Ethernet.

MASCARA DE SUBRED

255.255.255.0

00BASE-TX
10BASE-T

J

_—L]

=)

Cada dispositivo de comunicaciones conectado a la red Ethernet tiene
asignada una direccion Ethernet exclusiva. En el caso del elemento funcional
Ethernet, esta direccién Ethernet aparece a la derecha de la unidad, en forma
de numero hexadecimal de 12 digitos.

omron CJ1M-CPU11-ETN

N° de lote
OMRON Corporation MADE IN JAPAN

|

000000000000

| S —

—| Direccién Ethernet (12 digitos)

Nota Ademas, la direccion Ethernet puede comprobarse utilizando el comando
FINS.
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Indicadores del elemento funcional CPU

La siguiente tabla describe los indicadores LED situados en el panel frontal
del elemento funcional CPU.

Indicador | Color Estado Significado
RUN Verde |ON El PLC esta funcionando con normalidad en modo RUN o MONITOR.
Parpadeando | Error del modo de descarga del sistema o error de configuracion del interruptor
DIP.
OFF El PLC ha dejado de funcionar mientras estaba en modo PROGRAM, como
consecuencia de un error fatal, o bien esta descargando datos desde el sistema.
ERR/ALM Rojo ON Se ha producido un error fatal (incluida la ejecucién de la instruccion FALS) o un
error de hardware (error de temporizador de guarda).
La CPU dejara de funcionar y las salidas de todas las unidades de salida se
pondran en OFF.
Parpadeando | Se ha producido un error no fatal (incluida la ejecucion de la instruccion FAL)
La CPU continuara funcionando.
OFF La CPU esta funcionando con normalidad.
INH Naranja | ON El bit de salida OFF (A50015) se ha puesto en ON. Las salidas de todas las
unidades de salida se pondran en OFF.
OFF El bit de salida OFF (A50015) se ha puesto en OFF.
PRPHL Naranja | Parpadeando | La CPU esta comunicando (enviando o recibiendo) a través del puerto de
periféricos.
OFF La CPU no esta comunicando a través del puerto de periféricos.
COMM Naranja | Parpadeando | La CPU esta comunicando (enviando o recibiendo) a través del puerto RS-232C.
OFF La CPU no esta comunicando a través del puerto RS-232C.
BKUP Naranja | ON Los datos del &rea de pardmetros y del programa de usuario se estan copiando en la
memoria flash de la CPU, o bien se estan restaurando desde la memoria flash.
Nota No desconecte la alimentacion del PLC mientras este indicador permanezca
iluminado.
OFF No se estan escribiendo datos en la memoria flash.
g —J
RUN 0
ERR/ALM o
INHo

Indicador | Color Estado Significado
MCPWR Verde |ON La tarjeta de memoria esta conectada a la alimentacion eléctrica.
Parpadeando | Parpadea una vez: Lectura, escritura o verificacién de normalidad de copia de
seguridad sencilla
Parpadea cinco veces: Fallo en la escritura de la copia de seguridad sencilla
Parpadea cinco veces: Advertencia de escritura de copia de seguridad sencilla
Parpadea continuamente: Fallo en la verificacién o en la lectura de la copia de
seguridad sencilla
OFF La tarjeta de memoria no esta conectada a la alimentacion eléctrica.
BUSY Naranja | Parpadeando | Se esta accediendo a la tarjeta de memoria.
OFF No se esta accediendo a la tarjeta de memoria.
OPEN
\OMCPWR
oBUSY @] I]
o]

PERIPHERAL




Nombres y dimensiones de los componentes Seccioén 1-3

Interruptor DIP

La CPU CJM1 con funciones Ethernet dispone de un interruptor DIP de 8 pines
que se utiliza para seleccionar los parametros operativos basicos de la unidad,
tal y como se indica en la siguiente tabla.

N2 de | Configu Funcion Uso Valor
pin racion prede-
termi-

nado

1 ON Inhabilita la escritura en la memoria del Se utiliza para evitar la sobrescritura OFF
programa de usuario. (Ver nota.) accidental de programas desde dispositivos

OFF Habilita la escritura en la memoria del de programacién (incluida la consola).
programa de usuario.

2 ON El programa de usuario se transfiere Se utiliza para almacenar programas en la OFF
automaticamente desde la tarjeta de tarjeta de memoria con el objeto de alternar
memoria al arrancar. operaciones, o bien para transferir progra-

: " tomaticamente al arrancar (operacion
OFF El programa de usuario no se transfiere mas au h :

automaticamente desde la tarjeta de de la RQM d_e la tar!eta de memqua).

memoria al arrancar. Nota Siel pin 7 estda en ON Yy el pin 8 en OFF,
se dara prioridad a la copia de seguri-
dad sencilla desde la tarjeta de memo-
ria, por lo cual incluso si el pin 2 esta en
ON, el programa de usuario no sera
transferido automaticamente desde la
tarjeta de memoria al arrancar.

3 No se utiliza. - OFF

4 ON Se utilizan los parametros de comunicacio- | Se pone en ON para utilizar el puerto de OFF
nes de puertos de periféricos especificados | cualquier dispositivo, a excepcion de una
en la configuracion del PLC. consola de programacion o CX-Programmer

OFF Se utilizan los parametros de comunicaciones (sélo bus de periféricos).
de puerto de periféricos configurados
mediante una consola de programacién o
CX-Programmer (sélo bus de periféricos).

5 ON Se utilizan los parametros de comunicacio- | Se pone en ON con el fin de utilizar el puerto | OFF
nes del puerto RS-232C configurados RS-232C para un dispositivo de
mediante CX-Programmer (sdlo bus de peri- | programacion.
féricos).

OFF Se utilizan los parametros de comunicacio-
nes del puerto RS-232C especificados en la
configuracién del PLC.

6 ON Pin definido por el usuario. Pone en OFF el | Pone en ON o en OFF el pin 6, y utiliza OFF
indicador de pin del interruptor DIP de usua- | A39512 en el programa, para crear una
rio (A39512). condicion definida por el usuario sin utilizar

OFF Pin definido por el usuario. Pone en ON el una unidad de E/S.
indicador de pin del interruptor DIP de usua-
rio (A39512).
7 ON Escritura desde el elemento funcional CPU | Mantenga pulsado el interruptor de OFF
en la tarjeta de memoria. alimentacion de la tarjeta de memoria
durante tres segundos.

Restauracién desde la tarjeta de memoria al | Para leer desde la tarjeta de memoria al

elemento funcional CPU. elemento funcional CPU, conecte la
alimentacién del PLC.
Al conectar la alimentacion, esta operacion
tendra prioridad sobre la transferencia
automatica (pin 2 ON).

OFF Verificacion del contenido de la tarjeta de Mantenga pulsado el interruptor de

memoria. alimentacion de la tarjeta de memoria
durante tres segundos.

8 OFF Siempre en OFF. OFF

Nota 1.

Si el pin 1 esta en ON, no podran sobrescribirse los siguientes datos:

* Todas las partes del programa de usuario (programas de todas las tareas)
* Todos los datos del area de parametros (como la configuracion del PLC y

la tabla de E/S)




Nombres y dimensiones de los componentes

Seccion 1-3

Mientras el pin 1 esté en ON, el programa de usuario y el area de parame-
tros no se borraran si la operacién de borrado de la memoria se ejecuta
desde un dispositivo de programacion.

2. Elelemento funcional CPU no funcionara en ningun otro modo que no sea
PROGRAM después de realizarse la copia de seguridad de los datos a
una tarjeta de memoria con el pin 7 del interruptor DIP. Para pasar al modo
RUN o MONITOR, desconecte la alimentacién, ponga el pin 7 en OFF y
reinicie el PLC. De este modo, el usuario podra cambiar de modo operati-
vo siguiendo el procedimiento normal.

=

CMRON J

Sysmac AR
MNHo ¥

CPU11-ETN PRPAHLO 1
PROGRAMMABLE COWM o
CONTROLLER N

Nota El idioma con el que se visualizan las CPUs de la serie CJ no se configura
con el interruptor DIP, sino con las teclas de la consola de programacion.

Indicadores del elemento funcional Ethernet

El estado de los indicadores muestra el estado operativo del elemento
funcional Ethernet, tal y como se indica a continuacion.

RUN ERC SD RDENLACE
- W omom

- m m m m
100M ERH TCP FTP HOST

Indicador Color Estado Significado

RUN Verde Apagado Funcionamiento detenido

Error de hardware
Encendido Operacion normal

100M Verde Apagado 10 Mbps (10Base-T)

(Velocidad de Encendido 100 Mbps (100Base-TX)

transferencia)

ERC Rojo Apagado Ethernet normal

(Error Ethernet) Encendido Direccion de nodo no entre 1y 254
Se ha producido un error de hardware (por ejemplo, la memoria
interna).

ERH Rojo Apagado CPU normal

(Error CPU) Encendido Se ha producido un error en CPU.
Se ha producido un error en la tabla de E/S, el nimero de unidad, la
configuracién de la unidad o la configuracion de las tablas de ruta.

Parpadeando | Se ha especificado una direccion IP no valida. Con la generacion

automatica de direccion, los dos digitos de la derecha de la
direccion IP no coinciden con la direccion de nodo.

SD Amarillo | Apagado No se estan enviando datos (preparado para enviar)

(Enviar datos) Encendido Se estan enviando datos

RD Amarillo | Apagado No se estan recibiendo datos (preparado para recibir)

(Recibir datos) Encendido Recibiendo datos

LNK Amarillo | Apagado No se ha establecido el enlace entre los concentradores.

(Estado del enlace) Encendido Se ha establecido el enlace entre los concentradores.

10
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Indicador

Color Estado Significado

TCP
(Socket TCP en uso)

Amarillo

Apagado No se esta utilizando ninguno de los ocho sockets TCP de los
servicios de socket.

Encendido Se esta utilizando al menos uno de los ocho sockets TCP de los
servicios de socket.

(Estado de conexién del
servidor)

FTP Amarillo | Apagado Servidor FTP en espera.

(Servicio de servidor Encendido Servidor FTP en servicio (un usuario conectado).

FTP)

HOST Amarillo | Apagado El servidor (DNS, SMTP, POP3 6 SNTP) no esta siendo utilizado.

Parpadeando | Se ha producido un error en la conexién del servidor.
Encendido La conexioén del servidor es normal.

Configuracion del numero de unidad del elemento funcional Ethernet

Nota

El numero de unidad se utiliza para identificar las unidades de bus de CPU
individuales cuando hay mas de una montada en el mismo PLC. Utilice un
pequeno destornillador para realizar el ajuste, y tenga cuidado de no dafar el
interruptor rotativo. El nimero de unidad configurado en fabrica es 0.

Rango de
configuracion:

OaF

1. Antes de configurar el nimero de unidad, desconecte la alimentacion
eléctrica.

2. Si el nimero de unidad va a configurarse por primera vez, o va a
modificarse, deben crearse tablas de E/S para el PLC.

3. En los PLCs de las series CS y CJ, las areas dedicadas son
automaticamente asignadas en las areas CIO y DM en funcién de los
numeros de unidad configurados. Consulte informacion detallada en la
SECCION 4 Asignaciones de memoria de la unidad Ethernet (W420).

Configuracion de la direccion de nodo del elemento funcional Ethernet

Nota

Con el servicio de comunicaciones FINS, en una red Ethernet a la que hay
conectados varios elementos funcionales Ethernet o unidades Ethernet,
éstos son identificados mediante las direcciones de nodo. Utilice los interrup-
tores de direccion de nodo para configurar direcciones entre 01 y FE hexade-
cimal (entre 1y 254 decimal). No especifique un nimero ya configurado para
otro nodo de la misma red.

N° de

nodo

x16' o
Rango de configuracion:
01 a FE (1 a 254 decimal)

x16'

El interruptor superior ajusta el digito mas significativo, y el inferior el digito
menos significativo. La direccién de nodo configurada en fabrica es 01.

Antes de configurar la direccion de nodo, desconecte la alimentacion
eléctrica.

11
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Relacion con las
direcciones IP

1-3-2 Dimensiones
CJ1M-CPU1[-ETN

12

Si se utiliza el método de generacién automatica (tanto dindmico como
pasivo) para la conversion de direcciones, configure el byte de la derecha de
la direccion IP para los elementos funcionales Ethernet o las unidades Ether-
net con el mismo valor que la direccion de nodo. Si no fuese posible, para la
conversion de direcciones debera utilizarse el método de tabla de direcciones
IP o el método combinado. (Consulte informacion detallada en el Manual de
funcionamiento de unidades Ethernet, Construccion de redes (W420).) Si en
la red Ethernet no se utiliza el servicio de comunicaciones FINS, no hay pro-
blema en solaparlas con otros elementos funcionales Ethernet o unidades
Ethernet. No obstante, el ajuste debe realizarse en el intervalo de 01 a FE. Si
se configura un valor fuera de este intervalo, el indicador ERC se iluminara.

31
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A
== =
4 omaon J—nge——_7
SYSMAC iU Anoere o R w1 - (|

NHo
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OPEN
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SECCION 2
Configuracion de la unidad y asignaciones de memoria

Esta seccién describe la configuracién de la unidad utilizando CX-Programmer o la funcién Web, y también presenta
informacidn acerca de las asignaciones de memoria para el elemento funcional Ethernet.

2-1 Configuracionde launidad. ......... ... .. .. . i

2-1-1  Utilizando CX-Programmer . . .............. ... ... .. ......
2-1-2  Utilizando lafuncion Web . ........ ... .. .. .. ... . ..

2-2  Asignaciones de memoria del elemento funcional Ethernet. . ............

2-2-1  AsignacioneseneldreaCIO. ........... .. .. .. ... .. ......

2-2-2  AsignacioneseneldreaDM...... ... ... ... ... ... . ...

2-3  Funcién Web

14
14
15
15
15
19
20
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Configuracion de la unidad

Seccion 2-1

2-1

2-1-1

Configuracion de la unidad

Para configurar el elemento funcional Ethernet, utilice la opciéon Unit Setup
(Configuracion de unidad) de CX-Programmer (Ver. 5.0 o posterior), o bien la
opcion Web.

Utilizando CX-Programmer

Nota

La siguiente tabla presenta las opciones de configuracion de unidad que
pueden especificarse desde CX-Programmer. Consulte informacion detallada
sobre el particular en el Manual de funcionamiento de unidades Ethernet,
Construccion de redes (W420) y el Manual de funcionamiento de unidades
Ethernet, Construccion de aplicaciones (W421).

Los elementos funcionales Ethernet utilizan la misma configuracion que las
unidades Ethernet. Por consiguiente, podran visualizarse todas Ilas
configuraciones de las unidades Ethernet, aunque algunas no podran

especificarse empleando la CPU con funciones Ethernet.

Ficha

Elemento

Valor predeterminado

Configuracion

Broadcast (Emision)

All 1 (4.3BSD) [Todas 1 (4.3BSD)]

Direccion IP

0.0.0.0 (direccidn de nodo FINS 192.168.250.)

Sub-net Mask (Mascara de subred)

0.0.0.0 (mascara de red predeterminada para la
configuracién de la direccion IP)

FINS/UDP Port (Puerto FINS/UDP)

9,600

FINS/TCP Port (Puerto FINS/TCP)

9,600

Conversion

Auto (dynamic) [Auto (dinamica)]

TCP/IP keep-alive (Mantener viva TCP/IP)

0 (120 minutos)

IP Address Table (Tabla de direcciones IP) Ninguno
IP Router Table (Tabla de rutas IP) Ninguno
FTP Iniciar sesion Ninguno
Contrasefa None (“CONFIDENTIAL”) [Ninguno
(“CONFIDENCIAL)]
Port No. (N° puerto) 0 (se utiliza el numero 21.)
FINS/TCP Conexion
Es posible configurar | FINS/TCP Mode (Modo | Server (Servidor)
las siguientes FINS/TCP)
opciones para cada [pjreccion IP 0.0.0.0
numero de conexion. - —
Auto allocated FINS node | Desde 239 a 254, para numeros de conexion del
(Nodo FINS asignado 1al16
automaticamente)
keep-alive (mantener Uso
viva)
DNS Direccion IP Ninguno
Port No. (N° puerto) 0 (se utiliza el numero 53.)
Retry timer (Temporizador de reintentos) 0 (10 ms)
SMTP Estas funciones no son compatibles con las
POP CPUs CJ1M con funciones Ethernet. .
Mail Address Nota Si se configura alguna de estas opcio-

(Direccion de correo)

Send Mail (Enviar
correo)

Receive Mail
(Recibir correo)

nes, quedaran guardadas, pero el sis-

tema las ignorara. Por consiguiente, no

se produciran desperfectos.

14



Asignaciones de memoria del elemento funcional Ethernet

Seccion 2-2

Ficha Elemento Valor predeterminado
Auto Adjust Time Get the time information from the SNTP server | No activada
(Ajuste automatico | (Obtener informacién de la hora en el servidor
de hora) SNTP)
Auto Adjust Time (Ajuste automatico de hora) 0:0:0
Server specification type (Tipo de especificacion | Direccién IP
del servidor)
Direccion IP 0.0.0.0
Host Name (Nombre del host) Ninguno
Port No. (N° puerto) 0 (se utiliza el numero 123.)
Retry timer (Temporizador de reintentos) 0(10s)
Adjust Time (Ajustar hora) +0:0

HTTP

Use Web Function (Usar funcion Web)

Activada (se utilizara la funcion Web.)

Contrasena

Ninguna (se utilizard “ETHERNET”.)

Port No. (N° puerto)

0 (se utiliza el nimero 80.)

2-1-2 Utilizando la funcion Web

La funcion Web puede utilizarse para configurar el elemento funcional
Ethernet desde el explorador Web. Si desea obtener mas detalles, consulte

2-3 Funcion Web.

2-2 Asignaciones de memoria del elemento funcional Ethernet

2-2-1

Asignaciones en el area CIO

Los diversos tipos de datos se almacenan en

las posiciones de

desplazamiento indicadas en el siguiente diagrama, a partir del canal inicial
del area de cada unidad o elemento funcional.

El canal inicial n se calcula mediante la siguiente ecuacion:
Canal inicial n = CIO 1500 + (25 x nimero de unidad)

15



Asignaciones de memoria del elemento funcional Ethernet

Seccion 2-2

Desplazamiento

n+1

n+16
n+17
n+18
n+19

a
n+21

n+23
n+24

Bit
15

8 7 0

Interruptor de control de la unidad

(No utilizado).

Estado de servicio

Estado de error

(No utilizado).

Estado de conexion de FINS/TCP

(No utilizado).

Direccién de los datos

Elemento funcional CPU a elemento |
funcional Ethernet

Elemento funcional Ethernet a
elemento funcional CPU

Los siguientes elementos del diagrama también pueden comprobarse utili-
zando los ajustes de interruptor de software de CX-Programmer.

» Estado de servicio (estado de FTP)
* Estado de conexién de FINS/TCP

En las secciones indicadas encontrara explicaciones sobre el modo de utilizar
los servicios de comunicaciones relacionados en el diagrama precedente.

Bits de control de unidad (unidad funcional CPU a unidad funcional Ethernet)

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
IR EEEEEREEEE
A
Interruptor de ajuste automatico del reloj
Bit Interruptores Estado| Manipulado Operacion de la unidad referencia
por
0a3 (No utilizado).
4 Interruptor de ajuste | ON Usuario El ajuste automatico del reloj se eje- | Manual de operaciones,
automatico del reloj cuta cuando este bit se pone en ON. | Construccion de i
OFF | Unidad La unidad lo pone en OFF una vez | @plicaciones, SECCION
concluido el ajuste automatico del 5 (W420)
reloj.
5a15 (No utilizado).

16



Asignaciones de memoria del elemento funcional Ethernet

Seccion 2-2

Interruptor de ajuste automatico del reloj (bit 4)

El ajuste automatico del reloj puede ejecutarse poniendo este interruptor en
ON. El servidor SNTP requerido para el ajuste automatico del reloj se
configura en la configuracion de unidad.

Una vez concluido el ajuste automatico del reloj, el elemento funcional
Ethernet pondra automaticamente este interruptor en OFF. Hasta entonces,
evite manipular el interruptor.

Estado de servicio (de Ethernet a CPU)

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
vz =] =[] [ [ [=[=1=]=]=]=1-1] |
1_ Estado
Estado del enlace Formato de configuracién del sistema de FTP
Bit Nombre Estado| Manipulado Operacion de la unidad referencia
por
0 Indicador de estado | ON Unidad Servidor FTP en servicio. Manual de operaciones,
de FTP (Cliente FTP conectado.) Construccion de aplica-
OFF | Unidad Servidor FTP en espera. ciones, SECCION 4
(Cliente FTP no conectado.) (W420)
1a7 (No utilizado).
8a il Formato de ON Unidad Muestra el formato actual del area | SECCION 2 Instalacion
configuracion del OFE Unidad de configuracion del sistema de la | y configuracion inicial
sistema unidad de bus de CPU, indicando el | (W420)
estado ON/OFF de una combina-
cion de bits.
12a13 |(No utilizado). --- --- --- ---
14 Estado del enlace |ON Unidad ON mientras existe establecido un | ---
enlace entre los concentradores.
OFF Unidad OFF cuando se termina el enlace
entre los concentradores.
15 (No utilizado). --- --- ---

Nota

Estado de FTP (bit 0)

Estd en ON si estd conectado a un cliente FTP, y en OFF cuando no esta
conectado. Con la funcion de servidor FTP es posible conectarse con un solo
cliente FTP cada vez. Por consiguiente, mientras este bit esté en ON, ningun
otro cliente podra conectarse al servidor.

También el indicador FTP del elemento funcional Ethernet muestra el estado
de FTP, del siguiente modo:

Apagado:  Servidor FTP en espera. (Estado de FTP: OFF)
Encendido: Servidor FTP en servicio. (Estado de FTP: ON)
Formato de configuracion del sistema (bits 8 a 11)

Estos bits muestran la clasificacién de formato del area de configuracion del
sistema de la unidad de bus de CPU.

Direccion de bit Clasificacion de formato

11 (10| 9 8

0 0 0 0 Modo ETN11
0 0 0 1 Modo ETN21
Otros Reservado

El modo ETN11 indica que el formato de configuracion del sistema de CJ1W-
ETN11 esta siendo utilizado sin modificaciones tras sustituir una CJ1W-ETN11
(unidad Ethernet 10Base-T) por una CJ1W-ETN21 (unidad Ethernet 100Base-T).

17



Asignaciones de memoria del elemento funcional Ethernet Seccion 2-2

Estado de error (unidad
funcional Ethernet a
unidad funcional CPU)

Es posible utilizar CX-Programmer para cambiar de formato entre los modos
ETN21 y ETN11. No obstante, el modo ETN11 no suele ser necesario. En condi-
ciones normales, utilice el modo ETN21 (predeterminado).

El estado de los errores que se producen en el elemento funcional Ethernet
se refleja tal y como se indica en el siguiente diagrama.

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
e | | [-[=[ [-l-0=0=0 [ [ [ ] [-]-]
Bit 02: Error de configuracién de direccion IP
Bit 03: Error de tabla de direcciones IP
Bit 04: Error de tabla de rutas IP
Bit 05: Error de servidor DNS
Bit 06: Error de tablas de rutas
—— Bit 11: Error de servidor SNTP
Bit 14: Discrepancia de direcciones
Bit 15: Error de EEPROM
Bit Error Estado | Manipulado por Operacion de la unidad
Oai (No utilizado).
2 Error de configuracion de |[ON Unidad ON si en la direccion IP se produce alguna de las
direccion IP siguientes condiciones.
* Todos los bits de ID del host son 0 6 1.
* Todos los bits de ID de lared son 0 6 1.
* Todos los bits de ID de la subred son 1.
e La direccion IP comienza por 127 (0x7F)
OFF Unidad OFF si la direccion IP es normal.
3 Error de tabla de ON Unidad ON si la informacién de la tabla de direcciones IP es
direcciones IP incorrecta.
OFF Unidad OFF si la tabla de direcciones IP es normal.
4 Error de tabla de rutas IP | ON Unidad ON si la informacion de la tabla de rutas IP es
incorrecta.
OFF Unidad OFF si la tabla de direcciones IP es normal.
5 Error de servidor DNS ON Unidad ON si se producen los siguientes errores durante el
funcionamiento del servidor DNS:
* Se ha configurado una direccion IP de servidor no valida.
* Se agota el tiempo de espera durante las
comunicaciones con el servidor.
OFF Unidad OFF si el funcionamiento del servidor DNS es normal.
6 Error de tablas de rutas ON Unidad ON si la informacion de la tabla de rutas es incorrecta.
OFF Unidad OFF si la tabla de rutas es normal.
7 a 10 |(No utilizado). ---
11 Error de servidor SNTP ON Unidad ON si se producen los siguientes errores durante el
funcionamiento del servidor SNTP:
¢ Se ha configurado una direccién IP o un nombre de
host de servidor no validos.
* Se agota el tiempo de espera durante las
comunicaciones con el servidor.
OFF Unidad OFF si el funcionamiento del servidor SNTP es normal.
12 a 13| (No utilizado).
14 Discrepancia de ON Unidad ON si la direccion IP remota esta configurada para genera-
direcciones cién automatica pero el nimero de host de la direccién IP
local no coincide con la direccidon de nodo FINS.
OFF Unidad OFF en todos los demas casos.
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Asignaciones de memoria del elemento funcional Ethernet Seccion 2-2

Bit Error Estado | Manipulado por Operacion de la unidad
15 Error de EEPROM ON Unidad ON si se ha producido algun error en la memoria
EEPROM.
OFF Unidad OFF si la memoria EEPROM es normal.

2-2-2 Asignaciones en el area DM

Los diversos tipos de datos se almacenan en las posiciones de
desplazamiento indicadas en el siguiente diagrama, a partir del canal inicial
del area de cada elemento funcional.

El canal inicial m se calcula mediante la siguiente ecuacion:
Canal inicial m = D30000 + (100 x numero de unidad)

Desplazamiento

Bit
15 08 07 00 Direccion de los datos
m

a (No utilizado).

m+97

m+98 Elemento funcional Ethernet |
. . L, ) ., ) ., a elemento funcional CPU, 0|
Area de visualizacion/configuracion de direccion IP |glemento funcional CPU a

m+99 elemento funcional Ethernet |

Area de visualizacién/configuracién de direccién IP

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
m+98 (1) , @) . @) . )
m+99 (5) - (6) - @) : (8)

Direccion IP: (1)(2).(3)(4).(5)(6).(7)(8) (Hex)

Si la direccion IP local del area de configuracion del sistema de la unidad de
bus de CPU se configura con un valor distinto de 0.0.0.0, esta area (canales
m+98 y m+99) actuara como area de visualizacién de la direccion IP, y la
direccién IP local configurada en el area de configuracion del sistema de la
unidad de bus de CPU serda almacenada y leida aqui al conectar la
alimentacion o al reiniciar el elemento funcional Ethernet. Si la direccién IP
local del &rea de configuracion del sistema de la unidad de bus de CPU se
configura como 0.0.0.0 (el valor predeterminado), el elemento funcional
Ethernet leeré este valor al conectar la alimentacion o al reiniciarse, y sera
utilizado como direccion IP local.
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Funcion Web

Seccion 2-3

Nota

Seleccione el método utilizado para configurar la direccién IP local

efectuando el siguiente procedimiento:

Configure la direccion IP local en el area de configuracion del sistema de la
unidad de bus de CPU al configurar otros valores en la misma area. Esta
configuracion se efectia con CX-Programmer.

Configure la direccion IP local en los canales asignados del drea DM al
utilizar el area de configuracion del sistema de la unidad de bus de CPU con
sus valores predeterminados (por ejemplo, para una operacién sencilla). Esta

configuracion suele hacerse con una consola de programacion.

cion IP)

Aplicacion Configuracion del | Configuracion de Observaciones
dispositivo area
Operacion sencilla (es decir, la Consola de Canales asignados | La configuracién de los canales asig-
configuracion del sistema de la programacion en el area DM nados en el area DM solo puede reali-
unidad de bus de CPU se utiliza | (también puede zarse si la direccién IP ha sido
con su configuracion predetermi- | utilizarse CX- configurada como 0.0.0.0 en la confi-
nada. Sdlo se configura la direc- | Programmer.) guracion del sistema de la unidad de

bus de CPU.

Si la direccion IP de la configuracion
del sistema de la unidad de bus de
CPU se configura como un valor dis-
tinto de 00.00.00.00, este valor que-
dara almacenado en los canales
asignados del area DM.

Funcionamiento con la configura-
cion del sistema de unidad de bus
de CPU seleccionada (es decir, no
se utiliza la configuracion prede-
terminada.)

CX-Programmer

Configuracion del
sistema de la unidad
de bus de CPU

La direccion IP especificada en la
configuracion del sistema de la unidad
de bus de CPU queda guardada en los

canales asignados del area DM.

Nota

2-3 Funcion Web

Lista de la funcion Web

1. Siladireccion IP local del area de configuracion de la unidad de bus de CPU
se configura con un valor distinto de 00.00.00.00, incluso si la direccion IP ha
sido configurada en los canales asignados del area DM, sera sobrescrita por
el valor configurado en la configuracion de la unidad de bus de CPU.

2. No es posible configurar las siguientes direcciones IP. Si se especifica
cualquiera de estos valores, el indicador ERH parpadeara.

* Direcciones IP en las que todos los bits de numero de red son 0 6 1.
* Direcciones IP en las que todos los bits de nimero de host son 0 6 1.
* Direcciones IP en las que todos los bits de numero de subred son 1.
e Direcciones IP que comiencen con 127 (7F hex) (p. ej., 127.35.21.16).

Puede utilizarse un explorador Web, controlado desde un PC u otro
dispositivo, para configurar el sistema y supervisar el estado del elemento
funcional Ethernet.

La informacién de un elemento funcional Ethernet que aparece en la ventana
del explorador Web es la siguiente:

Funciones de configuracion de la unidad

Elemento de menu | Elementos de parametros

Funcion correspondiente de CX-Programmer

Configuraciones

Ventana Ethernet Unit Setup (Configuracion de unidad Ethernet)
de CX-Programmer

Direccién y protocolos IP
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Elemento de menu | Elementos de parametros Funcion correspondiente de CX-Programmer
Sistema
Direccion IP Ventana Unit Setup (Configuracion de la unidad)- Ficha Setup
(Configurar) - IP Address (Direccion IP)
Net mask (Mascara de red) Ventana Unit Setup (Configuracion de la unidad) - Ficha Setup
(Configurar) - Sub-net Mask (Mdscara de subred)
FINS/UDP Port Ventana Unit Setup (Configuracién de la unidad) - Ficha Setup
(Puerto FINS/UDP) (Configurar) - FINS/UDP Port (Puerto FINS/UDP)
FINS/TCP Port Ventana Unit Setup (Configuracion de la unidad) - Ficha Setup
(Puerto FINS/TCP) (Configurar) - FINS/TCP Port (Puerto FINS/TCP)
Modo de conversion de Ventana Unit Setup (Configuracion de la unidad) - Ficha Setup
direcciones (Configurar) - Conversion (Conversion)
Auto (Dynamic) ’ Ventana Unit Setup (Configuracion de la unidad) - Ficha Setup
[Auto (dinamica)] (Configurar) - Auto (dynamic) [Auto (dindmica)]
Auto (Static) Ventana Unit Setup (Configuracién de la unidad) - Ficha Setup
[Auto (estatica)] (Configurar) - Auto (Static) [Auto (estatica)]
Manual Ventana Unit Setup (Configuracion de la unidad) - Ficha Setup
(Configurar) - Tabla utilizada
Automatica y manual Ventana Unit Setup (Configuracion de la unidad) - Ficha Setup
(Configurar) - Mixed (Mixta)
Destination IP address Ventana Unit Setup (Configuracion de la unidad) - Ficha Setup
(Change Dynamically) (Configurar) - Destination IP address (Change Dynamically)
[Direccion IP de destino [Direccion IP de destino (cambiar dinamicamente)]
(cambiar dinamicamente)]
Opcién Broadcast (Emisién) | Ventana Unit Setup (Configuracion de la unidad) - Ficha Setup
(Configurar) - Broadcast (Emision)
Velocidad de transmision Ventana Unit Setup (Configuracion de la unidad) - Ficha Setup
(Configurar) - Baud Rate (Velocidad de transmision)
TCP/IP keep-alive (Mantener | Ventana Unit Setup (Configuracion de la unidad) - Ficha Setup
viva TCP/IP) (Configurar) - TCP/IP keep-alive (Mantener viva TCP/IP)
FINS/TCP protegida Ventana Unit Setup (Configuracion de la unidad) - Ficha FINS/TCP
- Direccion IP que se desea proteger
Servidor SMTP (nombre de | Ventana Unit Setup (Configuracion de la unidad) - Ficha SMTP -
host o direccion IP) Tipo de especificacion de servidor
Servidor POP (nombre de Ventana Unit Setup (Configuracion de la unidad) - Ficha POP -
host o direccion IP) Tipo de especificacion de servidor
Servidor SNTP (nombre de Ventana Unit Setup (Configuracion de la unidad) - Ficha Auto
host o direccion IP) Adjust Time (Ajuste automatico de hora) - Tipo de especificacion
de servidor
FTP Ventana Unit Setup (Configuracion de la unidad) - Ficha Setup
(Configurar)
Nombre de inicio de sesién Ventana Unit Setup (Configuracion de la unidad) - Ficha Setup
(Configurar) - FTP (Login) [FTP (inicio de sesion)]
Contrasefia Ventana Unit Setup (Configuracion de la unidad) - Ficha Setup
(Configurar) - FTP (Password) [FTP (contrasefa)]
Port No. (N° puerto) Ventana Unit Setup (Configuracion de la unidad) - Ficha Setup
(Configurar) - FTP (Port No.) [FTP (N° puerto)]
DNS Ventana Unit Setup (Configuracion de la unidad) - Ficha DNS
Direccién IP del servidor DNS | Ventana Unit Setup (Configuracion de la unidad) - Ficha DNS - IP
Address (Direccion IP)
Port No. (N° puerto) Ventana Unit Setup (Configuracion de la unidad) - Ficha DNS -
Port No. (N° puerto)
Retry timer Ventana Unit Setup (Configuracion de la unidad) - Ficha DNS -
(Temporizador de reintentos) | Retry timer (Temporizador de reintentos)
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Elemento de menu | Elementos de parametros

Funcion correspondiente de CX-Programmer

SNTP Ventana Unit Setup (Configuracion de la unidad) - Ficha Auto
Adjust Time (Ajuste automatico de hora)

IP Address (direccion IP) o Ventana Unit Setup (Configuracion de la unidad) - Ficha Auto

Host name (nombre de host) | Adjust Time (Ajuste automatico de hora) - IP Address (Direccion
IP) o Host name (Nombre de host)

Port No. (N° puerto) Ventana Unit Setup (Configuracion de la unidad) - Ficha Auto
Adjust Time (Ajuste automatico de hora) - Port No. (N° puerto)

Auto Adjust Time Ventana Unit Setup (Configuracion de la unidad) - Ficha Auto

(Ajuste automatico de hora) | Adjust Time (Ajuste automatico de hora) - Auto Adjust Time (Ajuste
automatico de hora)

Adjust Time (Ajustar hora) Ventana Unit Setup (Configuracion de la unidad) - Ficha Auto
Adjust Time (Ajuste automatico de hora) - Adjust Time (Ajustar
hora)

Retry timer Ventana Unit Setup (Configuracion de la unidad) - Ficha Auto

(Temporizador de reintentos) | Adjust Time (Ajuste automatico de hora) - Retry timer
(Temporizador de reintentos)

Opcidn Ventana Unit Setup (Configuracion de la unidad) - Ficha Auto

(Get the time information from | Adjust Time (Ajuste automatico de hora) - Get the time information

the SNTP server) from the SNTP server (Obtener informacion de la hora en el

[Obtener informacion de la servidor SNTP)

hora en el servidor SNTP]

HTTP Ventana Unit Setup (Configuracion de la unidad) - Ficha HTTP

WEB Password
(Contrasefia de Web)

Ventana Unit Setup (Configuracion de la unidad) - Ficha HTTP -
Password (Contrasefa)

WEB Password (Confirm)
[Contrasefa de Web
(Confirmar)]

Ninguna (para confirmacion de contrasefia de Web)

Port No. (N° puerto)

Ventana Unit Setup (Configuracion de la unidad) - Ficha HTTP -
Port No. (N° puerto)

Opcién (Use Web Function)
[Usar funcion Web]

Ventana Unit Setup (Configuracion de la unidad) - Ficha HTTP -
Use Web Function (Usar funcion Web)

Tabla de direcciones/rutas IP

Ventana Unit Setup (Configuracion de la unidad) - Ficha Setup
(Configurar)

Tabla de direccion IP

Ventana Unit Setup (Configuracion de la unidad) - Ficha Setup
(Configurar) - IP Address Table (Tabla de direcciones IP)

IP Router Table (Tabla de rutas IP)

Ventana Unit Setup (Configuracion de la unidad) - Ficha Setup
(Configurar) - IP Router Table (Tabla de rutas IP)

FINS/TCP

Ventana Unit Setup (Configuracién de la unidad) - Ficha FINS/TCP

Conexién (1-8)

Ventana Unit Setup (Configuracion de la unidad) - Ficha FINS/TCP
-N°(1a8)

Cliente / servidor FINS/TCP

Ventana Unit Setup (Configuracién de la unidad) - Ficha FINS/TCP
- FINS/TCP Mode (Modo FINS/TCP)

Direccion IP

Ventana Unit Setup (Configuracién de la unidad) - Ficha FINS/TCP
- IP Address (Direccion IP)

Auto allocated FINS node
(Nodo FINS asignado
automaticamente)

Ventana Unit Setup (Configuracion de la unidad) - Ficha FINS/TCP
- Auto allocated FINS node (Nodo FINS asignado
automadticamente)

keep-alive (mantener viva)

Ventana Unit Setup (Configuracién de la unidad) - Ficha FINS/TCP
- keep-alive (mantener viva)

Conexién 9-16

Ventana Unit Setup (Configuracion de la unidad) - Ficha FINS/TCP
-N?(9a 16)

Supervision de estado
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Funcion correspondiente de CX-Programmer

Vista Status (Estado) | ---

Informacion de la
unidad

FINS(0501): CONTROLLER DATA READ

Estado de las
unidades

FINS(0601): CONTROLLER STATUS READ
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Elemento de menu

Funcion correspondiente de CX-Programmer

Estado de protocolo

Estado de IP

FINS(2762): PROTOCOL STATUS READ, estado de IP

Estado de ICMP

FINS(2762): PROTOCOL STATUS READ, estado de ICMP

Estado de TCP

FINS(2762): PROTOCOL STATUS READ, estado de TCP

Estado de UDP

FINS(2762): PROTOCOL STATUS READ, estado de UDP

Estado de la
memoria

FINS(2763): MEMORY STATUS READ

Estado del socket

FINS(2764): SOCKET STATUS READ

Estado de FINS

Tabla de nodos internos de la unidad/elemento funcional
Ethernet

Registro de errores

FINS(2102): ERROR LOG READ

Contraseina de la funcion Web

Para impedir el acceso autorizado al elemento funcional Ethernet desde un
explorador Web, es necesario introducir una contrasefa para poder visualizar
y configurar los parametros. Incluso si no se ha configurado una contrasefia,
debera introducirse la contrasefa predeterminada, “ETHERNET”. Para cam-
biar esta contrasefa, escriba una nueva en la ficha HTTP de Unit Setup (Con-
figuracion de la unidad) de CX-Programmer, o bien utilice la funcion Web y
seleccione Settings (Configuracion) - IP address and Protocols (Direccio-
nes y protocolos IP) - HTTP,

Nota 1.

antes posible, con el objeto de impedir el acceso no autorizado.

2. La funcién Web también puede desactivarse mediante la casilla de
verificacion correspondiente.

Uso de la funcion Web (configuracion de contrasena)

Para abrir la ventana Web del elemento funcional Ethernet debe acceder a la
siguiente direccion URL desde el explorador Web.

URL: http://(direccion IP del elemento funcional Ethernet)/0

Se recomienda configurar una nueva contrasefia para la funcién Web lo

Utilice el siguiente procedimiento para configurar el sistema del elemento funcio-
nal Ethernet (en este caso, configuracion de la contrasefia de HTTP) empleando
Internet Explorer version 6.0 y la funcién Web del elemento funcional Ethernet.

1,23... 1.

Conéctese al elemento funcional Ethernet desde el explorador Web.

En este ejemplo se ha especificado la direccion URL como http://
192.168.250.1/0, utilizando la direccion IP predeterminada del elemento
funcional Ethernet.
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2. En el menu situado a la izquierda de la pantalla, seleccione Settings
(Configuracion) para abrir el menu Settings.

R oM Cihamat it satiing = Microsott Iemat Exglons v 100 =]
. Fdt  Wem  Povorbes  Took  Help -
Fi - s @D ] Qe et @ede 3| e @

edebesa [{] rarge 192, 168250100 BN
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[ Settings 1
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« [P addrens iable
« [P router tebls
A

4 Send W

®

]

= e Mai
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3. Seleccione 1. IP address and Protocols (Direcciones y protocolos IP)
- System (Sistema) para abrir el campo Login Password (Contrasefia de
inicio de sesion) situado a la derecha de la ventana.

File Edit Wiew Favorites Tools  Help

4=Back - = - ) tat | {hsearch  [GeFavorites  fMedia ®| A S

Address |(&] http://192. 168,250, 1j0

OMROM Ethernet unit Please input Login Password.
[ Settines 1 Login Pazsword : I Login |
heru

1. IP address and Protocols

o Dystem
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4. Escriba la contrasena predeterminada (‘ETHERNET”, todo en mayuscu-

las) y, a continuacién, haga clic en el botén Login (Iniciar sesion).
R OMACH Ethesmest 18 skiing = M Frazmet Caplores
Fiz  Ed® W= Feeobes  Took  Help

- o= - D | Dsewn Fweobes (Freds (| T OB

ducmns iG] hitg: 1192 168 250,10

OHROH Etherant unit

(Settiner O (71

Please mput Login Pasoeord.

- femy
35
- e
Una vez que haya iniciado la sesion, aparecera la siguiente ventana de
configuracion.
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5. En el menu, seleccione HTTP para ver los elementos de configuracién de

HTTP. La siguiente ventana muestra la configuracién predeterminada.
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[ Setiinegs ) Paramaler Walum
'WEE Passrend
- WEE Passveond Confrm)
1. IP addeess aned Frotocok
+ Supmn Fart ba 3 [t chefinalt 53001
= e et ¥ Use WEB Furation
G
i Get | Gancel | Feaist | Reked |
2 IFnc;iu: st
o Ty
3 FIMS/TCF
+ Lonnegtion 4 -
« Copvicton 16
4 Send Mad
+ Seva] b
B Pecetes Mail

25



Funcion Web

Seccion 2-3

26

6. Configure las opciones de su preferencia (en este ejemplo, la contrasefia).

Para evitar introducir incorrectamente la contrasefia, escriba la misma contra-
sefa en los campos WEB Password (Contrasefa de Web)y WEB Password
(Confirm) [Contrasefia de Web (confirmar)].

HTTP {Hyper Text Transfer Protocol} Server Setup

Parameter Value
WEB Paszword [orrckresr
WEB Password (Confirm) [ornrm—
Port Mo ’U— [0: defaultiBoi]
Cption ¥ Lse WEE Function

S5et| Cancel | Regizt | Feload |

Una vez introducida la contrasefa correcta, haga clic sucesivamente en
los botones Set (Establecer) y Regist (Registrar).
il

LI

lgl GCancel | Regist | Reload |

El botén Set (Establecer) se utiliza para transferir los valores especificados
desde el ordenador personal y registrarlos temporalmente en el elemento fun-
cional Ethernet.

El boton Regist (Registrar) guarda los valores configurados, temporalmente
registrados en el elemento funcional Ethernet, en la memoria flash (memoria
no volatil) del elemento funcional CPU. El elemento funcional Ethernet lee la
configuracion de la unidad en la memoria flash (memoria no volatil) al
conectar la alimentacion o al reiniciar el elemento funcional. Asi, al configurar
la unidad con la funcién Web, siempre haga clic en el botén Set (Establecer)
antes de hacer clic en el botdn Regist (Registrar). De lo contrario, el sistema
no utilizara los valores configurados. Los botones Set (Establecer) y Regist
(Registrar) se encuentran en la ventana de cada elemento de configuracion.

Nota Para evitar el acceso no autorizado a través de la Web, es posible desactivar la
funcién Web. Seleccione HTTP - Option (Opcion)y desactive la casilla de veri-
ficacion Use Web Function (Usar funcion Web). Haga clic sucesivamente en
los botones Set (Establecer) y Regist (Registrar). Esta configuracion sera
valida la siguiente vez que se conecte la alimentacion o se reinicie el elemento
funcional Ethernet. Esta configuracién puede cancelarse sélo desde Unit Setup
(Configuracién de la unidad) de CX-Programmer (version 5.0 o posterior).

FOFT O v 10 defaultiB00]

Option |_3_Ise WEE Function

Gancel | Regist | Reload |

8. Las funciones de los demas botones son las siguientes:

* Botén Cancel (Cancelar)
Utilice este boton para cancelar el valor especificado y volver a ver el
valor previamente configurado con el botdn Set (Establecer). Si no se
ha hecho clic en el boton Set (Establecer), podra ver el valor leido
desde la memoria flash (memoria no volatil) del elemento funcional
CPU cuando se inici6 el elemento funcional Ethernet.

* Botén Reload (Recargar)
Utilice este botdn para leer y ver los valores guardados en la memoria
flash (memoria no volatil) del elemento funcional CPU.

9. Para que tenga efecto la configuracion de la unidad registrada en la

memoria flash (memoria no volatil) del elemento funcional CPU,
desconecte el PLC y vuelva a conectarlo. O bien, reinicie el elemento
funcional Ethernet.



SECCION 3
Inspecciones y mantenimiento

Esta seccion contiene la informacion acerca de las inspecciones y el mantenimiento.
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3-1-1 Puntosdeinspeccion. ................ouiuiininininnan.. 28
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3-2  Sustitucién de las piezas reemplazables por el usuario. . ................ 30
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3-1

Inspecciones

Para mantener el PLC en ¢éptimas condiciones de servicio, es necesario
realizar inspecciones diarias o periddicas.

3-1-1 Puntos de inspeccion
Aunque los principales componentes de los PLC de la serie CJ tienen una
vida util extremadamente larga, pueden deteriorarse en condiciones ambien-
tales inadecuadas. Por lo tanto, las inspecciones periddicas sirven para con-
firmar que en todo momento se mantienen las condiciones necesarias.
Se recomienda una inspeccion periddica como minimo entre cada seis
meses y un afio, aunque en caso de que las condiciones ambientales sean
adversas, se recomienda realizarlas con mayor frecuencia.
Si no se cumple alguna de las condiciones que aparecen en la siguiente
tabla, adopte las medidas oportunas para corregir la situacion.
N Elemento Inspeccion Criterios Medidas
1 Fuente de Compruebe las fluctuaciones | La tension debe estar Utilice un voltimetro para
alimentacion de tension en los terminales | comprendida dentro del comprobar la alimentacion de los
de la fuente de alimentacion. | margen de fluctuacion terminales. Adopte las medidas
admisible. necesarias para mantener las
(Ver nota.) fluctuaciones de tension dentro de
los limites especificados.
2 Fuente de Compruebe las fluctuaciones |Las tensiones deben estar | Utilice un voltimetro para
alimentacion de |de tensién en los terminales | dentro de las comprobar la alimentacién de los
E/S de E/S. especificaciones de cada |terminales. Adopte las medidas
unidad. necesarias para mantener las
fluctuaciones de tension dentro de
los limites especificados.
3 Condiciones Compruebe la temperatura 0abs5°C Utilice un termdmetro para medir la
ambientales ambiente (dentro del panel de temperatura, y asegurese de que la

control, si el PLC esta insta-
lado en un panel de control).

temperatura ambiente esté dentro
del rango admisible de 0 a 55°C.

Compruebe la humedad
ambiental (dentro del panel
de control, si el PLC esta ins-

talado en un panel de control).

La humedad relativa, sin
condensacion, no debe ser
inferior al 10% ni superior
al 90%.

Utilice un higrémetro para medir la
humedad y asegurese de que la
humedad ambiental esté dentro de
los margenes admisibles.

Compruebe que el PLC no
esté expuesto a la luz solar
directa.

No debe estar expuesto a
la luz solar directa

Proteja el PLC si fuese necesario.

Cercidrese de que no se haya
acumulado suciedad, polvo,
sal, particulas metdlicas, etc.

No debe haber
acumulaciones

Limpie y proteja el PLC si fuese
necesario.

Compruebe que el PLC no esté
expuesto a vapores de agua,
aceite o sustancias quimicas.

El PLC no debe estar
expuesto a vapores

Limpie y proteja el PLC si fuese
necesario.

Compruebe la existencia de
gases corrosivos o inflama-
bles en el entorno del PLC.

No debe haber gases
corrosivos o inflamables

Compruébelo mediante el olfato o
utilice un sensor.

Compruebe el nivel de
oscilaciones o golpes.

El nivel de oscilaciones y
golpes debe estar dentro
de las especificaciones.

Si fuese necesario, instale
dispositivos que amortigiien o
absorban los golpes.

Compruebe la existencia de
fuentes de ruido en las
proximidades del PLC.

No debe haber fuentes de
ruido importante.

Separe el PLC de la fuente de
ruido, o bien proteja el PLC.
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Ne Elemento Inspeccion Criterios Medidas
4 Instalacion y Compruebe que cada unidad | Conexiones firmes Presione firmemente los
cableado esté correcta y firmemente conectores e inmovilicelos con las

conectada a las unidades regletas.
adyacentes.
Compruebe que los conecto- | Conexiones firmes Corrija cualquier conector mal
res de cable estén firmemente instalado.
introducidos e inmovilizados.
Compruebe la existencia de | Conexiones firmes Apriete los tornillos sueltos con un
tornillos sueltos en el destornillador Phillips.

cableado externo.
Compruebe los conectores a | Distancia adecuada entre | Realice una comprobacion visual y

presion del cableado externo. | conectores haga los ajustes necesarios.
Compruebe la existencia de | No deben presentar dafios | Realice una comprobacion visual y
cables dafiados en el reemplace los cables necesarios.
cableado externo.
5 Piezas Compruebe si la bateria ha La vida util es de 5 aflos a | Sustituya la bateria cuando haya
reemplazables | cumplido su vida util. 25°C y menor a temperatu- | concluido su ciclo de vida util,
por el usuario CPUs CJ1 y CJ1-H: ras superiores. (Desde 0,75 |incluso si no se ha producido nin-
CJ1W-BATO1 hasta 5 afios en funcion del | gun error de bateria (la vida util de
. modelo, el régimen de la la bateria depende del modelo, del
CPUs CJ1M: fuente de alimentacion y la | porcentaje de tiempo de servicio y

Bateria CJ1W-BATO1

temperatura ambiente.) de las condiciones ambientales).

Nota La siguiente tabla indica los margenes de fluctuacion de tension admisibles
para las fuentes de alimentacién:

Tension de alimentacion Margen de tensién admisible
100 a 240 Vc.a. 85 a 264 Vc.a.
24 \c.c. 19,2 a 28,8 Vc.c.

Herramientas necesarias para las inspecciones

Herramientas necesarias
» Destornilladores plano y Phillips
* Voltimetro
¢ Alcohol industrial y pafo limpio de algodén

Herramientas necesarias ocasionalmente
* Sincroscopio
* Osciloscopio con trazador digital
* Termémetro e higrémetro (medidor de humedad)

3-1-2 Precauciones que deben adoptarse al sustituir unidades

Tras sustituir cualquier unidad defectuosa, compruebe lo siguiente.
* No sustituya una unidad hasta desconectarla de la fuente de alimentacion.
* Revise la nueva unidad y cercidrese de que no presente errores.

* Si la unidad defectuosa va a devolverse para su reparacion, describa el
problema lo mas detalladamente posible. Adjunte esta descripcion a la
unidad y envie todo al representante de OMRON.

* En caso de que el contacto sea deficiente, embeba un pafo de algoddn
limpio en alcohol industrial y paselo cuidadosamente por los contactos.
Asegurese de que no quede pelusa o ningun otro resto de algodon antes
de volver a montar la unidad.
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Nota

1. Elelemento funcional CPU y el elemento funcional Ethernet son partes in-
tegrales de la CPU CJ1M con funciones Ethernet, que no pueden separar-
se. Por consiguiente, si algun elemento funcional presenta problemas,
debera sustituir la unidad entera.

2. Al sustituir una CPU, antes de poner la nueva en servicio asegurese de
transferir al elemento funcional CPU (o de configurar en el mismo) no sélo
el programa de usuario, sino también todos los demas datos necesarios
para su funcionamiento, incluyendo la configuracién de las areas DM y
HR. Si las areas de datos, o cualquier otro dato, son incorrectos para el
programa de usuario, pueden producirse situaciones imprevistas. Asegu-
rese de incluir las tablas de rutas, las tablas de data link de la unidad Con-
troller Link, los parametros de red y demas datos de la Unidad de bus de
CPU, que se guardan como parametros en el elemento funcional CPU.
Consulte informacion detallada acerca de los datos que requiera cada uni-
dad en los manuales de servicio de la Unidad de bus de CPU y la Unidad
de E/S especial.

3. Se puede utilizar la funcién de copia de seguridad sencilla para guardar
en una tarjeta de memoria el programa de usuario y todos los parametros
necesarios para el elemento funcional CPU CJ1M, las unidades Device-
Net, las unidades de comunicaciones serie y demas unidades especifica.
De este modo, quedaran guardados como archivos de copia de seguridad.
Se pueden utilizar la tarjeta de memoria y la funcién de copia de seguridad
sencilla para restaurar facilmente los datos una vez sustituida cualquiera
de las mencionadas unidades. Consulte informacion mas detallada en el
Manual de programacion de las series CS y CJ (W394).

3-2 Sustitucion de las piezas reemplazables por el usuario

Funciones de bateria

Vida util y rango de
sustitucion de la bateria
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En el marco del mantenimiento preventivo, las siguientes piezas deberian
sustituirse periédicamente. Los procedimientos para ello se describen en las
siguientes paginas de esta misma seccion.

* Bateria (alimentacion de reserva de la RAM y del reloj interno del
elemento funcional CPU)

La bateria alimenta el reloj interno y mantiene los siguientes datos de la RAM
del elemento funcional CPU cuando la fuente de alimentacién principal esta
desconectada:

* Programa de usuario
* La configuracién del PLC

* Areas retenidas de la memoria de E/S (como el area de retencién y el
area DM)

Si la bateria no estd instalada o si la tension de la misma cae demasiado, el
reloj interno dejara de funcionar y los datos de la RAM se perderan al
desconectar la fuente de alimentacion principal.

A una temperatura de 25°C, el ciclo de vida util maximo de las baterias es de
5 afnos, tanto si la CPU recibe o no alimentacién eléctrica externa mientras la
bateria esta instalada. La vida util de la bateria sera menor cuanto mayor la
temperatura y si la CPU no recibe alimentacion eléctrica externa durante
periodos de tiempo prolongados.
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La siguiente tabla presenta los ciclos de vida util minimo y tipico de la bateria
(tiempo total, sin alimentacién externa de la unidad).

Modelo Vida util Vida util minima Vida util tipica
maxima aproximada (Ver nota.)
aproximada (Ver nota.)
CJ1M-CPU1[-ETN 5 afos 13.000 horas 43.000 horas
(18 meses) (5 afos)

Nota El ciclo de vida util minimo es el tiempo de proteccidén de la memoria a una
temperatura ambiente de 55°C. El ciclo de vida util tipico es el tiempo de
proteccién de la memoria a una temperatura ambiente de 25°C.

Tiempo de proteccién de memoria
4

5 afio

4 afno

3afol — — - - - - . L N\C - - — -

2 afio

1afiof - - = = - - -« - - & 0 . - -

25'00 4‘000 5'500 » Temperatura ambiente

El grafico se incluye sdlo a titulo de referencia.

Indicadores de descarga
de la bateria

Si se ha configurado el PLC para detectar un error de descarga de la bateria, el
indicador ERR/ALM situado en la parte delantera del elemento funcional CPU
comenzara a parpadear cuando la bateria esté practicamente descargada.

Si el indicador ERR/ALM comienza a parpadear, conecte una consola de
programacion al puerto de periféricos y lea el mensaje de error. Si en la
consola de programacion* aparece el mensaje “BATT LOW” y el indicador de
error de bateria (A40204) esta en ON (ver nota 1), compruebe en primer lugar
que la bateria esté correctamente conectada a la CPU. Si lo est4, sustituya la
bateria a la mayor brevedad posible.

Una vez detectado un error de descarga de bateria, todavia pasaran 5 dias (a
una temperatura ambiente de 25°C [ver nota 2 ]) hasta que ésta deje de
funcionar, siempre y cuando la unidad haya estado conectada a la
alimentacion eléctrica externa al menos una vez al dia. Se puede retrasar la
descarga total de la bateria, y la consiguiente pérdida de datos en la RAM,
asegurando que la CPU no sea desconectada hasta haberse sustituido la
bateria.
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Bateria de recambio

Procedimiento de
sustitucion

32

Nota

Nota

1,2,3...

El PLC debe estar configurado para detectar un error de descarga de
bateria (Detectar descarga de bateria). Si no se ha configurado esta
opcién, el mensaje de error BATT LOW no aparecera en la consola de
programacion y el indicador de error de bateria (A40204) no se pondra en
ON cuando la bateria se descargue.

La bateria se descarga mas rapidamente cuanto mayor sea la
temperatura; por ejemplo, 4 dias a 40°C, y 2 dias a 55°C.

Utilice el juego de baterias CJ1W-BATO01 (para CJ1M). Asegurese de instalar
la nueva bateria antes de que transcurran 2 afos a partir de la fecha de
fabricacion, que aparece indicada en la etiqueta de la bateria.

Unidades CJ1M CPU con funciones Ethernet

Fecha de fabricacién

OMRON
CJ1W-BATO1 | Fabricado en agosto de 2004.

04-08

Una vez que la bateria en servicio se haya descargado completamente,
efectue el siguiente procedimiento para sustituirla. Para que no se borre la
memoria, este procedimiento debe realizarse antes de que transcurran cinco
minutos después de desconectar la CPU de la fuente de alimentacion.

1.

La bateria se puede sustituir sin desconectar la alimentacién. Para ello,
toque siempre una pieza metalica con toma de tierra para descargar la
electricidad estética del cuerpo antes de comenzar el procedimiento.

Después de sustituir la bateria, conecte un dispositivo de programacion y
borre el error de la bateria.

Procedimiento

Desconecte la CPU de la fuente de alimentacién.

Si la CPU no estaba encendida, enciéndala durante al menos 5 minutos y,
a continuacion, desconéctela.

Nota Si no se realiza este paso, el condensador que protege la memoria al
extraer la bateria no estara completamente cargado, por lo que se co-
rre el riesgo de que la memoria se pierda al insertar la bateria nueva.

Abra el compartimento situado en la esquina superior izquierda de la CPU
y extraiga la bateria con todo cuidado.

Retire el conector de la bateria.
Conecte la bateria nueva, coléquela en el compartimento y cierre la tapa.

Al insertar la nueva bateria, el mensaje de error de bateria se borrara
automaticamente.
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Nota

/N ADVERTENCIA

Conecte la nueva bateria antes de que transcurran 5 minutos después de
haber desconectado la bateria usada. Si la bateria no se conecta antes de
cinco minutos, existe la posibilidad de que se pierdan datos.

BAJO NINGUNA CIRCUNSTANCIA cortocircuite los terminales de la bateria,
ni cargue, desarme, caliente o incinere la bateria usada. Ello podria provocar
fugas, quemaduras o rotura de la bateria, con el consiguiente riesgo de
incendio, pérdidas materiales y lesiones fisicas que pueden resultar mortales.
Asimismo, nunca utilice una bateria que haya caido al suelo o haya estado
expuesta a algun otro tipo de choque. Podrian producirse fugas.

Las normas UL requieren que las baterias sean sustituidas unicamente por
técnicos debidamente cualificados. Encargue siempre la carga o sustitucion
de las baterias a un técnico cualificado.
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Historico de revisiones

En la portada del manual aparece un cédigo de revision del manual como sufijo del nimero de catalogo.

Cat. No. W441-ES2-01-X

Cadigo de revision

En la siguiente tabla se describen los cambios realizados en el manual en cada revision. Los numeros de
pagina hacen referencia a la version anterior.

Cédigo de Fecha Contenido revisado
revision
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